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Objetivo: Capacitar a ingenieros o
técnicos en la programacion y operacion
basica, intermedia o avanzada de PLC
para la automatizacion de procesos
industriales.
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* Introduccion a la automatizacion industrial. d

« Conceptos basicos de PLC: entradas, salidas y
memoria.

« Tipos de programacion: Ladder, Function i i
Block y Structured Text.
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« Simulacion de procesos automatizados.

« Proyectos practicos: control de motores,
sensores y actuadores.

« Seguridad y buenas practicas en sistemas
automatizados.
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Objetivo: Introducir a personal de
ingenieria o técnico en los fundamentos
del diseno mecanico y la interpretacion
de tolerancias geométricas segun
estandares internacionales.
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Temario.

Conceptos basicos de disefio mecanico.

Lectura e interpretacion de planos técnicos.

Materiales y propiedades mecanicas.

Introduccion a GD&T: simbolos, tolerancias
dimensionales y geométricas

Disefno de piezas simples con tolerancias.

Ensamblajes basicos y verificacion de ajustes.

Herramientas CAD 3D basicas.
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Robotica
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robots educativos con dinamicas para

poder emplear con sus alumnos.




Modulo 1: Introduccion a la Robotica

Modulo 2: Fundamentos de Programacion para Robots
Modulo 3: Sensores y Actuadores

Modulo 4: Robdtica Movil y AGV Educativo

Modulo 5: Disefio CAD




CONTACTO

9 3751323519. ingenieriaaplicada@mcnsoluciones.com



