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Mais de cinquenta anos de experiéncia, uma estrutura fortemente orientada
para as necessidades dos clientes e uma constante inovacao tecnoldgica
fazem da Gefran uma referéncia no projeto e producao de sensores, sistemas e
componentes para automacao e controle de processos industriais. Competéncia,
flexibilidade e qualidade de processo sdo os fatores diferenciais da Gefran na
producdo de instrumentos e sistemas integrados para aplicagcdes especificas
em varios setores industriais, com know-how consolidado nos setores plastico,
hidraulica de movimentagdo, tratamento térmico e de sistemas de elevagao.
Tecnologia, inovagdo e versatilidade representam o valor adicionado do catéalogo de
produtos que demonstram também a capacidade de criar solugdes especificas de
aplicagcdo em colaboragao com os principais fabricantes de maquinas do mundo.
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TRANSDUTORES DE POSIGAD

Os transdutores de posicédo linear e angular permitem a deteccédo da == HYPERWAVE
posicdo de pecas e partes mecanicas em movimento.
A deteccdo da posicao em tempo real permite, por exemplo, através
daintroducdo de rampas de aceleracgdo e desaceleracao, reduzir os
tempos de ciclo da maquina e interceptar durante o funcionamento
pontos de atuagao para outros servomecanismos.

A Gefran adota varias tecnologias para a transducdo da medicao de

posigao: MAGNETOSTRICTIVOS
WPG , WAG, WPA

- POTENCIOMETRICA de origem militar, onde a pista resistiva e coletora

estdo ligadas eletricamente através de escovas de contacto

d " ."“m'.—rg:'-“"'
montadas no cursor. k—“"’” - : ,
- MAGNETOSTRITIVA HYPERWAVE utiliza a caracteristica magnética e 5, '
a deformacao microelastica do elemento primario para localizar a

posicdo exata do cursor. TWIIST EFETUAALL

LS-A, LM-L, LM-C
-EFEITO HALL utiliza a interseccao senoidal dos campos magnéticos
para determinar a posigdo angular ou linear do transdutor TWIIST. \(,L;f“"-f- —
- A tecnologia MEMS calcula o angulo de inclinagdo nos trés eixos X, Y, \\“\355‘

Z em relacdo ao eixo da terra. ”;’3

POTENCIOMETROS LT, PC

Os transdutores de posicdo Gefran sdo fabricados em materiais
robustos que permitem uma utilizagdo na maioria das aplicagdes
industriais, mesmo em condigdes particularmente adversas.

0 corpo dos transdutores de posicao é fabricado em diferentes
materiais tais como aluminio anodizado, ago inoxidavel AISI 316 ou
material plastico PBT, utilizados principalmente no setor automotivo,
resistente aos raios UV, névoas salinas, acidos e outros agentes
agressivos.

Os transdutores de posicao Gefran sdo o resultado de anos

de experiéncia e de estreita colaboragao com as melhores

universidades e centros de desenvolvimento europeus. Cada
transdutor foi concebido e fabricado com caracteristicas destinadas
a satisfazer os requisitos da aplicacao.

INCLIN[A]N[ETHUS GIG, GIT
EXTENSOES GSF, GSH




| TRANSDUTORES DE POSIGAQ
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CARACTERISTICAS PRINCIPAIS

- Medicao da posigdo absoluta: quando o sistema potenciometros aos 50 um dos transdutores
é ligado, o transdutor fornece imediatamente a magnetostritivos.
posicao real sem ter de efetuar operagdes de - Fécil instalago e ligag3o simples aos
reposicionamento mecanico. instrumentos mais comuns e CLPs

- Vida util: desde 100 milhes de operacdes de comercializados.
transdutores potenciomeétricos até uma vida - Possibilidade de gerir simultaneamente até 16
util praticamente ilimitada dos transdutores cursores com o mesmo transdutor e fornecer a
MAGNETUSTRITIVOS HYPERWAVE ou de EFEITO HALL, Velocidade de deslocamento (magnetostritivos
gracas a auséncia de contato entre o transdutor e série WPA-F/WRA-F em Profinet e série WPA-E/
0 seu cursor. WRA-E em Ethercat).

* Alta resolugdo do sinal de saida: desde - Sensores com garantia de até 2 anos (5 anos nos
potencidmetros pme, pz34, pyl caracteristicas modelos magnetos-tritivos).

principais praticamente infinita dos

POTENCIOMETROS PZ34, PME, PV1
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INFORMACAD ANALOGICA E DIGITAL

A Gefran fabrica tanto transmissores como transdutores com as seguintes saidas elétricas:

ANALOGICAS

- Ratiométrica

- Divisor de tensdo de 1 a 60Vdc o
+ 0...20mA, 4...20mA £ I REDUNDANT @

- 0,5...4,5Vdc, 0...5Vdc, 0...10 Vdc

DIGITAIS

- 8SI com formato de dados em saida 16, 21, 24, 25 bits em cadigo binario ou codigo gray -
- Resolugao posigdo até 0,5 pm
- Tempo de amostragem a 250 ms

- 10-Link com formato digital em saida 32 bits posigdo, 16 bit velocidade, 2 bits SSC
- Resolugdo 5,10, 20, 50, 100 pm .
- Tempo de amostragem 1 ms @ IO-Ll N k
- Resolucdo de dados de velocidade 0,5 mm/s
- Definigdo de 2 cames ou limiares de intercegdo (Single/Two/Window)

- Interface Profibus DPV0O em RS485 de acordo com IEC 61158T

- Resolucdo da posicdo configuravel por software até 1 pm SEAREE
- Resolucdo de velocidade até 0,25 mm/s ﬁﬁ!

- Medicao da posicao e da velocidade de até 4 cursores independentes Sl

- Definicao de 4/8 cames ou limiares de intercecgao

- Interface Profinet RT (tempo real) & RTI (tempo real isdcrono) (ver. 2.3)
- Perfil Geral ou Codificador vr. 4.2
- Resolucdo de posicdo configuravel através de software até 0,5 um
- Resolugdo de velocidade até 0,25 mm/s %%%q
- Medicdo de posicao e velocidade em até 16 cursores independentes
- Medicdo de horas de trabalho, temperatura maxima e real, controle ativo do cursor

®

- Interface Ethercat
- CANopen OVER ETHERCAT (COE) PROTOCOL
- Resolucdo de posicdo configuravel através de software até 0,5 um EtherCAT ™
- Medicdo da posicao e da velocidade em até 16 cursores independentes
- Medicdo de horas de trabalho, temperatura maxima e real, controle ativo do cursor

- CANopen CIA DS301 e DS406 com as seguintes caracteristicas especificas
- Baud rate selecionavel da 10 KBaud a 1 MBaud
- Comutacédo de resolugdo em tempo real (2 a 40 micron) Cﬂ"Op(am
- Medicao da posigao e da velocidade de 1 ou 2 cursores independentes
- Definigdo de 4/8 cames ou limiares de intercecgao

. CAN SAE J1939 SAE

- Resolugao digital de 14 bit J1939

CURSOS DE 10mm A 12500mm
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TECNOLOGIA MAGNETOSTRITIVA

A evolugdo do transdutor retilineo potenciométrico
é representada pelos transmissores de posicao
magne~tostritivos em que ndo ha contato entre

o transdutor e o respectivo cursor. 0 elemento de
medicao é constituido por um tubo de liga especial
com um condutor de cobre.

0 processo de medicao realiza-se através
dainteracao de ondas mecanicas e campos
eletromagnéticos. A partir da eletrénica do sensor,
tipicamente a cada milissegundo, é enviado um im-
pulso de corrente de 3 Amperes com uma duragao
de 3 microssegundos ao longo do tubo; a interagao
entre o impulso de corrente e 0 campo magnético
gerado pelo ima de posicao cria uma torgdo que

¢ transmitida pelo fio guia magnetostritivo sob a
forma de uma onda mecanica de torgao. Medindo o
tempo entre o envio do sinal de excitagdo elétrica
e a de~teccdo da onda sénica no fio de retorno
magnetostritivo, &

possivel calcular a posicao exata do imd com uma

TECNOLOGIA EFEITO HALL

precisao de microns. A onda sdnica percorre o ele-
mento magnetostritivo a cerca de 2850 metros/
segundo e a informagao da posicdo é atualizada
em média 1000 vezes num segundo.

Gracas a esta tecnologia, ndo ha contato direto
entre as partes em movimento e, portanto, o
transdutor ndo estd sujeito a desgaste e fadiga
mecanica.

UNIDADE GUIA DE
ONDAS

ELEMENTO DE PROTECAD

SISTEMA DE
seLecho —! [

TUBO DE
PROTEGAO

POLARIZAGAO
MAGNETICA GUIA
BOBINA DE ONDA

SUPORTE GUIA
DE ONDAS

=

Sinal magnetostrictivo
amplificado 15x

== HYPERWAVE

HIGH-PERFORMANCE MAGNETOSTRICTIVE TECHNOLOGY

Um sensor de efeito Hall € um transdutor que

varia a sua tensao de saida em resposta a um
campo magnético. Os dispositivos de efeito Hall
sdo utilizados como sensores de proximidade

e posicionamento. Em comparacdo com um
interruptor mecanico esta é uma solugdo mais
viavel e duradoura, uma vez que ndo existem
problemas de desgaste. O efeito Hall refere-se
atensdo que pode ser medida através de um
condutor (ou semicondutor) quando uma corrente
elétrica que flui através do mesmo é afetada por um
campo magnético. Nestas condigdes, uma tensdo
transversal é gerada perpendicularmente a corren-
te aplicada, devido ao equilibrio da forga de Lorentz
e a elétrica. As pequenas dimensdes do encapsula-
mento integrado reduz o espago do sistemae a
respectiva complexidade mecanica de atuagao.

0 sensor de efeito Hall detecta o campo magnético
e produz um sinal analdgico ou digital que é depois
convertido num sinal normalizado de acordo com
os requisitos do sistema eletrénico.

A criagdo de uma tensao (VH) através de um
condutor percorrido por corrente sujeito a um
campo magnético é conhecida como efeito Hall
para homenagear o fisico americano Edwin Hall que

a descobriu em 1879.
DIRECAO DO CAMPO MAGNETICO

CORRENTE g TENSAQ HALL
DETECCAD . DETECCAO DE
ABRIR/FECHAR 1 ROTACAD

EFEITO HALL
(sensor magnético)



TRANSDUTORES DE POSIGAQ

TECNOLOGIA POTENCIOMETRICA

0 elemento principal do transdutor
potenciométrico consiste em duas pistas

lineares cujo cumprimentos correspondem ao
deslocamento maximo a ser medido e composto
por um material condutor. Um cursor mével,
equipado com dois contatos deslizantes (escovas)
ligados entre si, funcionam como ponte entre as
duas pistas e mede a diferenga de potencial entre
a primeira pista, resistiva, e o segunda, condutora.

CURSOR OU “WIPER"
(montado na parte movel)

CURSOR

| ' CURTO
! — CIRCUITO
]

DESLOCAMENTO
A B C
POTENCIOMETRO
O
ELEMENTO PARA
SOMATGRIO DE CIRCUITO
FORCAS DE SAIDA

TECNOLOGIA MEMS

0 cursor pode ser externo ao dispositivo, por isso
pode ser ligado diretamente ao objeto em
movimento cujo deslocamento se pretende medir,
ou interno: uma haste é utilizada como atuador do
movimento externo no cursor do potenciémetro.
Para assegurar um elevado grau de precisado

na medigao, é essencial garantir uma elevada
qualidade da pista resistiva: sé assim a posigcao do
contato na pista podera corresponder a um valor
de saida de tensao preciso e com repetitividade
na saida. A Gefran produz internamente todas as
pistas resistivas dos transdutores
potenciométricos, e € portanto capaz de garantir a
confiabilidade e precisao das medigdes.

A relativa simplicidade deste tipo de tecnologia per-
mite a sua utilizagcdo em modelos com dimensdes
reduzidas.

Os potenciometros Gefran ndo requerem qualquer
l6gica de controle e sdo, portanto, rapidos e faceis
de instalar.

MEMS significa Micro Electro-Mechanical Systems e
representa uma das tecnologias mais promissoras
do século XXI, capaz de revolucionar os paradigmas
de concepcao de sistemas eletrénicos e
tecnologécicos.

Gracas a esta tecnologia foi possivel levar a niveis
nanomeétricos, com a consequente redugdo de
consumo, funcionalidades eletromecéanicas que
anteriormente podiam ser implemen—tadas apenas
com tecnologias eletrotécnicas. Os sensores
foram a primeira aplicagao pratica da tecnologia
Mems. Um exemplo perfeito da aplicacdo desta
tecnologia sao os inclindmetros, destinados a
controlar a orientagdo angular nos eixos X, Y e Zem
relagdo ao eixo da terra.

MEMS
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BUIA DE SELEGAD DE THL\NSDUTUHES

COMPRIMENTO OU ANGULO A MEDIR

Os transdutores Gefran podem detectar deslocamentos lineares em cursos
desde um minimo de 10 mm até um maximo de 8300 mm, ou medicdes
angulares que vao de +10° a +-180°.

E importante ter em mente que normalmente s3o especificados dois cursos: LT

- curso mecanico: é a translagao efetiva que o cursor do transdutor pode realizar;
- curso elétrico Gtil: é a parte do curso mecanico em que é garantida a

linearidade do transdutor.
Isto significa que, ao estudar a aplicacdo, é necessario escolher um transdutor
com um curso elétrico util igual ou superior ao deslocamento maximo feito
pela pega em movimento.

TIPOS DE DETEGCAQ DA POSIGAD

Para possibilitar a deteccao do deslocamento de um objeto, o transdutor
possui uma parte mével que normalmente esta ligada ao proprio objeto.
Esta parte mével é normalmente de dois tipos:

- haste: é o sistema tradicional utilizado pelos potenciometros e consiste
numa haste que se retrai no corpo do transdutor, transmitindo o
deslocamento para as partes internas do sensor;

- cursor: ¢ um sistema que fornece solugdes mais compactas gragas a
utilizagao de um cursor que integra a parte mével a ser detectada.

Esta disponivel em alguns potenciémetros (séries PK, PME e PMI), bem como

na maioria dos magnetostritivos. (séries WPG, WRG, WPP, WRP, WPA, WRA...).

Note-se que o cursor pode ser guiado (corredigo ou anel) ou completamente

livre em relagdo ao transdutor (cursor magnético flutuante).
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TRANSDUTORES E INSTRUMENTOS GEFRAN:

A COMBINAGAD VENCEDORA

Ainstrumentacdo e os transdutores de posicdo Gefran sdo a melhor solugao

para detectar a posi¢ao de pecas mecanicas em movimento.
Os instrumentos Gefran sdo concebidos com entradas analégicas

configuraveis pelo usuario em mV/V, tensdo e corrente.

SISTEMA DE FIXAGAD

0 transdutor pode ser montado utilizando trés tipos de suportes:

- abracadeiras: € o método mais tradicional, requer a presenca de uma superficie livre sobre a qual instalar
o transdutor e envolve a utilizagao de duas ou mais abragadeiras, dependendo do comprimento do sensor;
- flanges: ideal em aplicacdes onde a haste deve passar por um orificio e o transdutor deve ser fixado nas

paredes do orificio; neste caso deve-se ter atencdo as condi¢des de utilizagao, especialmente no cas

de cursos elevados;

- rétulas autoalinhantes: estas sao utilizadas para fixar as extremidades do transdutor diretamente as

partes em movimento; permite a eliminacdo de outros pontos de fixagao e permite detectar movimentos
de compressao; este sistema ndo se destina a cursos excessivamente longos.

ABRAGADEIRAS FLANGE ROTULAS AUTOALINHANTES
WPG-A WRG-A RK-XL319
WPP-A WRP-A
] WPP-S WRP-S
= WPA-A WRA-A
= WPA-S WRA-S
oc
= WPL-A WRA-F
E WPA-F WRA-E
w WPA-E 1K4-P
@2 MK4-P RK2
= RK4
RK5-A
RK5-C
LT/LT67 Ic PC/PC67
PZ12 PZ12 PZ12
PZ34/P167 P734/P767 P734/P767
o PK PMII2 PMAI2
2 PAL PMI-SL/PMI-SLE
o PYL GSF
= PY2
S PY3
= PZ12
5 PMEL2
a- PS09
PSIl
PS20
PRB5S
GSH LS-A
EFEITO HALL GRA LM-L
GRN LM-C
. GIB
INCLINOMETROS GIG / GIG RELAY
GIT
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TRANSDUTORES DE POSIGAO MAGNETOSTRITIVOS

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

S= HYPERWAVE == HYPERWAVE == HYPERWAVE == HYPERWAVE
MODELD PG-F WPP-A WPP-S WPA-A
CURSO ELETRICO UTIL 50...1500 mm 50...2500 mm 50...2500 mm 50...4000 mm
LINEARIDADE INDEPENDENTE +0.02% +0.02%...+ 0.04% +0.02% +0.01%... + 0.04%
RESOLUGAD Infinita 16 bit (Ruido Max. 5 mVpp) 20 pum - 40 pm 16 bit (Ruido Max 5 mVpp)
(limitada apenas pelo ruido de saida) : PP u H PP
REPETIBILIDADE <0.01mm <0.01mm <0.02mm <0.01mm
TEMPO DE AMOSTRAGEM dalmsa3ms da0.5msa2ms da0.5msa4ms da0.5msa3ms

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

CARACTERISTICAS PRINGIPIO DE

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico

AR (sistema sem contato fisico) (sistema sem contato fisico) (sistema sem contato fisico) (sistema sem contato fisico)
TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -20...+75°C -30...475°C -30...490°C - 30...+485°C
TEMPERATURA DE a q q o
ARMAZENAMENTO -40...+4100°C -40...+100°C -40...+100°C -40...+100°C
VELOCIDADE DESLOCAMENTO
00 CURSOR <10m/s <10 m/s <10m/s <10m/s
FORGA DE DESLOCAMENTO CURSOR
DESLIZANTE <IN <IN <IN <IN
VIDA UTIL Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada
MATERIAL DE FABRICAGAD DO Aluminio anodizado Aluminio anodizado Aluminio anodizado Aluminio anodizado
CORPO DO TRANSDUTOR nylon 66 gf 40 Zamak niquelada Zamak niquelada Zamak niquelada
MATERIAL DE CONSTRUGAD Cursores magnético corredigo, cursor | Cursores magnético corredigo, cursor | Cursores magnético corredico, cursor | Cursores magnético corredico, cursor
DO CURSOR flutuante nylon 66 gf 40 flutuante nylon 66 gf 40 flutuante nylon 66 gf 40 flutuante nylon 66 gf 40
WPP-S-B Con. 6 polos M16 M. WPA-A-ACon. 5 polos M12 M.
x:::::; Eg::pz:z::ﬁ: WPP-S-C Con. 8 polos M16 M. WPA-A-B Con. 6 polos M16 M.
CONEXGES ELETRICAS WPG-A-M Con. 4 polos EN175301-803A WPP-A-CC ‘Bp los MIG M' WPP-S-D Con. 7 polos M16 M. WPA-A-C Con. 8 polos M16 M.
WPG-A-ACon. 5 polos M12 WePAN cz: o pglzz Wi, WPP-S-H Con. 8 polos MI2 M. WPA-A-H Con. 8 polos M12 M.
WPP-A-F Cab6 P\lI)CGﬁoslm- WPP-S-F Cabo PVC 6 fios 1 m. WPA-A-F Cabo PVC 6 fios 1 m.
i WPP-S-RcaboPUR 7 fios 1 m. WPA-A-R Cabo PUR 7 fios1m.
Analogico Analégico ss Analégico
SINAIS DE SAIDA lcursor 08 . . o8 .
posicio 2cursores posicao e velocidade 1cursor de posigao 2 cursores posicao e velocidade
OO/l eI/ 24 bit (Bin./Gray) 0-10Vdc/10-0Vdc 0-5Vde/5-0Vde
0,1-10,1vdc/10,1-0,1Vdc 0-5Vdc/5-0Vdc o
25 bit (Bin./Gray) 0-20mA/20-0mA
YA UL 21+1bit (Bin./Gray) (FM357) 4-20mA/20-4mA
4-20mA/20-4mA 4-20mA/20-4mA RBSEL AT m m
GRAU DE PROTEGAQ IP67 IP67 P67 P67
Tracao mecanica com juntade Tragcao mecanica com juntade Tragcao mecanica com junta de Tragao mecanica com junta de
FIXA[;I:\D MECANICA recuperagao de folga ou com cursor recuperagao de folga ou com cursor recuperacao de folga ou com cursor recuperacao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com magneto flutuante. Abragadeiras com magneto flutuante. Abragadeiras com magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferro variavel entreferro variavel entreferrovariavel entreferro variavel
TAMANHO/COMPRIMENTQ
ENCAPSULAMENTO 204...1654 mm 204...2654mm 204...2654 mm 204...4154 mm
DOS COMPONENTES ELETRONICOS
-

)

)

GUS

LISTED

-
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WPA

50...4000 mm

HYPERWAVE

WPL-A

50...4000 mm

50...4000 mm

HYPERWAVE

WPA-F

50...4000 mm

HYPERWAVE

WPA-E

50...4000 mm

+0.01%...£ 0.02%

+0.01%...+0.02%

+0.01%...+0.02%

+0,01%...£0,02%

+0,01%...£0,02%

0.5pum-40pm 5,10,20,50,100 pm lpm 0,5um 0,5um
<0.0lmm <0.0lmm <0.01mm <0.0lmm <0.0lmm
da0.5msa4ms da0.5msad4ms dalmsad4ms da0,5msa3ms da0,5msa3ms
(em fung&o do curso) (em fungao do curso) (em fungao do curso) (em funcao do curso) (em fungao do curso)

Magnetostritivo medicéo
do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medi¢ao
do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigao
do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

-30...+90°C -30...+90°C -40...+85°C -40..+85°C -40..+85°C
-40...4100°C -40...4100°C -40...4100°C -40...+100°C -40...+100°C
<10m/s <10m/s <10m/s <10m/s <10m/s
<IN <IN <IN <IN <IN

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Aluminio anodizado
Zamak niquelada

Cursores magnético corredico, cursor
flutuante nylon 66 gf 40

Cursores magnético corredigo, cursor
flutuante nylon 66 gf 40

Cursores magnético corredico, cursor
flutuante nylon 66 gf 40

Cursores magnético corredico, cursor
flutuante nylon 66 gf 40

Cursores magnético corredico, cursor
flutuante nylon 66 gf 40

WPA-S-B Con. 6 polos M16 M.
WPA-S-C Con. 8 polos M16 M.
WPA-S-D Con. 7 polos M16 M.
WPA-S-H Con. 8 polos M12 M.
WPA-S-F CaboPVC 6 fios1m.
WPA-S-RCaboPUR7fios1m

WPL-A-A Con. 5 polos M12 M.

MK4P-W Con. 5 polos M12F.
MK4P-W Con. 4 polos M8 M.
MK4P-W Con. 5 polos M12 M.

WPA-F Con. 5-polos M12F. (cod. D)
WPA-F Con. 4-polos M8 M. (cod. A)
WPA-F Con. 5-polos M12 M. (cod. D)

WPA-E Con. 5-polos M12F. (cod. D)
WPA-E Con. 4-polos M8 M. (cod. A)
WPA-E Con. 5-polos M12 M. (cod. D)

SSI
1position cursor

10 Link
1cursor posigao, velocidade,SSC

PROFIBUS
4 cursores posigaoe
velocidades 4 cames digitais

PROFINET
16 cursores posicao e velocidades
(General Profile)
1cursor de posigao e velocidade
(Encoder Profile)

ETHERCAT
16 cursores posigao e velocidades

24 bit (Bin./Gray)
25 bit (Bin./Gray)

24 bit (Bin./Gray)
25 bit (Bin./Gray)

Interface Profibus DPVO em
RS485 de acordo comanorma

Interfagal0 Profinet
Protocolo RT &RTI

CANopen OVER ETHERCAT (COE)

21+1bit (Bin./Gray) (FM357) 21+1bit (Bin./Gray) (FM357) IEC 61158 RS (ETEEllE HRCLOCE
Encoder Vr. 4.2
P67 P67 P67 P67 P67

Tragdo mecanica com junta de
recuperacao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferro variavel

Tragdo mecanica comjunta de
recuperagao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferro variavel

Tragao mecanica com junta de
recuperagao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferro variavel

Tragao mecanica com junta de
recuperacao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferro variavel

Tragdo mecanica com junta de
recuperagao de folga ou com cursor
magneto flutuante. Abragadeiras com
entreferrovariavel

204 ... 4154 mm 2044154 mm 232...4182mm 235...4185mm 235...4185mm
- . ® i
c’ Q@ IO-Link cus rIrJolFi —
s’ LISTED BTuTe Til] EtherCAT.

LISTED
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CURSORES - POSICIONADORES

SERIE WPG
PCUR220 PCUR221 PCUR222 PCUR202

SERIE WPP / WPA

> v ¥ =

PCUR210 PCUR211 PCUR212 PCUR202
SERIE MK4
PCURD3S PCURD3E PCURD37 PCURD3S

ABRACADEIRAS DE FIXACAD

bk et
&-—a -

SERIE WPG SERIE WPP / WPA / MK4

PKITS90 int. 42,5mm PKITO90 int. 42,5mm
PKITS91int 5S0mm PKITO91 int 50mm



| TRANSDUTORES DE POSIGAQ

CONECTORES DOS TRANSDUTORES
MAGNETOSTRITIVOS COM PERFIL DE ALUMINIO

PG-A | WPP-A | WPP-S | WPA-A| WPL-A | WPA-S | MKA4-P | WPA-F | WPA-E

CONDGBS A4 PINEV 1P67 X

CONDOB 4 PIN EV IP65 X

COND31 5 PIN M12 1P67 X X X X X X
COND41 5 PIN M12 90° P67 X X X X X X
COND35 8 PIN M12 IP67 X X X X

CONDA2 8 PIN M12 90° P67 X X X X

CON117 8 PIN M12 30° (UL) P67 X X X X

COND21 6 PIN M16 IP40 X X X X

COND22 6 PIN M16 1P67 X X X X

CON118 6 PIN M16 (UL) P67 X X X X

COND23 6 PIN M16 90° IP67 X X X X

COND26 7/8 PIN M16 IP40 X X X X

ConD27 7/8 PIN M18 1P67 X X X X

COND28 7/8 PIN M16 90° P67 X X X X

CAVD11 M12 5 PIN CABO 2M. IP67 X X X X X
CAVD21 M12 5 PIN 90° CABO 2M. | IP67 X X X X X
CAvDOZ M12 8 PIN CABO 2M. IP67 X X X X

CAVDOS M12 8 PIN 90° CABO 2M. | IP67 X X X X

CON380 5 PIN M12 M. P67 X

CON390 5 PINM12F. P67 X

CONO83 4 PIN M12 M. COD. D P67 X X
PCAV700 M8 4 PIN CABO 3M. P67 X

PCAV702 M8 F. 5 PIN CABO 3M. P67 X

PCAV703 M8 M. 5 PIN CABO 3M. P67 X

CAV501 | 2(M/F)M12 5 PIN CABO 2M. | 1P67 X

CAV502 | 2(M/F)M12 5 PIN CABO 5M. | P67 X

CAV503 | 2 (M/F) M12 5 PIN CABD 10M. | P67 X

15
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TRANSDUCTORES DE POSICION MAGNETOESTRICTIVOS

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

== HYPERWAVE

MODELO RG-A RP-N np

CURSO ELETRICO UTIL 50...1500 mm 50...2500mm 50...2500mm
LINEARIDADE INDEPENDENTE +0.04% +0,02%...+0,04% <+0.02%

HES[]LUQA[] Infinita (limitada apenas pelo ruido de saida) 16 bits (Ruido max. 5 mVpp) 20pum-40um
REPETIBILIDADE <0.02mm <0.01mm <0.01mm

TEMPO DE AMOSTRAGEM Dalmsal5ms Da0,5msa2ms Da0,Smsa4ms

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

CARACTERISTICAS PRINCIPIO DE

Magnetostritivo medigao do
tempo ultrassanico

Magnetostritivo medicao do
tempo ultrassanico

Magnetostritivo medi¢ao do
tempo ultrassanico

MEDIGAU (sistema sem contato fisico) (sistema sem contato fisico) (sistema sem contato fisico)
TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -20..475°C -30..475°C -30..+90°C
TEMPERATURA DE . . .
ARMAZENAMENTO -40...+100°C -40...+4100°C -40...+4100°C
VELOCIDADE DESLOCAMENTO
00 CURSOR <10m/s <10m/s <10m/s
FORGA DE DESLOCAMENTO CURSOR
DESLIZANTE <IN <IN <IN
VIDA UTIL Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada
MATERIAL DE FABRICAGAC DO . . . . - .
CORPO DO TRANSDUTOR Aco Inox 316 Aluminio anodizado Aco Inox 316 Aluminio anodizado Aco Inox 316 Aluminio anodizado
MATEHI%E%E%%I;ETHUGAD Cursor magnético flutuante - Plastoferrite Cursor magnético flutuante - Plastoferrite Cursor magnético flutuante - Plastoferrite
WRP-A-A Can. 5 polos M12 M. UEL-B-0, BresLIB kL
WRP-A-B Con. 6 polos M16 M WRP-S-C Con. 8 polos M16 M.
CONEXOES ELETRICAS WRG-A-M Con. 4 polos EN175301-803A WRP-A-C Con. 8 polos M16 M. WRP-S-D Con.7 polos M16 M.
WRG-A-A Con. 5 polos M12 WRP-S-H Con. 8 polos MI2 M.
WRP-A-H Con. 8 polos M12 M. X
WRP-A-F Cabo PVC 6 fios Lm WRP-S-F Cabo PVC 6 fios 1 m.
’ WRP-S-R CaboPUR7fios1m.
SINAIS DE SAIDA Analﬁgico' ) Analdgico o SSI B
1cursor de posicao 2cursor de posigao 1cursor de posicao
0-10Vdc/10-0Vde 0-10Vdc/10-0Vde o 126
0,1-10,1Vdc/10,1-0, Vdc 0-5Vdc/5-0Vde g; E:EEE::;E:ZY;
0-20mA/20-0mA 0-20mA/20-0mA 21+1bit (Bi /Gl ) (IZ,M357)
4-20mA/20-4mA 4-20mA/20-4mA U
GRAU DE PROTEGAQ P67 P67 P67
. Fixagao mecanica com flange externaroscada | Fixagao mecanicacom flange externaroscada | Fixagao mecanicacom flange externa roscada
FIXAGAQ MECANICA M18x1,5 (padrao) (M) M18x1,5 (padrao) (M) M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F) 3/4"-16 UNF (F) 3/4"-16 UNF (F)
TAMANHO/COMPRIMENTQ
ENCAPSULAMENTO 228...1683mm 228...2683mm 228...2683mm

DOS COMPONENTES ELETRONICOS




TRANSDUTORES DE POSIGAQ

FIYPERWAVE

WRA-A

50...4000 mm

FYPERWAVE

WARA-S

50...4000 mm

IK4-P

50...4000 mm

WRA

50...4000 mm

HYPERWAVE

WRA-E

50...4000 mm

+0,01%...+0,04%

+0,01%...£0,02%

£0,01%...£0,02%

+0,01%...£0,02%

+0,01%...+0,02%

16 bits (Ruido max. 5 mVpp) 0,5um-40um lum 0,5um 0,5um
<0.01mm <0.01mm <0.0lmm <0.01mm <0.01mm
Da0,5msa4ms Dalmsa4ms Da0,5msa3ms Da0,5msa3ms

Da0,5msa3ms
(em fungdo do curso)

(em fungéo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

Magnetostritivo medi¢ao do
tempo ultrassanico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigao do
tempo ultrassonico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medi¢ao do
tempo ultrassanico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medi¢ao do
tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medi¢ao do
tempo ultrassdnico
(sistema sem contato fisico)

-30..485°C -30..+90°C -40..+85°C -40..485°C -40..+85°C
-40...+4100°C -40..+100°C -40...+100°C -40...+100°C -40..+100°C
<10m/s <10m/s <10m/s <10m/s <10m/s
<IN <IN <IN <IN <IN

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

AgoInox 316
Aluminio anodizado

AcoInox 316
Aluminio anodizado

AcoInox 316
Aluminio anodizado

AgoInox 316
Aluminio anodizado

Acolnox 316
Aluminio anodizado

Cursor magnético flutuante
Plastoferrite

Cursor magnético flutuante
Plastoferrite

Cursor magnético flutuante
Aluminio anodizado

Cursor magnético flutuante
Aluminio anodizado

Cursor magnético flutuante
Aluminio anodizado

WRA-A-ACon. 5polos M12 M.
WRA-A-B Con. 6 polos M16 M.
WRA-A-C Con. 8 polos M16 M.
WRA-A-H Con. 8 polos M12 M.
WRA-A-F Cabo PVC 6 fios 1 M.
WRA-A-R Cabo PUR7fios1m.

WRA-S-B Con. 6 polos M16 M.
WRA-S-C Con. 8 polos M16 M.
WRA-S-D Con. 7 polos M16 M.
WRA-S-H Con. 8 polos M12 M.
WRA-S-F Cabo PVC 6 fios 1 M.
WRA-S-R Cabo PUR 7 fios 1 m.

MK4P-W Con. 5 polos M12F.
MK4P-W Con. 4 polos M8 M.
MK4P-W Con. 5 polos M12 M.

WRA-F Con. 5 polos M12F. (cod. D)
WRA-F Con. 4 polos M8 M. (cod. A)
WRA-F Con. 5 polos M12 M. (cod. D)

WRA-F Con. 5 polos M12F. (cod. D)
WRA-F Con. 4 polos M8 M. (cod. A)
WRA-F Con. 5 polos M12 M. (cod. D)

Analdgico
2cursores posicao e velocidade

SSI
1lcursorde posigao

PROFIBUS
4 cursores posigao e velocidades
4 cames digitais

PROFINET
16 cursores posicao e velocidades
(General Profile)
1cursor de posicao e velocidade
(Encoder Profile)

ETHERCAT
16 cursores posigdo e velocidades

0-10Vdc/10-0Vde
0-5Vdc/5-0Vdc

24 bit (Bin./Gray)

Interface Profibus DPV0 em RS485 de

Interface 10 Profinet
Protocolo RT &RTI

CANopen OVER ETHERCAT (COE)

0-20mA/20-0mA , léf(ba'.t([;g"m)r?g;asn acordo com a norma [EC 61158 Profil General e PROTOCOL
4-20mA/20-4mA R ) Encoder Vr. 4.2
P67 P67

P67

IP67

IP67

Fixagao mecanica com flange externa
roscada M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F)

Fixag@o mecanica com flange externa
roscada M18x1,5 (padrao) (M)
3/4”-16 UNF (F)

Fixagao mecanica com flange externa
roscada M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F)

Fixagao mecanica com flange externa
roscada M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F)

Fixacao mecanica com flange externa
roscada M18x1,5 (padrao) (M)
3/4"-16 UNF (F)

228...4183mm 228...4183mm 233...4188mm 237...4192mm 237...4192mm
j A
ssi We g o Eiher AT

LISTED

LISTED
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CURSORES
POSICIONADORES

032x
013,5x
H7,9mm.

WARG-A|WAP-A WAP-S|WRA-A WRA-S| IK4-P |WRA-FILWRA-E| RK2

PCUROSS

PCUROS5

PCUROS5

PCUROS5

PCUROS5

PCURG10

PCUROS5

PCUROSS

PCUR022

RK4 |RK5-A | RK5-C

PCUR022

032x
013,5x
H7,9mm.

PCURO96

PCUR096

PCUR096

PCUR096

PCURO96

PCURO23

PCURO96

PCUR096

PCURO23

PCURO23

(025,4 x
013,5x
H7,9mm.

PCUR097

PCUR097

PCUR097

PCUR097

PCUR097

PCURG00

PCUR097

PCUR0S7

PCUR024

PCUR024

J Lo

‘ ‘ H52,4mm.

PCURO98

PCURO98

PCURO98

PCURO98

PCURO98

PCURO26

PCURO98

PCURO98

PCURO26

PCURO26

LJ AISI 316
11

042x
015x

LJ AISI 316

‘ ‘ H52,4mm.

PCURO27

PCURO27

PCURO27

025,4 x
013,5x
H8mm.

PKITS28 | PKITS28

033x
013,5x
H8mm.

PKITS29 | PKIT529

PKITS25 | PKITS25

PKIT526 | PKIT526

PKIT527 | PKIT527

P - Plastico

M - fman

A - Ago inox AISI 420
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TRANSDUTORES DE POSIGAD MAGNETOSTRITIVOS

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELO

CURSO ELETRICO UTIL

50...4000 mm

50......4000 mm

50x2500 mm

LINEARIDADE INDEPENDENTE

+0,02% desvio max. (minimo + 0,060 mm)

+0,02% desvio max. (minimo + 0,060 mm)

<+0,04% F.S. (minimo +0,10 mm)

RESOLUGAD Infinita Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0,01mm <0,01mm <0,01mm
TEMPO DE AMOSTRAGEM Delmsa2ms Delmsa2ms Delmsa2ms

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

CARACTERISTICAS PRINCIPIO DE MEDIGAQ

Magnetostritivo medigao do
tempo ultrassonico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigdo do
tempo ultrassonico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medigdo do
tempo ultrassonico
(sistema sem contato fisico)

TEMPERATURA DE UTILIZAGAQ -55...4100°C -55...4100°C -55...4100°C

TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -55...4125°C -55...4125°C -55...4125°C
VELOCIDADE DESLOCAGAQ CURSO <600rpm <600rpm <600rpm
FORCA DE DESLOCAMENTO CURSOR DESLIZANTE <0,20N <18N <0,20N

VIDA UTIL

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

MATERIAL DE FABRICAGAD DO CORPO DO
TRANSDUTOR

AcoInox 316

AcoInox 316

AcoInox 316

MATERIAL DE CONSTRUGAQ CURSO

Cursor magnético
Flutuante - Aluminio anodizado

Cursor magnético
Flutuante - Aluminio anodizado

Cursor magnético
Flutuante - Neodimio-ferro-boro

CONEXOES ELETRICAS RK2 Cabo PUR 8 fios 1 m. RK4 Con. 5 polos M12 M. RK5-ACon. 5 polos M12 M.
SINAIS DE SAIDA Analdgicolcursor posigcao Analogicolcursor posigao Analégicolcursor posigao
0,1-10,1Vdc/10,1-0,1 Vdc 0,5-9,5Vdc/9,5-0,5 Vde
Oolllgizgzlsolluollv!? 0,1-5,1Vdc/5,1-0,1 Vdc 0,5-4,5Vdc/4,5-0,5 Vdc
'4_2'0 mA/2’(]—4’mA 0-20mA/20-0 mA 0-20mA/20-0 mA
4-20mA/20-4 mA 4-20mA/20-4 mA
GRAU DE PROTEGAD P67 P67 IP6IK
e Fixagao mecanica com flange externaroscada T
FIXAGAO MECANICA s M18xL,5 (padréo) (M) ¢

flange interna de p33mm

3/4”-16UNF (F)

flange interna de §48mm

TAMANHO/COMPRIMENTO ENCAPSULAMENTO
D0S COMPONENTES ELETRONICOS

182...4182mm

190...4190 MM

154,7x2609,7 mm

)

g

)



| TRANSDUTORES DE POSIGAQ

A PROPOSTA

(NICA E COMPLETA DA GEFRAN -

Dead 50mm Dead 55mm

Area de leitura 300mm

i =0

UJHG/UJHP/LUHA Solugaol

SEM CONTATO,
SUBSTITUIR
TODAS AS
MARCAS

Dead 30mm Dead 45,8mm
Area de leitura 300mm
AY:] |
I SEM CONTATO,
. ©
[ ] SEM DESGASTE
HKS Solugao 2
Dead 12,7mm Dead 26,5mm
N Area de leitura 300mm COMPACTO,
o
Il EM CONFORMI-
; , |'(@ DADE COM AS
NORMAS ATEX
PN”'SL Solugéo 3
Dead 10,9mm Dead 8,9mm
Area de leitura 300mm
AY:|
i 1] SUPER
i : |'(@ COMPACTO
|C Solugao 4
& =
AUTOALINHA-
i MENTO,
1P67
PCB7 Solugdo 5
@ |
i PEQUENO COM
i CURSO MUITO
LONGO

GSH Solugéo 6

A Gefran é o unico fabricante de sensores no mundo
a oferecer uma gama tao completa de solugdes para
detectar a posigao do pistao num cilindro hidraulico
ou pneumatico.

Alguns transdutores foram concebidos para
serem totalmente integrados nos cilindros,
alguns parcialmente, outros totalmente externos.
Estes sensores foram idealizados pensando

nas diferentes areas de utilizagao: siderurgica,
industrial, veiculos industriais e para utilizagao
em areas potencialmente explosivas.

Tudo isto para satisfazer as diferentes necessida-
des de aplicacdo: desde o sensor completamente
protegido contra agentes externos, até ao sensor
facilmente substituivel, necessidades identificadas
juntamente com os técnicos dos nossos clientes.

A Gefran esta em contato diario com os principais
fabricantes mundiais de cilindros juntamente com
os quais estuda a melhor forma de integrar sensores
no projeto em analise. A Gefran é capaz de avaliar
ainstalacdo correta dos sensores utilizando corpo
técnico altamente especializados e experientes.
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TRANSDUTORES DE POSIGAQ

MODELO

CURSO ELETRICO UTIL

50x2500mm

50x1000 mm

LINEARIDADE INDEPENDENTE

<+0,04% F.S. (minimo + 0,10 mm)

+0,02% desvio max. (minimo + 0,060 mm)

RESOLUGAD Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0,01mm <0,01mm
TEMPO DE AMOSTRAGEM Delmsa2ms Delmsa2ms

(em fungdo do curso)

(em fungdo do curso)

CARACTERISTICAS PRINCIPIO DE MEDIGAQ

Magnetostritivo medigao do tempo ultrassdnico
(sistema sem contato fisico)

Magnetostritivo medi¢ao do tempo ultrassénico
(sistema sem contato fisico)

TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -55...4100°C -55...4100°C
TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -55...4125°C -55...4125°C
VELOCIDADE DESLOCAMENTO DO CURSOR <600rpm <600rpm
FORCA DE DESLOCAMENTO CURSOR DESLIZANTE <0,20N <0,20N

VIDA UTIL

Teoricamente ilimitada

Teoricamente ilimitada

MATERIAL DE FABRICAGAO DO CORPO DO
TRANSDUTOR

AcgoInox 316

Acoinox 316 - Aluminio anodizado

MATERIAL DE CONSTRUGAQ DO CURSOR

Cursor magnético flutuante - Neodimio-ferro-boro

Cursor magnético flutuante - Aluminio anodizado

CONEXOES ELETRICAS RK5-C Con. 5 polos M12 M. RK2 Cabo PUR 8 fios 1 m.
SINAIS DE SAiDA Analoglco. ) AnaloglcoA i
Lcursor de posigao 1cursor de posigao
RK2XL319
Interface CANopen DS-301V4.01 0-10Vdc/10-0Vde
Perfil do dispositivo RK2XL353
4-20mA/20-4mA
GRAU DE PROTEGAD IP6IK P67
FIXA[}ﬂD MEGANICA Fixagdo mecanica com flange interna de 9 48 mm i DTz e P el al et s e

duasjuntas esféricas autoalinhantes.

TAMANHO/COMPRIMENTO ENCAPSULAMENTO DOS
COMPONENTES ELETRONICOS

154,7...2609,7mm

250...1200 mm haste fechada
302...2202mm mm haste aberta

CANopen

)

2
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CONECTORES
DE TRANSDUTORES MAGNETOSTRITIVOS
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CONDDB COND27 COND35 CONDBS CONDD2
COND21 COND22 COND23 COND26 COND28
COND31 CONDA1 COND4A2 CON117 (UL CON118
CON380 CON330 CAVDD2 CAVO0S CAVD11

g~ o e o &

CAVO021 PCAV700 PCAV702 PCAV703 CONO79




TRANSDUTORES DE POSIGAQ

WAG-A|WRP-A WRP-S WRA-A | WARA-S

IK4-P | WRA-F|WRA-E| RK4 | RKS-A | RK5-C

CONOBS | APINEV | P67 X
CONOOG | 4PINEV | Ip85 X
COND31 g PI(M)MZ 1P67 X X X X X X X X
COND41 5;[’]"',\'('[‘1‘3)2 P67 X X X X X X X X
CONO35 i PI(”L“)MZ P67 X X X X
CoNp4z 8PIN 5"12 P67 X X X X
90
CON117 Bglaul!\l(ﬁnl_l)z P67 X X X X
CONO21 | BPINM16 | 1P40 X X X X
CONO22 | 6PINM16 | P67 X X X X
CON118 6 Pl(ﬂl_n)"ls 1P67 X X X X
CONO23 A [\,"15 IP67 X X X X
90
CONO26 7/NB|1|;|N IP40 X X X X
CONO27 7{\;1312"\‘ 1P67 X X X X
COND28 ,J‘/lg ;lé\l P67 X X X X
CAVO11 'E'I}SUEZP&'\" P67 X X X X X X X X
CAVO21 BEIIVIIBZIL\ESIZNM P67 X X X X X X X X
CAVO02 lglleé[lazpl\lll'\.l 1P67 X X X X
CAVODS BI;VIQIBZI_\EII;IZI\IM 1P67 X X X X
CON380 ME.' II;lRI\E]m%SS 1P67 X
CON330 F?IfFlilganlnBlLfS 1P67 X
CONOB89 APIE':\IDIS.IDZ i IP67 X X
PCAV700 [,YIE\BBS ;l,\'/l\‘ 1P67 X
PCAV702 Né%gnﬁafvllN P67 X
poav7os "o EN e X
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TRANSDUTORES TWIIST EFEITO HALL
DE 3 DIMENSOES

/i
e W\“ \

TRANSDUTORES TWIIST EFEITO HALL - TECNOLOGIA

0 elemento primario da tecnologia TWIIST é um circuito integrado 3D de efeito Hall montado numa placa de
circuito e acoplado a um campo magnético helicoidal.

0 elemento primario instalado na extremidade da haste de suporte interna esta livre para se mover
linearmente dentro da hélice magnética. A variacado do angulo do campo da hélice magnética ao longo do
alojamento cilindrico determina a posicao do circuito integrado Hall (localizado no interior do transdutor) e,
por conseguinte, a medi¢do do deslocamento.

ROLL

POSICAD ACELEROMETROE TEMPERATURA
GIROSCOPIO



TRANSDUTORES DE POSIGAQ

A combinacao desses trés sensores fornece a seguinte série de informacgdes:

W & @D @

Posigdo absoluta Velocidade maxima Aceleracdo Angulo de incli-
em tempo real e em tempo real maxima nagdoX,Y,Z

Temperatura Horas de trabalho Km percorridos
maxima e em totais pelo cursor
tempo real

TRANSDUTOR MULTIVARIAVEL:

Este transdutor de posigdo representa um novo conceito de detegao; 0 mesmo circuito eletrénico inclui
varios sensores (posicao, inclinagcdo e temperatura, por exemplo), o firmware processa os dados dos
sensores simultaneamente e a interface do bus de campo transmite os valores medidos de acordo com a
velocidade de transmisséo de dados especificada pelo utilizador. O firmware processa simultaneamente
os dados provenientes dos sensores e a interface do bus de campo transmite os valores medidos de acor-
do com as velocidades de transmissdo de dados especificadas pelo utilizador.

ATUALIZA(;AO DO FIRMWARE:
Para além disso, 0 sensor esta equipado com um Boot Loader, que pode atualizar o sensor diretamente no
campo através do bus de campo Can Open ou da comunicagdo digital I0-Link remota

%

Atualizacdo do Firmware
firmware personalizado
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TRANSDUTORES TUJHST EFEITO HALL

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS
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MODELO A
CURSO ELETRICO UTIL 50...900 mm 100...800 mm 100...900 mm
LINEARIDADE INDEPENDENTE +0.15% +0.15% +0.15%
RESOLUGAQ Tipico 12bits Tipico 14 bits Tipico 14 bits
REPETIBILIDADE Tipico <0,1% FS Tipico <0,05%FS Tipico <0,05%FS
TEMPO DE AMOSTRAGEM Tipico 300 ps Tipico 1ms Tipico 1ms
CARACTERISTICAS DO PRINCIPIO DE Efeito Hall Efeito Hall Efeito Hall

MEDIDA

(sistema sem contacto fisico)

(sistema sem contacto fisico)

(sistema sem contacto fisico)

TEMPERATURA DE UTILIZAGAD

-40...+85°C -40...+85°C -40...+85°C
VELOCIDADE DE DESLDBAGAD 1[i]
CURSOR <5m/s <5m/s <5m/s
FORGA DE ARRASTO DO CURSOR <IN <IN <IN

DURAGAO DO TRANSDUTOR Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada
MATERIAIS AIS1444 agoinoxidavel, latao, AISI444 ago inoxidavel, latao, AISI444 agoinoxidavel, latao,
aluminio, PA12 aluminio, PA12 aluminio, PA12
LSA/Z Conector M12 4 polos
LIGAGGES ELETRICAS Y oIS el Conector M12 5 polos Conector M12 5 polos

LSA/H Conector M12 8 polos
(apenas para a saida raciométrica)

SINAIS DE SAIDA

Analégico
(redundante apenas para a saida raciomé-
trica)

Posigao, angulo de inclinagéoX,Y,Z,
aceleragdo XY, Z, velocidade, temperatura

Posigao, angulo de inclinagéoX,Y,Z,
aceleragdoX,Y,Z, velocidade, temperatura

0-10Vdc/10-0Vdc
0...10Vdc/10...0Vdc (alimentagao 10...18Vdc)
4-20mA/20-4mA
10...90%/90...10% V alimentagao
(raciométrica)

10 Link
Perfil do dispositivovr.1.1.2
Genéricointeligente
Sensor de comunicagdo COM3

DS-301Nivel de aplicagdo CANopen e perfil
de comunicagao Vr4.2.0
DS-302 Fungdes adicionais do nivel
de aplicagdo Vr41.0
DS 406 Perfil do dispositivo para codificador
Vr4.1.0
DS 410 Perfil do dispositivo parainclinémetros
(classeC2)Vr2.0.0

GRAU DE PROTEGAD

IP67 IP67 IP67
LSA/A Juntas esféricas autoalinhantes LML/A Juntas esféricas autoalinhantes LMC/A Juntas esféricas autoalinhantes
MECANICA E FlXI-\GI:\U LSA/B Juntas esféricas articuladas auto- LML/B Juntas esféricas articuladas auto- LMC/B Juntas esféricas articuladas auto-

alinhantes
LSA Fixacdo com parafuso

alinhantes
LML Fixagao com parafuso

alinhantes
LMC Fixagao com parafuso

TAMANHO/COMPRIMENTO ALOJAMENTO

134...984mm

184...984mm

184...984mm

REDUNDANT

@ 10-Link

CANopen (@t



| TRANSDUTORES DE POSIGAQ

ACESSORIOS, CONECTORES E CABOS DOS
TRANSDUTORES TWIST EFEITO HALL

OPGOES DE CONFIGURAGAD

PKIT 1567 ARTICULAGOES ESFERICAS A

PKIT 1565 ARTICULAGOES AXIAIS B

PKIT 1566 ARTICULAGOES AXIAIS EM AGO INDXIDAVEL (AISI3I6) AGO INOXIDAVEL c

PKIT 1568 ARTICULAGOES ESF(E'Ellsclg]sB)EM AGO INOXIDAVEL AGO INOXIDAVEL 5
- ?:a’:-___ ;“.-T-M‘--_d e _';' g}

PKIT 1567- PKIT 1568 _ o -——'J'f’

o -
i e
— e _1..‘-3‘1#- -'_,_, —

~ .‘= ==F

PKIT 1567- PKIT 1566 %@
LSA LML LMC

CONo31 5 PINOS M2 P67 X X X
CONo041 5 PINOS M2 90° P67 X X X
CON035 8 PINOS M12 IP67 X X
CONo042 8 PINOS M12 90° P67 X X
CAV501 2 (M/F) M12 5 PINOS, CABO 2M. IP67 X
CAV502 2 (M/F) M12 5 PINDS, CABO 5M. IP67 X
CAV503 2 (M/F) M12 5 PINOS, CABO 10M. P67 X
COND31 COND35 CONDA1 CONDA2

CAv501 CAvs02 CAV503
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TRANSDUTORES DE POSIGAD PUTENCIUMETHICUS

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

- g
— -
2
CURSO ELETRICO UTIL 50...800 mm 50...750 mm 100...2000 mm
LINEARIDADE INDEPENDENTE +0,05% +0,05% +0,05%
RESOLUGAD Infinita Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0,01mm <0,01mm <0,01mm
5K0hm /100...300
RESISTENCIA 13&3:2;?208350 5K0hm/50...600 10K0hm/400...1000
20K0hm /1250...2000
TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -30...+100°C -30...+4100°C -30...+4100°C
TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -50...+120°C -50...+4120°C -50...+4120°C
LT<10m/s PC<5m/s,
LT ST LT67<3m/smax<5m/s PCB7<3m/s maxs5m/s S/
LT-S<3,5N(IP6O) PC<ISN
FORCA DE DESLOCAMENTO LT-P <10N (IP65) PCE7<30N <12N
LT67 <20N (IP67) -
VIDA UTIL >100x108 manobras

>100x108 manobras

>100x108 manobras

MATERIAL DE FABRICAGAO DO CORPO DO

Aluminio anodizado

Aluminio anodizado

Aluminio anodizado

TRANSDUTOR Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40
MATERIAL DE CDNS]’HUG;\U EIX0 DE Acoinox Acoinox Cursor Nylon 66 GF 40
TRAGAD USB 303 USB 303 Latilub73/13
= LT/SIPBOLT/PIPBS PCIPB5
GRAU DE PROTEGAQ LT67 P67 PCETIPET IP40
N - . Acionamento mecanico com unido com
LT G DR Fixagdo mecanica e arraste autoalinhante em recuperacao de folga, roscaM5 com
MECANICA E FIXAGAD M6 e abracadeiras de fixagao com entreferro ¢ ) - utos up A ¢ X g_'
variavel duasjuntas esféricas autoalinhantes abracadeiras de fixagao com entreferro
variavel
DIMENSOES / COMPRIMENTO
ALOJAMENTO 112...977mm 185...898 mm 253...2171mm

RoHSv

Vi
Ry
Vout]
Ry

VR.XL339

RoHSv

7R
Vout]
Ry

VR.XL339

RoHSv

V.9
Ry
Vout
Ry

VR.XL339




TRANSDUTORES DE POSIGAQ
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MODELD PA PVl PV2 PV3
CURSO ELETRICO UTIL 25...150mm 25...150mm 10...150 mm 25...150mm
+0.2%/25 +0.2%/25 +0.3%/10 +0.2%/25
LINEARIDADE INDEPENDENTE +0.1%/50...100 +0.1%/50...100 +0.2%/25 ;0‘10/"/50
+0.05%/125...150 +0.05%/125...150 +0.1%/50 e
HESDLU[}AD Infinita Infinita Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0.01mm <0.01mm <0.01mm <0.01mm
RESISTENCIA 1KOhm /25 1K0Ohm /25 1K0hm/10...25 mm 1KOhm /25 mm
5K0hm/50...150 5K0hm/50...150 5K0hm/50...150 mm 5K0hm/50...150 mm
TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -30...+100°C -30...+100°C -30...+100°C -30...+100°C
TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -50...4120°C -50...4120°C -50...+4120°C -50...+120°C
VELOCIDADE DESLOCAMENTO <5m/s <10m/s <10m/s <10m/s
FORGA DE DESLOCAMENTO <L2N <0.3N <04N <04N
VIDA UTIL >100x108 manobras >100x108 manobras >100x108 manobras >100x108 manobras
MATERIAL DE FABRICAGAD DO Aluminio anodizado Aluminio anodizado Aluminio anodizado Aluminio anodizado
CORPO DO TRANSDUTOR Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40
MATERIAL DE CONSTRUGAD . . . .
EIXO DE THAGI:\EI Agoinox AISI 303 Agoinox AISI 303 Agoinox AISI 303 AgoinoxAlSI 303
GRAU DE PROTEGAD IP40 IP40 IP40 IP40
Eixo toque com duplo suporte

Eixo toque com duplo suporte e

emoladeretorno. Travado na

Transmissdo mecanica comjunta
com recuperagao de folga, rosca

Eixo toque com unido de
recuperacao de folga, rosca
M4, abragadeira de fixagao com

rotacdo. Ponteira com rolamento

mola de retorno. Ponteira com
esfera. Abracadeiras de fixagao
com entreferro variavel

de esferas abragadeiras de
fixagao e entreferro variavel

TR E R M4, abragadeiras de fixagao com
distancia central variavel entreferro variavel
DIMENSOES / COMPRIMENTO
ALOJAMENTO 74.5...199.5mm 63...188 mm 48...188 mm 63...188 mm
V.9 N Vi R V.0 N V.9 R
1| RoHsv .| RoHSv 1| RoHSy 1| RoHSv
VR.XL339 VR.XL339 VR.XL339

VR.XL339
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MODELO

/. - rd
) D /] ) 5 )
CURSO ELETRICO UTIL 25...150mm 25...250 mm 100...550 mm 50...1000 mm
+0.2%/25 +0.2%/25 5
LINEARIDADE INDEPENDENTE +01%/50...100 +01%/50...100 +£01% P
+0.05%/125...150 +0.05%/125...250 i
RESOLUGAQ Infinita Infinita Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0.01mm <0.0lmm <0.00lmm <0.08mm
. 1KOhm /25 2K0Ohm / 50mm 3153::://725555822//1500011 5K0hm/50...300
RESISTENCIA 3K0hm /75 4K0hm/100mm 10K0Ohm 10K0hm /350...600
5K0hm /125 6K0hm / 150mm SKOhm /125 6K0hm /150mm 20K0hm /650...1000
8KOhm /200 10K0hm /250mm
TEMPERATURA DE UTILIZAGAQ -30...+100°C -30...+100°C -30...+4100°C -30...+4100°C
TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -50...4120°C -50...+4120°C -50...+4120°C -50...+120°C
VELOCIDADE DE DESLOCAMENTO <10m/s <10m/s <15m/s <10m/s
FORGA DE DESLOCAMENTO <0.5N <0.5N <IN <05N
VIDA UTIL >100 x108 manobras >100x108 manobras >100x108 manobras >100x108 manobras
MATERIAL DE FABRICAGAD 00 CORPO Alurninio anodizado PE#: Alumino snodizsdoylon haste: Moo anodisago | Aluminioanodizadonhaste diametro
DO TRANSDUTOR Nylon 66 GF 40 P267: Ago C45, cromado 20 mm 12,7mm, Cursor Nylon 66 GF 40
BUEARLINE EDNSIHUGAD EHE AcoinoxAISI 303 AcoinoxAISI 303 Flange: Agoinox AISI 303 Nylon 66 GF 40
DE TRAGAD
= . Cabo blindado Cabo blindado ICC con. 5 polos PME12C con. 3 polos
CONEXOES ELETRICAS 3 polos 3x0,25-1m 3 polos 3x0,25-1m ICF 3 fios-200 mm PME12F cavo 3 polos x0.25-1m
M PZ341P60
GRAU DE PROTEGAQ IP60 PZ671PET P67
A P212-S Mecanica com abragadeiras PZ:Z43: bﬁ:gz: :E:;:It;;?aitigas Fixacdo mecanicaatravés de flange
MECANICA E FIXAGAD PZ12-A Unides autoalinhantes Gaon ¢ Mecanica com abracadeiras
PZ12-F flange PZ34-F flange interna ou externa
PZ67 Unides autoalinhantes
DIMENSGES / COMPRIMENTO
ALOJAMENTO 74.5...199.5mm 83.5...308.5mm max.123.5...573.5mm 55...1065mm
s s Vs s
R R Ry Ry
7| RoHsy 1| RoHsy ~.| RoHSv 1| RoHsy
VR.XL339 VR.XL339 VR.XL339

VR.XL339



TRANSDUTORES DE POSIGAQ

MODELD

CURSO ELETRICO UTIL

50...1000 mm

50...1000 mm

50...1000 mm

LINEARIDADE INDEPENDENTE

+0.1%/50...100mm
+0.05%/150...1000mm

+0.1%/50...100mm
+0.05%/150...1000mm

+0.1%/50...100mm
+0.05%/150...1000mm

RESOLUGAD Infinita Infinita Infinita
REPETIBILIDADE <0.08mm <0.08mm <0.08mm
. 5K0hm/50...300 5K0hm/50...300 5K0hm/50...300
RESISTENCIA 10K0hm/350...600 10K0hm/350...600 10K0hm/350...600

20K0hm/650...1000

20K0hm/650...1000

20K0hm/650...1000

TEMPERATURA DE UTILIZAGAQ -30...+4100°C -30...4100°C -30...+4100°C
TEMPERATURA DE ARMAZENAMENTO -50...4120°C -50...+4120°C -50...+4120°C
VELOCIDADE DE DESLOCAMENTO <10m/s <10m/s <10m/s
FORGA DE DESLOCAMENTO <0.5N <05N <0.5N
VIDA UTIL >100x108 manobras >100x108 manobras >100x108 manobras
MATERIAL DE FARBICAGAC DO CORPQ Aluminio anodizado Agoinox Agoinox

TRANSDUTOR Nylon 66 GF 40 haste diametro 16 mm haste diametro12,7mm
MATERIAL DE CONSTRUGAD EIXO DE
TRAGAD Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40 Nylon 66 GF 40
. ) PMI-SL Saida do potencidmetro divisor de
CONEXOES ELETRICAS cabo 3 polosx0,25-1m cabo 3 polos x0,25-1m tensdo cabo 3 polos x0,25 -1m
PMI-SLE saida 4...20 mA, cabo 3 polos x0,25-1m
GRAU DE PROTEGAD IP67 IP68 IP68
MEDi\NICAEFlXF\GAD Unides autoalinhantes Fixagao mecanica com flange interna Fixagao mecanica com flange interna
ouexterna ou externa
DIMENSOES / COMPRIMENTO ALOJAMENTO 205...1155mm 55...1097 mm 55...1100mm
[Vi9 [V;9 ;
1| RoHsy | RoHSv’ ] Roiss
VR.XL339 VR.XL339 PMI-SLVR.XL339
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TRANSDUTORES DE ,
POSIGAO ROTATIVOS POTENCIOMETRICOS
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PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

MODEL PSOY P P i DRE
CURSO ELETRICO UTIL 340°:4° 345754 3500+ 4° 345°:4°
LINEARIDADE INDEPENDENTE +1..+0,05% +1..+0,05% +1..+0,05% +1..+0,05%
RESOLUGAQ Infinita Infinita Infinita Infinita
RESISTENCIA TOTAL (+-20%) 1/4,7/10K0hm 2/4,7/10K0hm 3/4,7/10K0hm 4/4,7/10K0hm
TEMPERATURA DE UTILlZAGI-lD -55..+100°C -55..+100°C -55..+100°C -55..+100°C
I.'-\r;nf\:E\EHE:\'\IE:\;?EANEI]'E -55...+125°C -55..4125°C -55..+125°C -55...+125°C
VELOCIDADE DE ROTAGAD <600 giri/min <600 giri/min <600 giri/min <600 giri/min
PAR NO EIXD <0,20 Ncm <0,20Ncm <0,20Ncm <1,8Ncm
VIDA UTIL >100x108 manobras >100x108 manobras >100x108 manobras >100x106 manobras
MAT[E]?]I:IIJ-DDTEHTI\?EE]?J{;I\%AHD L0 Ftalato de dialilo (DAP) Ftalato de dialilo (DAP) Ftalato de dialilo (DAP) Nylon 66 GF 30
MATERIAL DE EUNSTHUGAD Acciaio inox Acciaio inox Acciaio inox Acciaio inox
EIX0 DE TRAGAO AISI303 AISI303 AISI303 AISI303
CONEXOES ELETRICAS Pinos a soldar Pinos a soldar Pinos a soldar Pinos a soldar
GRAU DE PROTEGAD 1P40 1P40 IP40 IP65
MECANICA E FIXAGAD Montagem servo (flange) Montagem servo (flange) Montagem servo (flange) Montagem servo (flange)

DIMENSQES

Diametro externo 22,25 mm
Diametro eixo 3,175 mm

Diametro externo 27,05 mm
Diametro eixo 3,175 mm

Diametro externo 50,80 mm
Diametro eixo 6,35 mm

Diametro externo 55 mm
Didmetro eixo 6 mm

V.9

*

«  ROHSv

Vi

«|  ROHSv

- ROHSv

CONECTORES E ACESSORIOS DE
TRANSDUTORES POTENCIOMETRICOS

«  ROHSv

o @ & My

CONoo8

CAVO10

CONODG

CONDD2

CONOI11

COND12

.-Ifjiﬁil'

CONO13

[

CONO50

CON2393

CON300

&>

=3

PKITO15
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TRANSDUTORES DE POSIGAD

PRINCIPAIS CARACTERISTICAS TECNICAS

MODELO

CURSO ELETRICO UTIL

R

+15°-360°
(step15° para versdes analdgicas)

+15°-360°
(step15° para versdes analogicas)

+10° +15°+20° +30° +45° +60° +85°
(eixo duplo XY)
+180° (eixo simples Z)

+10°+15°+20° +30° +45° +60° +85°
(eixo duplo XY)
+180° (eixo simples Z)

UNIDADE DE MEDIDA

Graus Angulares

Graus Angulares

Graus Angulares

Graus Angulares

LINEARIDADE INDEPENDENTE

+0,5%F.S.

+0,5%F.S.

<+0,5%FS (+10°to +60°;£180°);
<+0.5%FS(+85°)

<+0.5%FS

12 bit (saida analdgica);

12 bit (saida analdgica);

0,05° (+10°a+20°); 0,05°(x30°);
0,1°(+45°);0,1°(+60°); 0,1°(+85°);

0,05° (+10°a+20°);0,05°(+30°);
0,1°(¢45°);0,1°(+60°); 0,1°(+85°);

RESOLUCAQ 4096 dlvizt;ess:gieil‘;;aslda CAN); 4096dlvgo;s‘tlgis;;é:uda CAN); 01" (+180°) analégicas: 0.1° (+180°) analogicas;
0,05° paraaversao CANopen 0,05° paraaversao CANopen
TEMPO DE AMOSTRAGEM 4 msec. 4 msec. 67 msec. 67 msec.
CARACTERISTICAS PRINCIPID ' ' Tecnologia MEMS Tecnologia MEMS
DE MEDIGAD FeiwliEl Bkl (Micro-Electro-Mechanical Systems) | (Micro-Electro-Mechanical Systems)
TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -40...+85°C -40..+85°C -40..+85°C -40..+85°C
TEMPERATURA DE . . . .
ARMAZENAMENTO -40..485°C -40..+485°C -40..485°C -40..+85°C
VIDA UTIL 35milhdes de operagdes (curso +75°) Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada
MATERIAL DE FABRICAGAD DO Transdutor: PBT (tereftalato de Transdutor: PBT (tereftalato de Transdutor: PBT (tereftalato de Transdutor: PBT (tereftalato de
CORPO TRANSDUTOR polibutileno) polibutileno) polibutileno) polibutileno)
MATERIAL DE CONSTRUGAD Cursor magnetlcn flutuante
CURSOS Acoinox 316 L
SmCo Samario Cobalto
. Raciométrico, Analdgico, CANopen, Raciométrico, Analdgico, CANopen, L L . L
SINAIS DE SAIDA CANSAEJ1939 CAN SAE J1939 Raciométrico, Analdgico, CANopen Raciométrico, Analdgico, CANopen
0,5-4,5Vdc/4,5-0,5Vdc 0,5-4,5Vdc/4,5-0,5Vdc 0,5-4,5Vdc/4,5-0,5Vdc 0,5-4,5Vdc/4,5-0,5Vdc
0-10Vdc/10-0Vde 0-10Vdc/10-0Vde 0-10Vdc/10-0Vde 0-10Vdc/10-0Vdc
4-20mA/20-4mA 4-20mA/20-4mA 4-20mA/20-4mA 4-20mA/20-4mA
CANopen, CAN SAE J1939 CANopen, CAN SAE J1939 CANopen CANopen
TIPO DE SAIDA Simples /Redundante Simples / Redundante Individual Simples / Redundante
= Saida conector AMP (IP X9K) Saida c?neCtorAMP(lpng) Saida conector M12 (IP67) Saida conector M12 (IP67)
GRAU DE PROTEGAD Saida cabo (P 68) Saida cabo (1P 66) Saida cabo (IP XSK) Saida cabo (IP XGK)
Saida cabo+Con. M12 (IP 67)
. . Eixo de detegdo movimento angular
MECANICA E FIXAGAO integrado no corpo do transdutor 2 3 orificios de fixagao 3 orificios de fixagao 3 orificios de fixagao
orificios de fixagao
TAMANHO/COMPRIMENTO
ENCAPSULAMENTO DOS 54,9x30,8xH27,5+13,6 Albero mm. 65,4x43,8xH14,2mm. 65,4 x43,8xH14,2mm. 84 x70xH37,9 mm.
COMPONENTES ELETRONICOS
CANopen

CANopen
GL-- 1

J1939

CANopen
GL-- 1

J1939

CANopen

m REDUNDANT
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CONDICIONADORES DE SINAL,PAHA
TRANSDUTORES POTENCIOMETRICOS

PCIR-101 PCIR-102

0...10Vdc saida 4..20mA produgao

- Mddulo de interface integrado no conector fém-
ea;

- saida padrdo 0...10Vdc (PCIR 101);

- saida padrdo 4..20 mA (PCIR 102);

- linearidade elevada (0,01 % F.S.0);

- desvios térmicos reduzidos de Zero e Span;

- zero e Span ajustaveis;

PCIR-A

0...10Vdc saida

- impedancia de entrada elevada (> 100 MOhm);
- saida padrao 0...10 Vdc;

- erro de linearidade (0,02% F.S.0);

- entrada simultanea de dois transdutores;

- desvios térmicos reduzidos (0,01% F.0.S./ °C);
- preparado para montagem DIN EN50035 e

EN50022;

- conector fémea MOR03I;

. DCE . o D D D .
CONDO2 3 PIN 1P40 X X

CONDODB 4PIN IPB5 X X

CONDO8 4 PIN IP65 X

COND11 5 PIN 1P40 X X X X X X X

COND11 5 PIN IP67 X X X X X X X

COND11 5 PIN 90° IP67 X X X X X X X

CON2393 4PINM12 IP67 X

CONDSO0 4PINM1230° | IPe7 X

CAVD10 3PIN IP67 X
CON300 6 PIN IP66
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TRANSDUTORES DE POSIGAQ

MODELO
+10°+15°+20°+ 30°+ +10°+15°+20°+30°+ 1800-2300-3300-4300- 1800-2300-3300-4300- POSICAQ:1800-2300-3300-4300-
CURSO ELETRICO UTIL 45°+60° 45°+60° 4800-5300-6300-7300- 4800-5300-6300-7300- 4800-5300-6300-7300-8300
(eixo duplo XY) (eixo duplo XY) 8300 8300-10000-12500 TILT:+180° (eixo simples Z)
UNIDADE DE MEDIDA Graus Angulares Graus Angulares mm mm mm / Graus Angulares
<+0.15%FS (da+l5 a+ +0.25%FS (dal800mma . .
LINEARIDADE INDEPENDENTE <+015%FS 60°;180°); < £ 0.3%FS 4300mm) +0.5%ES POSIGAD:0,5%F.S.
o " e +0.5%FS(da4800mma o - TILT:<+0,5%FS
(+85°)
8300mm)

0,01° (DE +10° A +20°);

Saida analagica: 0,01° (de
+10°a+20°);0,02°(+30°);
0,03°(¢45°);

Infinita para saida
potencidémetro saidas
analogicas 0.5..4.5V,

Saidas analdgicas 0.5..4.5V,
0..10V,4..20 mA 12 bits;

POSIGAOD:

14 bit (Saida CANopen); 16384 division

RESOLUGAD 0,02°(+30°); 0,03°(+45"); o e e
0,04°(+60°) 004 (:BOV00SEBSY; | 0y 3 50 maL2bits; saida CANopen 14/16 bit TILT:0.1° (+180°)
S saida CANopen 14/16 bit
CANopen: 0,01° P
TEMPO DE AMOSTRAGEM 67 msec. 67 msec. 17 msec. 17 msec. POSICAQ: 67msec. TILT:10 msec.
P . Tecnologia MEMS Tecnologia MEMS POSIGAOD: Efeito Hall
EAHACTE‘??WTE%TSAZNNCIPM (Micro-Electro-Mechanical | (Micro-Electro-Mechanical Potenciometro Efeito Hall TILT:Tecnologia MEMS
Systems) Systems) (Micro-Electro-Mechanical Systems)
TEMPERATURA DE UTILIZAGAD -40..+85°C -40..+85°C -40..485°C -40..485°C -40..485°C
TEMPERATURA DE . " 9 9 o
ARMAZENAMENTO -40..+85°C -40...+85°C -40...+85°C -40..+65°C -40...+65°C
250000 ciclos (cursos até 500,0,00 CICIUS@VeIOCIﬁade POSIGAQ:iclos @ velocidade tipica
L. tipicalm/s, aceleragao s
5300 mm), caso contrario tinica 0.5 1m/s, aceleragao tipica 0,5g
VIDA UTIL Teoricamente ilimitada Teoricamente ilimitada 2000 km percorridos; Ap 8 _ 250000 ciclos @ velocidade tipica
. L 250000 ciclos @ velocidade -
@ velocidade tipicalm/s, L - 2m/s, aceleragao
P tipica 2m/s, aceleragao . S
aceleracao tipicalg . TILT: Teoricamente ilimitada
tipicalg
5 Transdutor: PBT Transdutor: PBT Transdutor PBT Transdutor PBT Transdutor PBT
MATEB%I:;DDEHTI\?QI;?EEQU et (tereftalato de (tereftalato de Cabo: agoinox AISI316 Cabo: agoinox AISI316 Cabo: agoinox AISI316 revestido
polibutileno) polibutileno) revestidonylon @ 0,85mm revestido nylon @ 0,85mm nylon 0 0,85mm
MATERIAL DE CONSTRUGAD . . . . .
CURSOS
: . ) Ratiométrico, Analdgico, Potenciométrico, L .
SINAIS DE SAIDA Saidarelé CANopen Analsgico, CANopen Analdgico, CANopen CANopen 14/16 bit
0,5-4,5Vdc/4,5-0,5Vdc )
Saidarel¢1(N.C./N.0) 0-10Vdc/10-0Vdc Interfaz CANopenDs-301 | Mtefaz Pr:‘;igf DPVOde Interfaz Profibus DPVO de RS485
Saidarelé 2(N.C./N.0.) 4-20mA/20-4mA V4.01Perfil de dispositivo emacorde com IEC 61158
em acorde com IEC 61158
CANopen
TIPO DE SAIDA Individual Simples / Redundante Simples / Redundante Ind|V|dulaI/Redundante/ Ind|V|du?I/Redundante/
Semi-redundante Semi-redundante
Saida conector (M12) Saida conector (M12)
GRAU DE PROTEGAO (IP67) (IP67) IP67 IP67 IP67
Saida cabo (IP X9K) Saida cabo (IP X9K)
MEEI:\NIEAEFIXI-\I;AD 3 orificios de fixagdo Gfiradn e Tragdo mecanica do fio Tragdo mecanica do fio com Tragdo mecanica do fio com retorno
com retorno por mola retorno por mola por mola
107,5x107,5x HB5 mm.
(1800...6300 mm.)
TAMANHO/COMPRIMENTO 1075 X175 x HB8 mm. 1075x1075 xH87mm.

ENCAPSULAMENTO DOS
COMPONENTES ELETRONICOS

84 x70xH37,9 mm.

66 x90xH35,5mm.

107,5x107,5xH80,5 mm.

(7300...8300 mm.)
125x125xH91,8 mm.
(10000...12500 mm.)

(1800...8300mm.)

REDUNDANT

REDUNDANT

CANopen

REDUNDANT

CANopen

CANopen
(I

CANopen

REDUNDANT
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ACESSORIOS

—

90° Angulo
rotativo GRx

[

:

112,5° Inclinacao
do eixo da terra Glx

BSF/GSH POSSIVEIS CONFIGURAGOES DE FIXAGAD




| TRANSDUTORES DE POSIGAQ

CONECTORES DE TRANSDUTORES
ROTATIVOS, INCLINOMETROS, EXTENSQES

CAV00? CAV005 CAVO11 CAVO021 CAV035
COND31 CONDAL CONDSD CONZ293 PCOND1D
PCOND13

X X

CON293 4PIN M12 IP67
CONOS0 4 PIN M12 90° P67 X X
CONO31 5 PIN M12 (UL) IP67 X X X
COND41 5 PIN('SLI)Z S0° 1P67 X X X
COND35 8 PIN M12 (UL) 1P67 X X X X X X
CONDA2 8 PIN M12 90° IP67 X X X X X X
CON117 B PIN(ll\lel)Z 30° 1P67 X X X X X X
COND11 ,g‘génszpm IP67 X X X
COND21 MlGZAEgIZI\IMEID IP67 X X X
CAvO02 '[\S%BZDBZP,&"\" 1P67 X X X X X X
CAV005 Mﬁg[]PIZI\IMEIU 1P67 X X X X X X

PUR 2M CABO
PCONO10 + CONN. 6 PIN IP67 X

DEUTSCH

PCOND13 GIT]UNHN?,Q;AFE:IIRIBI-\DM} IPXSK X X X

37



GEFRAN

BEYOND TECHNOLOGY

AMPLA GAMA DE PRODUTOS
UM PRARA CADA EXIGENCIA

MODELO | TECNOLOGIA CORSA LINEARIDADE RESOLUGAD SAIDAS CERTIFICAGOES
WPG-A 50..1500 +0.02% Infinita Analégico
WPP-A 50.2500 +0.02% - +0.04% 16 bit &
WPP-§ - +0.02% 20-40um SSI
WPA-A +0.01% - + 0.04% 16 Bit Analdgico cULus
g 0,5-40 SSI ULi
_ LUFAS £0.01% - +0.02% L _ L
WPL-A 50..4000 5-100 pm 10-Link cULus
MK4-P lum Profibus
WPA-F +0.01%-+0.02% Profinet
S 0,5-40
WPA-E ' = Ethercat
WRG-A 50..1500 +0.02% Infinita Analsgico
LWRP-A +0.02% - +0.04% 16 bit
————————— MAGNETOSTRITIV .2
WRP-S GNETOS 08 502500 +0.02% 20-40um SSI
WRA-A +0.01% - + 0.04% 16 bit Analdgico cULus
WRA-S +0.01% -+ 0.02% 0,5-40pm SSI cULus
IK4-P lum Profibus
WRA-F 50..4000 +0.01%-+0.02% Ay Profinet
WRA-E ' b Ethercat
RK2
+0.02%
RK4 +00 Analdgico
RK5-A Infinita
— .2 +0.04%
RK5-C 50.2500 00 CANopen
RK2 XL319 50..1000 +0.02% Analdégico
LS-A 50...900 Analdgico
LM-L HALL 100..900 +0.015% Infinita 10-Link
LM-C CANopen
LT/LT67 50..900
PC/PC67 50..750 +0.05%
PK 100..2000
PAL 25.150 . .
PVl 25.150 +0.2%-+0.05%
10..2
Exs 0.250 +0.3%-+0.1% -
— % PQTENCIOMETRO Infinita Potenciomeétrica Atex (XI339)
Pz12 25..150 Divisor de tenséo
7PZ34/PZB7 +0.2%-+0.05%
IC 100..550 +0.1%
PME12 +0.1%-+0.05%
PMA12
PMI12 501000 +0.2%-+0.05%
PMI-SL/SLE
s A Infinita Poltenciométrica,
POTENCIOMETRO 1800..8300 +0.25%-+0.5% B . Analégico, CANopen,
12bit - 14/16bit CAN SAE J1939
BSH-S Infinita Poltenciométrica,
- EFEITOHALL 1800...12500 +0.5% . 5 Analégico, CANopen,
12bit - 14/16bit CAN SAE J1939
POSIGAQ: EFEITO Infinita Potentiometric,
GSH-A HALL 1800..8300 +0.5% 12bit - 14/16bit Analogue, CANopen,
TILT: MEMS CAN SAE J1939
GRA +15°-360° 12 bit (Saida Analdgico): Raciométrico,
EFEITO HALL (step15° Saida +0,5%F.S. 4096 divisioni - 14 bit (Saida Analégico, CANopen, El
GRN Analogico) CAN): 16384 divisdes CAN SAE J1939
GIB from 0.05° (+10° a +30°); to
8l MEMS +10° +15° +20° +30° +0,5%F.S. 0.1°(+45t0 +180°) Analdgico;
(Micro-Electro-Me- +45°+60° +85° 0.05° paraaversdo CANopen Raciométrico,
chanical Systems) (eixo duplo XY) <+0.15%FS(+15° | SaidaAnalégico: from 0.01° (+10° | Analégico, CANopen
BIT +180° (eixo simplesZ) | to+60°;+180°);<+ );to 0.1° (x180°).

0.3%FS(+85°)

Saida CANopen: 0.01°




| TRANSDUTORES DE POSIGAQ

GRAU DE PROTEGAD
DOS TRANSDUTORES DE PUSIGL\U

A e
0 7], o K[FE
IP40 IP60 IP65 P67 P68 [P6IK
WPG-A WRG-A
WPP-A WRP-A
WPP-S WRP-S
WPA-A WRA-A
=] WPA-S WRA-S
=
=
= WPL-A IK4P
w
o
5 MK4P WRA-F
=
[o=)
= WPA-F WRA-E
WPA-E RK2
RK2XL319 RK4
RK5-A
RK5-C
PK LT LT LT67 PMI12
PAL PZ12 PC PCB7 PMI-SL
9 PY1 PZ34 PR65 PZ67 PMI-SLE
=
= PY2 PME
S
= PY3 PMI
w
5
o PS09 GSF
PSI11
PS20
- GRN-F GRA-D GRA-A
£
= GSH-S GRN-F GRN-A
]
[
e GSH-A
LS-A
)
5 LM-L
=
LM-C
- GIB-F GIB-A
(==}
o
i GIG-M GIB-F
=
b=}
= GIT-M GIG-F
[ )
=

GIT-F
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