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Pulpit uzytkownika

Home page

Ponizsza grafika przedstawia wyglad gtéwnego okna platformy od ICOBER
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Gtéwna mapa czujnikow



W tej sekcji uzytkownik ma mozliwos¢ podgladu aktualnej lokalizacji wszystkich czujnikow.
Mapa dostarcza wszystkich niezbednych informacji o czujnikach. Kolory ikon pojemnika
zmieniajg kolor w zaleznosci od poziomu zapetnienia.

e Zielony - pusty pojemnik
e Zblty/Pomaranczowy - zapetniony pojemnik
e Czerwony - petny lub bliski zapetnienia pojemnik

Korzystajgc z mapy mozna nie tylko mie¢ wglad w aktualng lokalizacje pojemnika/czujnika
ale takze dotrze¢ do informacji takie jak aktualne zapetnienie, temperatura, poziom baterii
sita sygnatu oraz aktualna szerokosc¢ i dtugos¢ geograficzna. Aby to zrobi¢ nalezy klikng¢

kursorem na ikone wybranego pojemnika. Ukaze sie nastepujgcy widok:
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Mapa - dodatkowe informacje

Klikajgc na odnosnik w wyswietlonej chmurze z informacjami, automatycznie uzytkownik
zostanie przeniesiony na strone “Sensor page” gdzie znajdujg sie szczegdtowe informacje o
danym pojemniku/czujniku.

Domys$iny widok mapy automatycznie ustawia sie w taki sposob aby widoczne byty
wszystkie czujniki. W przypadku gdy na matym obszarze znajduje sie zbyt wiele czujnikéw
wyswietlony zostanie “cluster” tak jak na grafice ponizej
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Widok “cluster” na mapie



Klikajac kursorem na “cluster” widok mapy zostanie dopasowany tak, aby objgé zasiegiem
wszystkie znajdujgce sie na tym obszarze pojemniki.

Devices - lista wszystkich czujnikow

(e Devices Qa m B o
Sensor 4 Fillin Battery Temperature Last connection Region Filled(last mounth)  Emptied (la
; : - . 8.06.2023, )
iCoberBasic_ID0O00O1 87 % 45 % 16°C Region 1 9 2
15:24:12
; ) - 24.05.2023,
iCoberBasicAcc_B861902055311497 0% 86 % 25°C 1
15:00:01
) _ 2022023 )
iCoberNBE_861902054503003 92 % 86 % 25°C e Region1 1 1
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; - N 4.02.2023, )
iCoberNB_861902055175223 4 % 79 % -3°C 102804 Region 2 1 1
) ] _ o 7.06.2023,
iCoberMb_861902055311554 3% 64 % 36°C 3 3
22:02:43

Lista czujnikéw z podstawowymi informacjami

W tym oknie uzytkownik ma mozliwos¢ wglgdu w liste wszystkich czujnikéw. Znajdujg sie tu
podstawowe informacje takie jak nazwa czujnika, poziom zapetnienia, poziom baterii,
temperatura, data ostatniego przystanego raportu, nazwa regionu w jakim sie znajduje dany
pojemnik oraz ile razy zostat zapetniony i oprézniony w ostatnim miesigcu. Klikajgc kursorem
wiersz odpowiedniego czujnika, uzytkownik zostanie przeniesiony do strony “Sensor page”.
Uzytkownik ma mozliwosc¢ filtrowania, wyszukiwania oraz eksportowania danych za pomoca
ikon znajdujgcych sie w prawym gérnym rogu.



Alarms - alarmy z wszystkich czujnikéw
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Lista alarmow

W tym oknie uzytkownik ma wglad w alarmy otrzymane ze wszystkich czujnikéw. Aby
dowiedzie¢ sie wiecej o alarmach nalezy udac sie do sekcji Alarmy i Powiadomienia

Regions - lista regionéw

) Regions o mB
Entity name 4+  Region avarage Capacity Region min Region max
iCober_region’ 43 % 17171 0 % 96 %
iCober_region2 41 % 876 | 8% 73 %

Lista regionéw z podstawowymi informacjami



Kazdy z czujnikdw musi by¢ przypisany do danego regionu. W tym oknie znajduje sie lista
wszystkich regionéw oraz niezbednych informacji takich jak minimalne i maksymalne
zapetnienie kontenera w danym regionie oraz $rednie zapetnienie wszystkich konteneréw
znajdujgcych sie w tym regionie.

Uzytkownik ma réwniez wglad w objetos¢ odpadéw znajdujaca sie we wszystkich
pojemnikach w danym regionie. Moze to znacznie ulatwiaé procesy logistyczne.

Klikajgc kursorem myszy w wiersz danego regionu, uzytkownik zostanie przeniesiony na
strone “Region page”. Uzytkownik ma mozliwos¢ filtrowania, wyszukiwania oraz
eksportowania danych za pomocg ikon znajdujgcych sie w prawym gérnym rogu.



Region page
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Widok strony “Region page”

Na tej stronie uzytkownik ma podobne mozliwosci jak na stronie “Home page” jednak
informacje dotycza tylko czujnikdw przypisanych do danego regionu. Czyli znajduje sie tu
mapa z rozmieszczonymi czujnikami w danym regionie, wykres liniowy przedstawiajgcy
poziom zapetnienia w pojemnikach, liste czujnikow znajdujgcych sie w regionie wraz z
podstawowymi informacjami oraz liste alarméw pochodzacych od czujnikéw nalezgcych do
regionu. Dodatkowo uzytkownik ma informacje o srednim zapetnieniu pojemnikéw w regionie

a takze jakie jest minimalne oraz maksymalne zapetnienie.

Fill in- wykres zapetnienia



B Fillin B o
@ History - from 2022-05-06 14:20:27 to 2022-05-10 13:30:12

00
BO % \
H‘ﬁ—-____ )
T — - el
50 % e —
-] — -9
) -0
40 % _ _______---"'-_
S
0%
— CoberBasic_IDO0D03
—_— CoberBasic_ID00D02

Widok wykresu zapetnienia czujnikow w regionie

W tym oknie znajdujg sie wykresy liniowe zapetnienia dla kazdego czujnika znajdujgcego sie
w regionie. Uzytkownik ma mozliwos¢ sprawdzenia i analizy danych aktualnych oraz
historycznych.

Chcac sprawdzi¢ dane dla wybranego okresu czasu, nalezy uzy¢ ustawien znajdujgcych sie
w lewym goérnym rogu lub zaznaczy¢ (klikng¢ i przesung¢) kursorem na wykresie odcinek
czasu ktory jest wymagany.

W lewym dolnym rogu znajduje sie legenda mowigca o tym, ktérym kolorem jest oznaczony
dany czujnik. Aby uczyni¢ wykres bardziej czytelnym, istnieje mozliwos¢ ukrycia danych,
ktore w danym nie sg potrzebne, klikajgc w legendzie odpowiednig nazwe czujnika.
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Widok wykresu zapetnienia - funkcja ukrywanie



Istnieje mozliwos¢ eksportowania danych do pliku “.csv” lub “.xml”

Dane analityczne dla regionu

Region avarage Minimum fill level Maximum fill level Capacity
43 % 0% 96 % 17191

W tych oknach uzytkownik ma mozliwos$¢ podgladu trzech wartosci tj. minimalne zapetnienia
pojemnika, maksymalne zapetnienie pojemnika oraz srednie zapetnienie wszystkich
pojemnikow w danym regionie. Te wartosci mogg pomoc w podjeciu decyzji np. ktory region
wymaga pilniejszej interwenciji ze strony uzytkownika.

Region map - mapa regionu
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Mapa regionu

W tej sekcji uzytkownik ma mozliwos¢ podgladu aktualnej lokalizacji wszystkich czujnikéw
znajdujacych sie w regionie. Mapa dostarcza wszystkich niezbednych informac;ji o
czujnikach. Kolory ikon pojemnika zmieniajg kolor w zaleznosci od poziomu zapetnienia.

e Zielony - pusty pojemnik
e Zotty/Pomaranczowy - zapetniony pojemnik
e Czerwony - peiny lub bliski zapetnienia pojemnik

Korzystajgc z mapy mozna nie tylko mie¢ wglad w aktualng lokalizacje pojemnika/czujnika
ale takze dotrze¢ do informac;ji takie jak aktualne zapetnienie, temperatura, poziom baterii
sita sygnatu oraz aktualna szerokos¢ i dtugos¢ geograficzna. Aby to zrobi¢ nalezy klikng¢

kursorem na ikone wybranego pojemnika. Ukaze sie nastepujacy widok:



@ Sensor map
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Klikajgc na odnosnik w wyswietlonej chmurze z informacjami, automatycznie uzytkownik
zostanie przeniesiony na strone “Sensor page” gdzie znajdujg sie szczegdtowe informacje o
danym pojemniku/czujniku.

Domys$iny widok mapy automatycznie ustawia sie w taki sposob aby widoczne byty
wszystkie czujniki. W przypadku gdy na matym obszarze znajduje sie zbyt wiele czujnikow

wyswietlony zostanie “cluster” tak jak na grafice ponizej
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Widok “cluster'a” na mapie

Klikajac kursorem na “cluster” widok mapy zostanie dopasowany tak, aby objgé zasiegiem
wszystkie znajdujgce sie na tym obszarze pojemniki.



Alarms - alarmy dla czujnikéw w regionie

& Alarms a = mB
@ Realtime - last day

|:| Created time .} Type Severity Status
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-06- 37 e
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Alarmy dla regionu

W tym oknie uzytkownik ma wglad w alarmy otrzymane ze wszystkich czujnikow
znajdujgcych sie w danym regionie. Aby dowiedzie¢ sie wiecej o alarmach nalezy udac sie
do sekcji “Alarmy i Powiadomienia”



Devices - lista czujnikdw w regionie

[e0 Devices a m B
iCoberBasic_ID0000T  16%  93% 27 °C lgg;ggzz Region1 4 4
NeoWayGPSModul 4% 36% 100+C 2g?;§gzz Region1 12 2
iCoberBasic_ID00002 56 % 93 % 20°C : 323?5?22 Region2 2

iCoberBasic_ID00D02  50%  86% 30°C e Region 2

Widok listy czujnikéw

W tym oknie uzytkownik ma mozliwos¢ wgladu w liste wszystkich czujnikéw znajdujgcych sie
w regionie. Znajdujg sie tu podstawowe informacje takie jak nazwa czujnika, poziom
zapetnienia, poziom baterii, temperatura, data ostatniego przystanego raportu, nazwa
regionu w jakim sie znajduje dany pojemnik oraz ile razy zostat zapetniony i oprézniony w
ostatnim miesigcu. Klikajgc kursorem wiersz odpowiedniego czujnika, uzytkownik zostanie
przeniesiony do strony “Sensor page”. Uzytkownik ma mozliwos¢ filtrowania, wyszukiwania
oraz eksportowania danych za pomocg ikon znajdujgcych sie w prawym gérnym rogu.
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Widok strony “sensor page”

W tej sekcji uzytkownik ma mozliwo$¢ podglagdu wszystkich informacji dotyczacych
wybranego czujnika. Sg to dane telemetryczne takie jak zapetnienie, temperatura, poziom
baterii, lokalizacja, sita sygnatu. Szczegoty dotyczgce zebranych danych takie jak informacje
0 oproznieniu i zapetnieniu kontenera, lokalizacje w jakich znajdowat sie pojemnik/czujnik w
danym odstepie czasu i inne pomocne informacje. Aby pozna¢ szczegoty nalezy zapoznac
sie z podsekcjami.

Telemetry - dane telemetryczne i wykresy
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Widok danych telemetrycznych oraz wykreséw

W tej sekcji uzytkownik ma mozliwos¢ podgladu aktualnych i historycznych danych
telemetrycznych zapetnienia temperatury oraz aktualnego stanu baterii. Na wykresie
znajduja sie wartosci progowe, ktdre moga by¢ definiowane przez uzytkownika. Na wykresie
sg prezentowane za pomoca linii zottej (wartos¢ ostrzegawcza) i czerwonej (wartosé
krytyczna). Gdy aktualna warto$¢ przekroczy warto$é progowg to pojawi sie odpowiedni

alarm.



Uzytkownik ma mozliwo$¢ podglgdu danych historycznych. Aby to uczyni¢ nalezy uzy¢
ustawien znajdujgcych sie w lewym gdérnym rogu okna wykresu lub zaznaczy¢ klikajgc
kursorem na wybrany obszar na wykresie.

Uzytkownik ma mozliwo$¢ eksportowania danych dla kazdej z wybranych telemetrii
uzywajgc przycisku do exportu znajdujgcego sie w prawym gérnym rogu.

Alarms - alarmy czujnika

Alarms

@ Realtime - last 12 hours

O

O
O
O

W tym oknie uzytkownik ma mozliwosé podgladu wszystkich alarméw dotyczacych
wybranego czujnika. Aby pozna¢ szczegoty dotyczgce alarmow i ich obstugi nalezy

2022-06-30 10:13:08

2022-06-30 09:36:49

2022-06-30 09:34:08

CoberBasic_ID0000T Fill alarm Cleared Unacknowledged
CoberBasic_ID00001 Fill alarm Cleared Unacknowledged
CoberBasic_ID0000T Fill alarm Cleared Unacknowledged

zapoznac sie z sekcjg “Alarmy i powiadomienia”.

Default location - domysina lokalizacja
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W tym oknie uzytkownik ma mozliwosé podglagdu domysinej lokalizacji pojemnika/czujnika.
Przez “domysing lokalizacje” rozumie sie miejsce w ktérym powinien sie znajdowac
pojemnik. lkona pojemnika zmienia kolor w zaleznos$ci od poziomu zapetnienia tj. zielony ,
206tty, czerwony.

Uzytkownik ma rowniez wglad, w informacje o tym, w jakim typie pojemnika znajduje sie
czujnik.

Sensor details - szczegétowe informacje o czujniku

W oknie sensor details znajdujg sie doktadne informacje o czujniku. Takie jak:

Nazwa czujnika (name)

Ostatnia aktywnos¢ czujnika (last activity time)

Typ czujnika (sensor type)

Czy czujnik posiada aktywny GPS (GPS)

Numer ID czujnika (sensor ID)

Site sygnatu (signal)

Rodzaj pojemnika w jakim umieszczony jest czujnik.

Klikajgc na ikone w oknie sensor details:

Sensor details ‘ 2
iCoberBasic_ID00001

Otworz strone “sensor details”

Natychmiast otworzy sie strona “sensor details”, ktorej grafika jest przedstawiona ponize;j:



Logger
(© Reattime - last 30 days

Timestamp & Message counter Fill [mm] Fill 5% Batter) Temperature signal LAT LONG
2023.08-07 13:25:48 1050 mm 2% 9% 16°C -82 dam 53.46212784879 14.53276815600 *
2023.08-07 13:24:49 1050 mm 2% 9% 16°C -82 dam 53.46212784879 * 14.53276815600 *
2023.080713:23:47 70 1050 mm 2% 9% 16°C -82 dam 53.46212784879 * 14.53276815600 *
2023080713201 69 1050 mm 2% 9% 16°C -82 dam 53.46212784879 ° 14.53276815600 *
2023-08-0713:18:00 68 1050 mm 2% 9% 16°C 2 dgm 53.46212784879 ° 14.53276815600 °
sMANRNTIZISN &7 1050 mm e am 16on 22 dAm 52 2015704870 14 5297481 5400 *
»
Service timeline B & Number of fills Trip Animation
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W tej sekcji uzytkownik ma mozliwo$¢ podgladu doktadnych informacji o czujniku. Sg to:

N

Okno ze wszystkimi raportami otrzymanymi z czujnika (“logami czujnika”)

2. Wykres liniowy z informacjg kiedy pojemnik zostat zapetniony lub oprézniony
3. Wykres stupkowy z informacjg ile razy w ostatnim miesigcu pojemnik zostat

zapetniony lub oprézniony,

4. Trase jakg pokonat pojemnik w przypadku gdy zmieniat swojg lokalizacje

Raporty

Logger
(© Reattime - last 30 days

Timestamp 4 Message counter il fmm] Fill | Battery Temperature Signa LAT oN Filling done
2022
1 920 mm 4% 93% -89 dBm 53.40112675490 ° 14.50266818254 °
10 620 mm T7% 93 % -89 dBm 53.40112675490 ° 14.50266818254 *
850 mm 64 % 93% -89 dBm 53.40112675490 ° 14.50266818254 °
99.05.98 55 ann mm A aax 80 Aam 53 40119475400 * 14 SnoRARIRDSA *

Emptying done

W tym oknie znajdujg sie wszystkie raporty. Sg tu zgromadzone wszystkie dane otrzymane

od czujnika. W prawnym gornym rogu znajduje sie ikona ktéra umozliwia eksportowanie

danych do pdzniejszej ich analizy. Chcac wyswietli¢ tylko informacje z danego przedziatu

czasu nalezy uzy¢ ustawien znajdujgcych sie w lewym goérnym rogu.

Analiza wypetnienia i opréznienia pojemnika



Service timeline [ ‘A& Number of fills

@ Realtime - last 7 days

o o W= Number of emptyings

- 3

Aug 01 Aug 02 Aug 02 Aug 04 Aug 05 Aug 06 AugQ

- Emptied
= Filled

Analiza napelnien i wywozéw danego pojemnika

Na przedstawionych wykresach znajdujg sie niezbedne dane do analizy wypetnien i
oproznieni danego pojemnika.

Na wykresie liniowym znajdujgcym sie po lewej stronie mozna dokfadnie okresli¢ kiedy
wystgpito zdarzenie zapeinienia lub opréznienia pojemnika. Dane mozna filtrowaé uzywajac
ustawien znajdujgcych sie w lewym goérnym rogu. Dzieki temu mozna okresli¢ ktérego dnia
ile razy pojemnik zostat wypetniony i oprézniony. Chcac pokazac lub schowac ktorys z
wykresow (oproznienie/wypetnienie) nalezy klikng¢ w legende.

Na wykresie stupkowym, znajdujgcym sie po prawej stronie, mozna zobaczyg, ile razy
pojemnik zostat oprézniony lub zapetniony w danym miesigcu.

Animacja przemieszczenia

Trip Animation B
@ History - last 7 days
iCoberBasic_IDO0001
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Widok animacji przemieszczenia



W tym oknie, uzytkownik ma mozliwos¢ zobaczy¢ gdzie i kiedy znajdowat sie
pojemnik/czujnik w danym przedziale czasu. Istnieje mozliwos¢ odtworzenia animacji aby
zobaczy¢ doktadng trase przebytg przez pojemnik/czujnik. Bardzo przydatna funkcja w
przypadku np. kradziezy. Aby wtgczy¢ animacje nalezy w pierwszej kolejnosci wybra¢
przedziat czasu ktéry nas interesuje (w lewym gérnym rogu) a nastepnie wcisng¢ przycisk
“play”. Aby przy$pieszy¢ uptyw czasu na animacji w prawym dolnym rogu znajduje sie
rozwijana lista méwigca o tym o ile przyspieszy¢ uptyw czasu animaciji.

Sensor settings - ustawienia czujnika

Klikajgc na ikone w oknie sensor settings:

£ Sensor settings - %

iCoberBasic_ID00001

Communication time interval 40h
Measurement time interval 3.0h
Level of the full container 70 %
Level of the empty container 20 %

Otworz strone “sensor settings”

Natychmiast otworzy sie strona “sensor settings”, ktorej grafika jest przedstawiona ponizej:

ThingsBoard Cloud Maker A e Z OGRNAIGZONA ODPOWIEDZIALNOSCIA 4

tor

ﬂ Communication settings Actual communication time Enter default location

TC - communication time when level empty (h)*

Lat (")
6 h 53.46212775489768
TG - communication time when level full (h)* Long (*)
. 14.532768182542165
Actual measurement time
TM - measurement time. Must be lower than TC (h)* Back Save
; 3.0h
Level empty (%)* A I | o, A 1 | Actual default location B
& ctual level empty [%] ctual level empty [mm]
1 O 0 1 620 iCoberBasic_ID00001
Level full (%)* /O I Lat 53.46212775 °
70 Long 14.53276818 °
Actual level full [%] Actual level full [mm]
un Save [¢)
70 mm
Set default location - by placing marker Receive "fill warning” message Receive "fill error” message
.|
1 v true true
{ ~ fefiie s 5
e E
K QL 5
N j' ©_Skarbowek g Receive "battery warning” message Receive "battery error” message
”r.g.;
e 2 9;2“%, O false O faise
B w P i /
¥ w //: Ny
A3 9!; % ~.‘" B . e bl % % 71’

Receive "accelerometr” messaae



Widok strony sensor settings

W tej sekcji uzytkownik ma mozliwos¢ ustawienia nastepujgcych parametrow:

1.

TCLVLE (communication time when level empty) - ten parametr wskazuje jak
czesto czujnik dokonuje pomiaru oraz wysyta raport tj. komunikuje sie z serwerem.
Ten parametr dotyczy sytuaciji gdy zapetnienie kontenera jest mniejsze niz
zdefiniowany prég LVLE (definiowane przez uzytkownika). Na przyktad, gdy poziom
zapetnienia nie przekroczyt progu LVLE oraz ustawiony czas to 6h. Czujnik co 6h
bedzie wykonywat pomiary i wysytat raport.

TCLVLF (communication time when level full) -ten parametr wskazuje jak czesto
czujnik dokonuje pomiaru oraz wysyta raport tj. komunikuje sie z serwerem. Ten
parametr dotyczy sytuacji gdy zapetnienie kontenera jest wieksze niz zdefiniowany
prég LVLF (definiowane przez uzytkownika). Na przyktad, gdy poziom zapetnienia
przekroczyt prog LVLF oraz ustawiony czas to 3h. Czujnik co 3h bedzie wykonywat
pomiary i wysytat raport. Sugeruje si¢ aby czas TCLVLE > TCLVLF tzn. w
przypadku gdy pojemnik jest blizszy zapetnienia to robimy pomiary i wysyta
raporty z wieksza czestotliwoscia.

TM (measurement time) - ten parametr wskazuje jak czesto czujnik wykonuje
pomiar. W tym wypadku raport zostanie tylko wystany w gdy wystapi zdarzenie
specjalne tj. kontener przekroczyt prog LVLF, temperatura przekroczyta prog
czerwony, kontener zmienit lokalizacje. Ten parametr jest stworzony po to aby
czeéciej kontrolowaé co sie dzieje w pojemniku jednak nie wysytaé raportow
(wysytany jest tylko zgodnie z interwatem TC) aby zminimalizowaé zuzycie baterii.
LVLF (level full) - poziom zapetnienia kontenera (w procentach) powyzej, ktérego
czujnik bedzie komunikowat sie z czestotliwoscig czasu “TCLVLF”

LVLE (level empty) - poziom zapetnienia kontenera (w procentach) ponizej, ktérego
czujnik bedzie komunikowat sie z czestotliwoécig czasu “TCLVLE”

Panel do wprowadzania ustawien :

£ Communication settings

4

20

Zadane ustawienia czujnika



WAZNE: jesli uzytkownik ustawi czas TM<TC (btgd) wtedy po komunikacji czas TM
automatycznie zmieni sie na 1/2 TC.

WAZNE: Parametr LVLE musi by¢ mniejszy od parametru LVLF.

Panel do odczytu aktualnych ustawien:

Actual communication time

6 N

Actual measurement time

3.0h

Actual level empty [%] § Actual level empty [mm]

20 % 400 mm

Actual level full [%] Actual level full [mm]

VAR 1400 mm

Aktualne ustawienia czujnika

WAZNE: Warto$ci ustawione przez uzytkownika zmienig sie dopiero gdy czujnik nawigze
komunikacje z serwerem. Poniewaz wtedy czujnik pobiera wartosci wskazane przez
uzytkownika.

WSKAZOWKA: Najezdzajgc kursorem na grafike lub napis “Communication settings”
otworzy sie pop-up z waznymi instrukcjami.



€& Communication settings -

4

20

70

Instrukcje ustawien czujnika pop-up

Mapa i panel do wprowadzenia domysinej lokalizacji

Set default location - by placing marker
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Mapa - wprowadzanie domysinej lokalizacji



Enter default location

23.26061515304879

1] |

15.549061563438686

Actual default location B

oo

iCoberBasic_ID00001T

Lat 53.26061515°
Long 15.54906156 °

Panel - wprowadzanie domysinej lokalizacji

Obie funkcjonalnosci spetniajg tg sama role - wprowadzania domysinej lokalizacji pojemnika.
Pozwalajg na wprowadzenie lokalizacji uzywajgc mapy lub poprzez wpisanie danych
lokalizacyjnych (LAT i LONG). Domysina lokalizacja czujnika jest wySwietlana na wszystkich
mapach znajdujgcych sie na platformie. Wartos¢ ta stuzy rowniez jako punkt odniesienia i
poréwnania do wartoéci lokalizacji ktéra jest przystana przez czujnik. Jezeli obie wartosci sie
roznig od siebie to aktywowany zostaje alarm (w przypadku czujnika z pomiarem GPS).



Panel do zarzadzania powiadomieniami

Receive "fill warning” message Receive "fill error” message
[ false true

Receive "battery warning” message Receive "battery error” message
[ false true

Receive "accelerometr” message

true

Receive "GPS alarm” message

true

Receive "Emptied” message

true

Ustawienia powiadomien
Ustawienia powiadomien Mail mozna dokona¢ w ustawieniach kazdego z czujnikow.
Ustawienia automatycznie przypisywane sg dla wszystkich czujnikéw!

Uzytkownik ma mozliwo$¢ zadecydowania w przypadku ktérych zdarzen, informowany jest
w formie wiadomosci email. Klikajgc na konkretny rodzaj zdarzenia, wybieramy true lub
false. Uzytkownik bedzie informowany w formie mail tylko w przypadku wiadomosci
oznaczonych jako “true”.



Alarmy i powiadomienia

Typy alarmow

Ze wzgledu na to, ze kazde zdarzenie ma inne znaczenie i wymagana jest inna reakcja ze
strony uzytkownika bgdz serwisu iCober. Alarmy sg podzielone na nastepujgce kategorie:

e Information - to jest informacja dla uzytkownika o wystgpieniu zdarzenia.

e Warning - jest to ostrzezenie, nie wymaga natychmiastowej reakcji, ale wymagana
jest gotowosc¢ na podjecie dziatania np. “poziom zapetnienia pojemnika osiggnat zotty
poziom ostrzegawczy”. Gdy wystgpit ten typ btedu to powiadomienie mail/SMS nie
jest wysytane do uzytkownika ani do “iCober”.

e Major - to jest alarm mowigcy o waznym zdarzeniu, jest wystany mail lub sms do
wskazanych uzytkownikéw np. poziom zapetnienia pojemnika osiggnat czerwony
poziom ostrzegawczy. W tym wypadku sugeruje sie natychmiastowg reakcje
uzytkownika.

e Critical - to jest alarm najwyzszej rangi. Na przyktad gdy bedg btedy w przystanym
protokole (nielogiczne wartosci), co moze oznaczaé uszkodzenie ktéregos z
czujnikow pomiarowych (np. zapetnienie czy temperature). Tego typu alarm
powoduje wystanie mail do iCober.

Lista alarmow

Nazwa Opis Severity | Wglad w alarm Adresat
powiadomienia

Fill warning poziom Warning Uzytkownik/ Uzytkownik
zapetnienia iCober
osiggnat prog zotty

Fill error poziom Major Uzytkownik/ Uzytkownik
zapetnienia iCober
osiggnat prog
czerwony
Battery poziom baterii Maijor Uzytkownik/ Uzytkownik/
warning spadt do poziomu iCober ICOBER

z0itego




Battery poziom baterii Critical Uzytkownik/ Uzytkownik/
error spadt do poziomu iCober ICOBER
czerwonego
Temperatur temperatura Maijor Uzytkownik/ Uzytkownik
e warning osiggneta poziom iCober
z0tty
Temperatur temperatura Critical Uzytkownik/ Uzytkownik/
e error osiggneta poziom iCober ICOBER
czerwony
Signal poziom zasiegu Critical Uzytkownik / Uzytkownik/
problem czujnika spadt do iCober ICOBER
niskiej wartosci
<-120[dBm]
Location aktualna Critical Uzytkownik/ Uzytkownik/
alert lokalizacja jest iCober ICOBER
poza domysinym
wyznaczonym
obszarem 100m

Alarmy sie czyszczg same gdy wartosci wrocity do poprawnych przedziatéow dla pdl: D,B,T.
Dla reszty p6l wymagane jest wyczyszczenie przez uzytkownika poniewaz musi by¢
pewnosc¢ ze uzytkownik widziat i zrozumiat powstate alarmy poniewaz sg to alarmy ktore
mogg $wiadczyé¢ o problemach sprzetowych lub kradziezy. Istniejg rowniez alarmy
“‘wewnetrzne” np. informujgce o problemach z urzgdzeniem, o ktérych informowana jest tylko
firma ICOBER w celu procedury wczesnego reagowania.



Obstuga okna alarméw

Alarms a = mAB
@ Realtime - last 12 hours
D 2022-07-01 13:48:20 iCoberBasic_ID000O Fill alarm Active Unacknowledged vee v p-4
D 2022-07-01 13:28:30 iCoberBasic_ID000O GPS Alarm  Critical Cleared Unacknowledged sas v

Widok alarmoéw

Na kazdej ze stron pulpitu uzytkownika okno alarmoéw wyglgda tak samo i w ten sam sposoéb
sie je obstuguje.

Uzytkownik ma mozliwo$¢ podglgdu nastepujgcych informacii:

Created time -data i czas zgtoszenia alarmu
Oryginator - czujnik zgtaszajgcy alarm

Type - nazwa alarmu

Severity - rodzaj alarmu

Status - status alarmu

Klikajac w ikone trzech kropek ktéra znajduje sie po prawej stronie wiersza alarmu, otworzy
sie okno z doktadnymi informacjami dotyczgcymi alarmu.



Alarm details

Created time

Originator
2022-07-01 13:28:30 iCoberBasic_ID00001

Starttime End time
2022-07-01 13:28:29 2022-07-01 13:28:29

Cleared time
2022-07-01 13:48:12

Type everty Status
GPS Alarm Critical Cleared Unacknowledged

Details

1 F'6PS location is correct. LAT 53.40112675489768 LONG: 1/

Acknowledge

Szczegoly alarméw
Wyrozni¢ mozna 4 stany alarmow:

Active - alarm jest aktywny tj. ostatnia wystana wartos¢ wskazuje na poziom alarmowy lub
uzytkownik nie wyczyscit alarmu recznie.

Cleared - alarm jest nieaktywny tj. wartos¢ wrdcita do prawidtowego poziomu (wtasciwe dla
czeséci alarmow) lub uzytkownik recznie wyczyscit alarm.

Acknowledge - uzytkownik zapoznat sie z alarmem i oznaczyt go jako odczytany
przyciskiem “Acknowledge”.

Unacknowledge - uzytkownik nie zapoznat sie z alarmem

Kazdy alarm jest opisany dwoma stanami tzn. czy jest aktywny/nieaktywny (Active/Cleared)
oraz czy zostat zostat odebrany przez uzytkownika (Acknowledge/Unacknowledge). Opis
stanu alarmu znajduje sie w kolumnie “Status” natomiast przyciski “Acknowledge” oraz
“Clear” znajduja sie na prawym krancu wiersza alarmu, tak jak przedstawiono na ponizsze;j
grafice.



A Alarms
® Realtime - last 7 days

0 Created time +
2022-07-01 13:48:20
2022-07-01 13:28:30

2022-06-30 11:37:19

O O O O

2022-06-30 10:13:08

— ARAR mE AR AALAS AR

Originator

iCoberBasic_ID00001

iCoberBasic_ID00001

iCoberBasic_ID00001

iCoberBasic_ID00001

Obstuga alarméw

Type Severity

Fill alarm

GPS

e Critical

Fill alarm

Fill alarm

Ustawienia powiadomien mail

Receive "fill warning” message

[ false

Receive "battery warning” message

[ false

Receive "accelerometr” message

true

Receive "GPS alarm” message

true

Receive "Emptied” message

true

Receive "fill error” message

Status

Active
Unacknowledged

Cleared
Unacknowledged

Cleared
Unacknowledged

Cleared
Unacknowledged

Cleared

true

Q. = m B

Receive "battery error” message

true

Ustawienia powiadomien mail

Ustawienia powiadomien Mail mozna dokona¢ w ustawieniach kazdego z czujnikéw.



Ustawienia automatycznie przypisywane sg dla wszystkich czujnikow!

Uzytkownik ma mozliwos$¢ zadecydowania w przypadku ktérych zdarzen, informowany jest
w formie wiadomosci email. Klikajgc na konkretny rodzaj zdarzenia, wybieramy true lub
false. Uzytkownik bedzie informowany w formie mail tylko w przypadku wiadomosci
oznaczonych jako “true”.



Zarzadzanie uzytkownikami

Klient ma mozliwo$¢ zarzadzania uzytkownikami ktérzy majg dostep do platformy. Posiada
mozliwo$¢ dawania dostepu do konta wielu uzytkownikom. Domyslnie istniejg dwa rodzaje
uzytkownikow tj.

e Administrator - ma petne mozliwosci jesli chodzi o zmiane ustawien czujnika oraz
wgladu w dane. Moze dodawac kolejnych uzytkownikéw a takze odbiera¢ im dostep
do platformy.

e Customer User - posiada tylko wglad w dane.

Wymienione dwa rodzaje uzytkownikow, sg tylko domysinymi. Sposdb zarzadzania
uzytkownikami i ich prawami moze by¢ spersonalizowany wedtug wymagan klienta.

WAZNE

Wyzej wymienione mozliwosci oraz funkcjonalnosci sg oferowane domysinie. Platforma
posiada ogromne mozliwosci dlatego platforma moze zostaé spersonalizowana do potrzeb
klientow.



