Uctan Uca SpechtlLab
Akilli Ekosistemi

Sistem Entegratdrleri Igin Master Dokiiman:
Urtin Katalogu ve L2/MES Entegrasyon Rehberi

SpechtLab =



Ekosistemin Kalbi: DataPool™ Mimarisi

Merkezi Beyin

Sahadaki tim sensorlerden
(Edge Computing) gelen
daginik veriyi tekillestirip
harmonize eden mimari.

Cift Yonlu Entegrasyon

Seviye-2 (Level-2) Sistemleri,
PLC ve HMI ile TCP/IP & RS485
Uzerinden gergek zamanli,
geclkmesiz haberlesme.

Bitunsel Gorundrlik ———— \ f‘ e

Sensor verilerinin sadece o Merkezi Zeka
izlenmesi degil, Uretim
recetelerine gore anlik tepkilere
(aksiyon) donistiriimesi.
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Veriden Ongoriiye: Endiistri 4.0 Yapay Zeka Analitigi

Gelecegi verinizde kesfedin.

Data Ingestion Al Analytics Actionable Insight

Dinamik

/' (Predictive Maintenance) A Olgeklenebilirlik
@ Ekipman arizalarini meydana vy Insan goziyle yakalanamayan % Operasyon hacmi biiylidiikce

Tahmine Dayali Bakim Anormallik Tespiti

gelmeden tahmin ederek sifir % mikroskobik trendlerin ve tretim daralmayan, yeni donanim
durus (zero downtime) noktasina sapmalarinin erken fazda yapay modiillerinin sorunsuzca

yaklasma. zeka ile tespiti. eklenebildigi esnek altyapi.
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LC Serisi Zirhi: Ekstrem Sartlarda
Kesintisiz Goruntluleme

Kamera sensorlerini demir-gelik, cam ve cimento
gibi firin yani ortamlarin yikici isisindan koruyan
patentli termal yonetim mimarisi.

Materyal: Agir sanayi sinif| e
paslanmaz celik zirh.

Sogutma Portlari: Endustriyel su
veya Nitrojen (N2) gazi destekli
¢ift yonll termal tahliye.

e j¢ Tasarim: Kurulum sonrasinda bile
hassas optik kalibrasyona olanak
taniyan ergonomik i¢ ray sistemi.
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BL Serisi Stroboskopik LED: Hareketi Donduran Foton Glicii

Uretimde maksimum kontrol, minimum kayip.

|

Hareket Senkronizasyonu Yiiksek Frekans Modiilasyonu Kusur Belirginlestirme
{{'\LI Kameralarla mikrosaniye (us) —W\,— Standart kameralarin goremedigi Kaynak noktalari, periyodik gizikler
- seviyesinde tam senkronizasyon. hareket bulanikligini (maotion blur) ve kenar kopmalarinda kontrasti
keserek dondurma yetenegi. maksimize eden optik tasarim.
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WG Serisi: Temassiz Stereoskopik Genislik Denetimi

@
Y4
Bounce &
BEIEIEhIE!
e
Dikey Hareket
Kompenzasyonu
[ ]

Cift Kamera Mimarisi

Iki kameradan gelen goriintiiyle derinlik
haritasi cikarilir. Malzemenin dikeydeki
sekme (bounce) veya dalgalanma hareketi
olcumu bozmaz.

Esnek Aydinlatma Senaryolari

Sinir (edge) tespiti icin ortamin ve
malzemenin yapisina gore Backlight (arka)
veya Frontlight (6n) aydinlatma.

Anlik Veri Aktarimi

Milisaniyeler icinde dlclilen genislik
degerinin Ethernet/RS485 lzerinden
DataPool ve Seviye-2 sistemlerine iletimi.
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PM Serisi: Yuksek Cozunurluklu 2D/3D Profil Analizi

Spechilan

Laser Triangulation

Teknik Spesifikasyonlar

Teknoloji Cozunurluk ve Hiz Koruma Sinifi Kritik Kusur Tespiti
Lazer Ucgenleme Gercek zamanl yiiksek IP65 Endiistriyel Crown (bombe), wedge (kama)
(Triangulation) frekansh profil datasi Sizdirmazlik ve kalinlik profilindeki

geometrik sapmalarin mikron
diizeyinde analizi
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EdgeCut (Side Trimmer) Kontrol Sistemi: Kesme Optimizasyonu

EdgeCut yalnizca pasif bir kamera degildir; kenar dokusunu, mikro kopmalari ve bigak korlesmesini analiz
ederek PLC'ye anlik bicak konumlandirma komutu génderen bir “Kalite Kapisidir” (Quality Gate).

Tt o Barlaa
=  EdgeCut
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Performans Matrisi

Donanim Spesifikasyon Matrisi

1 | Gorus Alani (FOV) 30 mm - 80 mm

+0.05 mm (Tipik),
' #0.02 mm (Opsiyonel optik)

2 | Olgiim Hassasiyeti

3 | Uzamsal Cozindrlik | 10-30 pym / piksel

4 | Hat HizUyumlulugu | 0 - 300 m/dk

i 1 kHz — 10 kHz ornekleme,

5 | Frekans ve Gecikme - <10 ms algoritmik gecikme. |
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Pinhole Detector: Yuzde Yuz Butunluk Guvencesi

Celik rulo ve ambalaj uretiminde bariyer butinlugunun mutlak garantora. “Sifir Isik Sizintis1” prensibi.

. Backlight Principle

- -

Kirmizi Keskin Nokta
(Precision Targeting)

Light Leak Detection

Pinhole (Igne Deligi) -

Mikroskobik Yakalama

Gozle gorlilemeyecek kadar
kiiclik idne deliklerinin (pinhole)
ve gozeneklerin aninda tespiti.

Fire (Scrap) Kurtarma

Kusurun nerede oldugunu

metre bazinda kesin olarak
isaretleyerek rulonun tamaminin
hurdaya ¢cikmasini engelleyen
kurtarma stratejisi.
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OCR Karakter Tanimlama: Dijital Uriin Pasaportu (Traceability)

Her bir metre uretimin, kalite metrikleriyle evlendirilmesi.

Tree View

PM (Profil Verisi)
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Dusuk kontrastli, yipranmis veya kotu basiimis
endustriyel fontlarin ve barkodlarin yiiksek dodrulukla
¢ozumlenmesi.

Okunan benzersiz urtin numarasinin (ID), hat boyunca
DataPool iizerinde toplanan Genislik, Profil, Kesme ve
Pinhole verileriyle kalici olarak eslestirilmesi.



Uctan Uca Sinerji: Otonom Kapali Cevrim Is Akisi (Senaryo)

Gercek zamanl veri ve fiziksel aksiyonun kesintisiz entegrasyonu ile akilli tiretim.

1. Tanimlama (OCR) 2. Uyarlama (DataPool + LC/BL) 3. Tespit (EdgeCut + Pinhole) 4. Aksiyon (Refleks)
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Pinhole Bigadi Yeniden Hatali Balgeyi

Sensorler
: OCR Scanner
& Optik ——

LC [Lazer BL
Konumlayic) (Arka Isik)

Tespit Konumlandir Ayir
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Fiziksel v v
Hat 1. Tammlama (OCR) 2. Uyarlama (DataPool + LC/BL) 3. Tespit (EdgeCut + Pinhole) 4. Aksiyon (Refleks)
(300m/dk) I—Euttan giren rulonun D7si DataPool, receteye gore PM (Profil) ve 300m/dk hizda akarken, EdgeCut DataPool PLC ye 'Bicadi Yeniden Konumlandir’
(Orn: 2176838) okunur ve WG (Genislilﬁ tolerans limindaski LC bltT‘ﬂk yirtiklarini, Pinhole mikroskobik veya ‘Hatall Bolgeyi Ayir’ komutunu iletir.
ERP'deki recete cekilir. ve BL fiziksel gorunurludu optimize eder. delikleri <10ms gecikme ile algilar, Urtintin kalite haritasi kapatilir.
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SpechtLab ROl Matrisi: Muhendislikten Finansa Donusum
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—e Fire (Scrap) Minimizasyonu

Kenar kesme yirtiklari ve pinhole

kusurlarinin <10ms iginde yakalanip
duzeltiimesiyle kurtanlan tonajlar.

A

1-...'-\. ."l. .-l'"

e
RV

e Ekipman Omrii Optimizasyonu

PM ve EdgeCut verileriyle, makine
bicaklaninin ve merdanelerin periyodik
deqll, veriye dayal dinamik degisimi.

—@ Sifir Durus (Zero Downtime)

LC serisinin fiziksel korumasi ve
DataPool'un yapay zeka destekli
tahmine dayali bakimi sayesinde

plansiz hat duruslannin tarihe karismasi.
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Uretimin Dijital Sinir Sistemi

SpechtlLab, tekil sensorler degil; birbirini anlayan, 6grenen ve
Uretim hattinizi otonom bir gelecege tasiyan bir zeka ekosistemi
sunar. Gelecegi verinizde kesfedin.

Validated by Global Industrial Leaders

Sistem Entegrasyonu ve Kurumsal Talepleriniz Igin:
info@spechtlab.com
+90 506 884 01 56
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