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Para obtener mas informacion sobre el producto, consulte los productos reales en el mercado. Para obtener la informacidon mas reciente, consulte el sitio web oficial en Argentina:
www.chasing-argentina.com
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CHASING M2 S es un revolucionario robot submarino de
grado industrial, que adopta un diseno de cuerpo
abierto, un sistema de control de vuelo inteligente y un
algoritmo de imagen, lo que brinda una percepcion
submarina y una libertad de movimiento sin
precedentes. Los 8 propulsores vectoriales son
simétricos y el motor C 3.0 antiadherente proporciona
una potencia estable, mientras que la estructura sellada
insignia garantiza el rendimiento de la operacién bajo el
agua. El ROV es compacto vy liviano, facil de operary
completa de manera eficiente las tareas de inspeccion

en varios escenarios operativos subacudticos en

diferentes industrias.
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TRES MECANISMOS

Sistema de control C-Sense , Sistema de operacion eficiente Sistema de transmision de
flexible y estable para todos los escenarios imagenes visuales HD

*Los parametros y funciones especificos estan sujetos a los productos reales en el mercado.
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Sistema de control C-Sense,
flexible y estable

e - K} ooo
360° . i ocQo
| . 0,0

8 Propulsores Sistema de control de Apice Antiadherente Emblematica Contorno de ala
Vectorizados vuelo inteligente C-Motor 3.0 Estructura Hermética Mariposa
NeptuneX

*Los parametros y funciones especificos estan sujetos a los productos reales en el mercado.
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8 Propulsores vectoriales

| Permanece el disefio vectorial simétrico de los ocho
propulsores de CHASING.

| Adopta un disefio en el que la traslacion y la rotacion
son independientes entre si.

| Admite movimientos omnidireccionales de 360

grados y rotacion.

A Mejora la velocidad de respuesta
postural y el control de la
estabilidad.

*Los parametros y funciones especificos estan sujetos a los productos reales en el mercado.
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Sistema de control de vuelo inteligente NeptuneX

El exclusivo algoritmo de navegacién CHASING permite un funcionamiento mas preciso; CHASING M2 S puede
mantener la direccion del movimiento incluso en presencia de interferencias de fuerzas externas o condiciones de
funcionamiento dificiles.
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Direccion de Direccién de empuje

Fuerza de
desbordamiento

\:}ﬁ' Fuerza de
desbordamiento

*Los parametros y funciones especificos estan sujetos a los productos reales en el mercado.
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Sistema de control de vuelo
inteligente NeptuneX

El método de observacién de profundidad de fusién de navegacién inercial de
Kalman reduce en gran medida el impacto de las olas del océano en el ROV y
mantiene la profundidad estable, mejora significativamente la capacidad de
resistencia al flujo vertical.
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*Los parametros y funcionesespecificos estan sujetos a los productos reales en el mercado.



CHASING

Y ] Y

Motor C antiadherente Apex 3.0

El motor C antiadherente Apex 3.0 de tercera generacién utilizado en el CHASING M2
S adopta una solucion antiadherente Unica y una tecnologia de proteccion
magnética, que garantiza el suministro de energia pero también reduce en gran
medida la corrosion electroquimica y el 6xido de agregacion causados por el
desgaste del motor. El rendimiento antiadherente es mas fuerte, lo que lo hace mas

confiable de usar.

*Los parametros y funciones especificos estan sujetos Sgiss
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Emblemadtica Estructura hermeética

Innovar por completo la estructura impermeabte de la cabina principal
iidad de las operaciones submarinas.

y la iluminacién para mejorar adn mas la esta

*Los parametros y funciones especificos estan sujetos a los productos reales en el mercado.
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Contorno del ala
de la mariposa

El disefio aerodinamico del contorno del
ala de mariposa en la parte delanteray
trasera mejora el reconocimientoy protege
la hélice.
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Sistema de operacion eficiente
para todos los escenarios
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Un amplio Mdltiple Aplicacién de todos Intercambiable Portatil
rango de trabajo accesorios los escenarios bateria y conveniente




CHASING M2 S puede sumergirse hasta
de 100 metros, un radio de operacién
extensible de 400 metros.

- 400m s 2000

~~___Radio maximo de movimiento Radio de movimiento

*Los parametros y funciones especificos estan sujetos a los productos reales en el mercado.
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Multiples accesorios

CHASING
REFLECTOR 2

Red de pesca
de bricolaje

Aptos para instalaciones de terceros

Escalador CHASING SONAR DE CHASING
CHASING LASER BLOQUEO DE WSRC
DISTANCIA
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Aplicacion de todos los escenarios

CHASING M2 S se aplica ampliamente en diversas industrias, como la fotografia submarina, la inspeccién de cascos y muelles, el monitoreo
de pescay acuicultura, el rescate de emergencia submarina, la exploracion cientifica, la conservacién del aguay la inspeccion de energia
hidraulica, la inspeccién de tuberias, proporcionando soluciones eficientes para tareas de observacién submarina.
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Bateria intercambiable

CHASING M2 S tiene una bateria predeterminada de 97,68 Wh que puede funcionar hasta 4 horas.
El compartimiento de la bateria esta listo para usar, la bateria de respaldo de 200 Wh también es opcional para satisfacer las
necesidades de funcionamiento a largo plazo.

Amplia el tiempo de operacion

El compartimento de la bateria esta listo para usar

Bateria de respaldo opcional de 200 Wh
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Portatil y conveniente

CHASING M2 S es portatil y tiene un cuerpo compacto. La operacion de

una sola personay la implementacion rapida brindan una experiencia
operativa efectiva en una variedad de escenarios.

5 &A’ _;,9".- , .
Peso del ROV = 4.5KG
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Sistema de transmision de
iImdgenes visuales HD
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Estabilizacién de imagen Imagen de CHASING Tarjeta de memoria Interaccién facil de
4K+EIS, Aquavision SD extraible, usar
Apertura F2.8 algoritmo, imagenes transmisién en vivo en
totalmente actualizadas linea y compartir

*Los parametros y funciones especificos estan sujetos a los productos reales en el mercado.
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Estabilizacion de imagen 4K + EIS, apertura F2.8

Captura con claridad cada detalle bajo el agua

14k | 12M @J

CMOS de 1/2,3"

Video 4K 12 Megapixel
NN f
" — _\ /—
EIS Proyectores

Apertura F2.8
LED de 4000lm

*Los parametros y funciones espec
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Algoritmo de imagen CHASING Aquavision,
Imdagenes totalmente actualizadas

El disefio del algoritmo de restauracién de color basado en la luz submarina, la ruta de la luz fisica y el entorno, asi como el sistema de
identificacion y seguimiento visual, mejora completamente la transparencia, la claridad, la reduccion de las capas de colory el ruido.
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Tarjeta de memoria SD extraible para guardar fotos y videos
Admite transmision en vivo y uso compartido en linea

|.|V|:| | % N\ r
v Transmision Compartir en redes Salida HDMI
v en vivo sociales

La tarjeta de memoria SD de 64G N N QJ/ O

es extraible, hasta 512G. Tome fotografias Fotografia time- Herramientas
mientras graba lapse de edicion
video rapida

*Los parametros y funciones especificos estan sujetos a los productos reales en el mercado.
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Interaccion facil de usar

Facil de interactuar entre el operador y el ROV. Mando a distancia profesional y
aplicacion CHASING . El operador puede registrar la profundidad, la temperatura 'y

otros parametros.

| Soporte VR

| Modo de observador

| Visualizacion de multiples dispositivos

-
s

les en el mercado.
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ROV

Tamarfio(mm) 380*267*165mm
Peso ~4.5KG
Profundidad maxima 100m

Tiempo de ejecucion (la duracion real esta sujeta a la 4h
solicitud de la aplicacion)

Capacidad de la bateria 97.68Wh (Bateria opcional)
Temperatura de funcionamiento -10°C~45°C

Carga (hacia adelante / hacia arriba / hacia los lados) 3.2/2.6/2.6kg

Control remoto

Tamario (mm) 160*155*125mm
Peso 685g
Capacidad de la bateria 2500mAh

26H (depende de las condiciones de

Duracién de la bateria o)

Inaldmbrico Wi-Fi

Tipo de interfaz cableada Lightning, MicroUSB, USB-C
HDMI Apoyo

Clip para teléfono/tableta Soporta hasta 10 pulgadas
Cargador

Poder 2.9A/25.2V

Tiempo de carga del ROV 2.5H

Tiempo de carga del controlador 2H

*Para obtenerinformacion sobre el producto, consulte los productos reales en el mercado. Para
obtener la informacién mas reciente, consulte el sitio web: www.chasing-argentina.com oficial

Camera

CMOS

Abertura

Ambito focal

Rango ISO

Campo de vision

Resolucién maxima de imagen

Tipos de archivos de imagen

Resolucion de video

Transmisién maxima de video
Tipo de video
Tarjeta SD (estandar)

Luces LED

Brillo

Temperatura de color
CRI

Atenuacién

Sensor
IMU
Sensor de profundidad

Sensor de temperatura

*Los parametros y funciones especificos estan sujetos a los productos reales en el mercado.

1/2.3" CMOS
F2.8

0.3m ~ ©
100-6400
150°

12M
JPEG/DNG

4K: 3840x2160@25/30fps
1080P: 1920x1080@25/30/50/60/100/120fps

Slow motion4X: 1920x1080@30fps (120fps)
Slow motion8X: 1280x720@30fps (240fps)

60M
MP4
64G

2x1200LM
5000K~5500K
85

Tres marchas

Giroscopio de tres ejes/aceleracion/brdjula
<+0.25m
<=*2°C
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Para obtener mas informacion sobre el producto, consulte los productos reales en el mercado. Para obtener la informacidon mas reciente, consulte el sitio web oficial en Argentina:
www.chasing-argentina.com
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