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Test de Navegacion Aérea, Equipos y Sistemas

1. ¢Qué funcidn principal realiza el sistema NDB?
a) Proporciona guiado vertical
b) Proporciona guiado horizontal
c) Medicion de distancia

d) Aterrizaje automatico

2. ¢;Qué informacion NO proporciona un sistema VOR?
a) Radial de posicién
b) Indicacién de rumbo
c) Altitud de la aeronave

d) Posicion relativa respecto ala estacion

3. ¢Cual es la principal limitacion del sistema DME?
a) Afectacion por interferencias atmosféricas
b) Requiere linea de vista
c) Sélo proporciona guiado vertical

d) No ofrece informacién de distancia

4. ;Qué caracteristica distingue a un sistema GBAS?
a) Uso de satélites geoestacionarios
b) Correcciones transmitidas desde tierra
c) Proporciona cobertura global

d) No requiere infraestructura terrestre

5. ¢Qué categoria ILS permite operaciones con visibilidad minima de 175 metros?
a) Categoriall
b) Categoria ll
c) Categoria lll A

d) Categoria lll B



6. En un sistema INS, ;qué elemento mide las aceleraciones de la aeronave?
a) Computador
b) Receptor GPS
c) Acelerémetros

d) Antena direccional

7. ¢Qué significa "TO" en el indicador VOR?
a) El avidn se encuentra frente a la estacion
b) El avidn se aleja de la estacion
c) El avidn vuela hacia la estacion

d) La sefal esta fuera de cobertura

8. ;Qué parametro define la capacidad de un sistema de navegacion para operar sin
interrupciones imprevistas?

a) Integridad
b) Exactitud
c) Disponibilidad

d) Continuidad

9. ¢Qué sistema utiliza informacion de constelaciones de satélites para mejorar la
precision de la navegacion?

a) NDB
b) VOR
c) SBAS

d) INS



10. ;Qué sistema proporciona informacion de aproximacion de precisiény guiado
vertical?

a) DME
b) ILS
c) NDB

d) VOR

11. ;Qué sistema permite operaciones en el espacio aéreo oceanico?
a) RNAV 1
b) RNP 4
c) INS
d) DME

12. ;Qué técnica de navegacion se basa en la medicién de fases y frecuencias?
a) Radar Doppler
b) INS
c) Sistemas hiperbdlicos

d) Multilateracion

13. ¢Qué sistema terrestre se utiliza para la vigilancia del trafico en la superficie de los
aeropuertos?

a) PSR
b) SSR
c) SMR

d) ADS-B

14. ;Qué sistema proporciona guiado mediante marcaciones de estaciones terrestres?
a) NDB
b) GPS
c) DME

d) GBAS



15. ;Qué factor limita principalmente la cobertura del sistema VOR?
a) La potencia de transmision
b) El uso de frecuencias LF
c) Lalinea de vista

d) ELnumero de usuarios simultaneos

16. ¢Qué técnica permite a un radar secundario identificar el vuelo y su altitud?
a) Emisidén pasiva
b) Transpondedor
c) Estacién DME

d) Multilateracion

17. ¢Qué especificacion permite guiado en el plano horizontal y vertical?
a) RNAV 2D
b) RNAV 3D
c) RNP 1

d) INS

18. ¢Qué sistema utiliza el efecto Doppler para medir desplazamientos?
a) DME
b) INS
c) Radar Doppler

d) GNSS

19. ¢Qué tipo de sistema de vigilancia depende de la transmision automatica de datos
desde la aeronave?

a) PSR
b) ADS-B
c) SSR

d) Multilateracion



20. ¢Qué sistema esta disefiado especificamente para guiar aeronaves durante el
aterrizaje?

a)ILS
b) DME
c) INS

d) NDB



Respuestas y Explicaciones

1. b) ELNDB proporciona guiado horizontal mediante marcaciones de estaciones
terrestres.

2. c) ELVOR no ofrece informacion de altitud, solo radial, rumbo y posicién relativa.
3. b) ELDME requiere linea de vista debido a su funcionamiento en frecuencias VHF.
4. b) ELGBAS transmite correcciones desde estaciones terrestres.

5. c) La Categoria lll A permite visibilidad minima de 175 metros.

6. c) Los acelerdmetros en el INS miden las aceleraciones para calcular la posicion.
7.c¢) "TO" indica que el avion vuela haciala estacién VOR.

8. d) La continuidad se refiere a la capacidad del sistema para operar sin interrupciones.
9. c) ELSBAS usa datos de satélites para mejorar la precision de la navegacion.

10. b) ELILS proporciona informacién de guiado verticaly aproximacién de precision.
11. b) ELRNP 4 esta disefiado para operaciones en espacios aéreos oceanicos.

12. c) Los sistemas hiperbdlicos utilizan medicidon de fases y frecuencias.

13. c) ELSMR detecta movimientos en la superficie de los aeropuertos.

14. a) ELNDB proporciona guiado mediante marcaciones de estaciones terrestres.
15. c) La linea de vista es el principal factor limitante del VOR.

16. b) El transpondedor permite la identificacion activa del vuelo y su altitud.

17. b) ELRNAV 3D permite guiado en el plano horizontaly vertical.

18. c¢) EL Radar Doppler mide desplazamientos utilizando el efecto Doppler.

19. b) ELADS-B depende de la transmisidon automatica de datos desde la aeronave.

20. a) ELILS guia aeronaves durante la aproximaciony el aterrizaje.



