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Sistema de comunicacion I3
inalambrico C€

Adecuado incluso en entornos de soldadura

Resistencia al ruido Conexion de alta velocidad Respuesta de comunicacion
Usa la banda de frecuencia ISM de 2.4 GHz Desde que se alimenta eléctricamente hasta ~ Tiempo de respuesta de seiial:
Salto de frecuencia: cada 5 ms el inicio de la comunicacion: 5

Min. 250 msﬂ 1 Para el esclavo inalambrico ms

No se necesitan cables de ;

TR No. de puntos 1/0 Protocolos compatibles
Reduccion del coste del cableado, espacio y Max. 1280 entradas/1280 salidas Ethen\'et/IP NUEVO
coste de instalacion. Riesgo de desconexion (Posibilidad de registro y comunicacion de hasta 127
minimizado. unidades esclavas.)
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Robot de manipulacién
de materiales

= E4

Soldadura por puntos

Esclavo inalambrico

Unidad esclava inaldmbrica
Paises en los que la tecnologia inalambrica es admisible

i - Este producto no puede utilizarse en paises en los que la tecnologia
' inaldmbrica no sea admisible. (Para mas detalles a pag. 22)

Pais Estandar

Japon @m (Ley japonesa de la radio)
- m - m R e UE C € (Varca CE/Directiva RE)
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Sistema inalambrico Serie EX600-W

Proporciona una comunicacion fiable
y segura

p
USA LA BANDA DE FRECUENCIA ISM DE 2.4 GHZ
T e

Tﬁ >

Sistema de comunicacion inalambrico

Wireless LAN L
Dispositivos RFID — —
inalambricos

Bluetooth ‘ »

& AC/DC
Ruidodela | Equipo de soldadura

instalacion | e —
4 Calefactor electromagnético, ef.

+ Bandas de radio ISM (Industrial, Cientifico y Médico): bandas de radio reservadas al uso de energia de radiofrecuencia para fines industriales,
cientificos y médicos.

( .
PROPORCIONA UNA COMUNICACION ESTABLE

Comunicaciones usando diversas formas de propagacion de ondas de radio

Restauracién automatica

de la comunicacion
Si el nimero de reintentos excede el valor estipulado
(32 veces), se emitir un indicador de desconexion. El
sistema ingresara al modo de resincronizacion y se
establecera la sincronizacion. Una vez completado, las
condiciones normales de operacion se restableceran,
la bandera de desconexion se cancelard y se
reanudaré el control.

Maestro
inalambrico

RRAANEY

Onda refle]ada

Ruido en
circuitos
electronicos

Interferencias de
otros equipos
inalambricos




Soluciones SMC

A : : : ] ]
i 19"
~ ™ Salto de frecuencia: Cada 9 ms
\

,,,,,, \\ II \ Se establece una comunicacion inalambrica estable usando un protocolo original
> Actuawlcom‘municaﬁon“m\. y 4 \\ 4 alque no le afectan las interferencias. Se evitan las interferencias de otros
S f ‘ equipos inalambricos.

R erem . —— avip
[
w -
N Salto de frecuencia
La tecnologia de comunicacion cambia rapidamente de frecuencia (salto) para prevenir las
: interferencias de otros equipos inalambricos. Cuando las frecuencias de Wi-Fi y otras
I~ P i comunicaciones inalambricas compiten, o si hay interferencias de ondas de radio, se usan
I . otras frecuencias para realizar la comunicacion. Para mas informacion técnica, consulte la
Frequency of the radio wave interference Time pag. 22 del catalogo).

Communication frequency interference (for example, Wi-Fi)

(Se puede monitorear el estatus de la comunicacion

inalambrica
<Monitoreo del estado de comunicacion del esclavo>

La conexion del sistema inalambrico se puede monitorizar durante el funcionamiento de

a q 0 acuerdo con los datos de diagnéstico.
Alta segurldad mediante cifrado La ubicacion de la instalacion se puede establecer con garantias en funcion del nivel de

intensidad de la onda de radio recibida por el display de la unidad.

El acceso no autorizado desde el exterior se evita mediante datos [Datos de diagnéstico]
encriptados. * Cuando no se puede recibir comunicacion desde el esclavo.
+ Cuando el reintento de comunicacion ha superado el limite superior ( 32 veces ).
[Display de unidades]
= Maestro Para maestro inalambrico -5 (mnsidad de recepcitn d onds de e Paracomunicaciin deste el e nelmbricol maesto neémbric)

EtherNet/IP™ . El nivel de potencia recibida de todos los esclavos

OPWRW) QNS OMs

inalambrico

LED verde encendido. | es 3.

Hay esclavos conectados con un nivel de

OW-ss_ OWNS_OW-Ms LED verde parpadea. (1 Hz) | potencia recibida de 2.

1@ LINK/ACT @ 2
Hay esclavos conectados con un nivel de
PROFINET LED verde parpadea. 2 Hz) | potencia recibida de 1.

Omr Osf  OFF

Acceso no autorizado /
Falsificacion de datos

No hay esclavos inaldambricos conectados

Interceptacion \_J,. . 't'1 d Ow-ss Ow-Ns Qw-ms| | LEDr0jo parpadea.
Ani ISpositivo de
CAAIED iy m Ei lacion gF)F La unidad maestra inalambrica no estd registrada.
autorizada anipulacio
Para esclavo inaldmbrico W-SS (ntensidad de recepcion de ondas de radi icacion desde el magstro inald Javo inaldmbrico)

LED verde encendido. El nivel de potencia recibida es 3.

LED verde parpadea. (1 H2) El nivel de potencia recibida es 2.

Opwrv) O O s
Ow-ss Ow-ns Oms LED verde parpdea. 2 H2) El nivel de potencia recibida es 1.

- . r - [ ()
comunlcaCK)n punto a multlpunto LED rojo‘pzrpadea. Comunicacion inalambrica no establecida.

g q q az . O La unidad maestra inalambrica no esta
Es posible el registro y la comunicacion de hasta 127 unidades OFF registrada.
esclavas inalambricas. + Un nivel de intensidad de onda de radio recibido de 1 significa que la
Maestro inalambrico intensidad es débil. Agregue un maestro inalambrico para que la intensidad
oy de la ola llegue al nivel 3 6 2. Como alternativa, elimine el obstaculo entre el
& A maestro y el esclavo, o reduzca la distancia entre el maestro y el esclavo.
%‘. i EtherNetIP™ | Max. 127 units <El estado de la comunicacién se puede descargar
'5 * | PROFINET |Max. 31 units desde una PC>

Al conectar el maestro inalambrico a una PC, es posible ver archivos de registro que muestran
el nimero de intentos o la intensidad de la onda de radio recibida. Se accede a los archivos de
registro mediante un navegador web para conectarse al servidor web incorporado. El entorno
inalambrico y la ubicacion de instalacion se pueden optimizar al verificar el nimero de reintentos

:-‘."L_- r,"' y la intensidad de la onda de radio recibida.
- o ; s acatt T Los archivos de registro que muestran el
| i " - numero de reintentos o la intensidad de la
Sl - T P : onda de radio recibida se pueden descargar
e z en forma de archivo CSV.
Esclavo inalambrico 1 =% I e =
jim—
d fxz
Esclavo inalambrico 2 Esclavo inalambrico 3 Esclavo inalambrico 4 5 .
« Se recomienda usar 1 a 15 unidades para funcionamiento simultaneo A =

 Es posible instalar mdltiples maestros inalambricos en la misma zona Ejemplo de pantalla web
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Sistema inalambrico Serie EX600-W

(EI costo del material de cableado y las horas de trabajo de

instalacion pueden reducirse.

Sistema inalambrico

Sistema actual (cableado)

PLC . L, PLC
Alimentacion L .
2 Maestro inalambrico &
Linea de alimentacion
¥ b= Linea de comunicacion @
Linea de comunicacion @ R
. L. Alimentacién
Alimentacion
1 unidad 2 unidades 3 unidades --- 15 unidades 3 unidades - 15 unidades
_! Q.QU - LEE wu - _! - wu -
o | o | o |
:ﬂ! . :o o :g. o
- R ] - B+ - o |
Bn owik P o owdk
BT . BT . o o .
;.il'l'-'llJ ;.i!'l'-'llJ ;.i!'l'-'llJ

Esclavo inalambrico 3

Esclavo inalambrico 1 Esclavo inalambrico 2

Linea de alimentacion

I Linea de comunicacion @

I Linga de comunicacion @

Linea de alimentacion

Uds SI: Comparacién cuando 15 Linea de comunicacion Conectqres_qe
TSGR R R S Cantidad de dispositivos de comunicacion comunicacion
(1] (2) necesarios
. s . Maestro inalambrico: 1 unidad 1 linea
e T 7D Esclavo inalambrico: 15 unidades (Conector en un extremo) B 1
. ) . 1 linea 14 lineas
HEIE] (EElaERe) Unidad Sl: 15 unidades (Conector en un extremo) |(Conector en ambos extremos) 29

-
Intercambiabilidad mantenida

Se puede mantener la intercambiabilidad de conexion entre las unidades Sl de la serie EX600.

* La I/O maxima de la unidad maestra /
esclava inalambrica esta limitada a 128
puntos.

Es posible reemplazar los sistemas inalambricos y por cable.

Unldad inalambrica

ﬁ .

Sistema inalambrico

.
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[ Sistema cableado | Unldad SI
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NFC comunicacion sin contacto

(NFC: Near Field Comunicacién)(Campo de comunicacion cercano

La configuracién es posible usando un lector / escritor NFC y software de

configuracion.

(Algunos elementos se pueden configurar incluso cuando no se suministra energia).

- Escribir la direccion IP en el maestro
- Configure los puntos de I/O para el sistema y la unidad
- Emparejamiento del maestro y el esclavo

. Control de 1/0
T °
*

&

-

L 8

*: Operation already checked. NFC Reader/Writer
SONY Corporation RC-S380/S
Advanced Card Systems Ltd.

PC + Software de configuracion

Archivo de configuracion

Del sitio web www.smcworld.com

Documents/Download
Instruction Manuals

Fieldbus System
Serial Transmission System

EtherNet/IP™ Compatible /
PROFINET Compatible

I/0 Configurator para NFC

( Configuration File )

ACR1251U (FW212 o posterior), ACR1252U (FW104.6 o posterior)

ZS\NC



Soluciones SMC 5

Ejemplos de aplicaciones

- . - No necesita cable de comunicacién para las piezas moéviles.
Camblo de herramienta - Reduce al minimo el riesgo de desconexion

- Menos tiempo para establecer comunicacion (tiempo de inicio)

Mesa giratoria

ot
- Reduccién al minimo el riesgo de desconexion. :
. Cable / manguera de comunicacion de menor

diametro.

ingade almentai ..
) o

7,

« Las ondas de radio no deben ser bloqueadas por objetos
conductores cercanos, como cubiertas metélicas o cubiertas.
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Sistema inalambrico Serie EX600-W

Bus de campo

PLC

Ejemplos de sistemas

Ethen\'et/IP ,ﬁ%‘;ﬂ

Herramienta de monitorizacién /
ajuste de SMC

Se pueden realizar ajustes i ’/’Fh\

] iniciales / monitorizacion /
emparejamiento.

Red inalambrica

»Consulte el catalogo en el sitio web.‘

Unidad EX600 /O

Unidad maestra inalambrica
»p.7

Ejemplo de combinacién @

Unidad inalambrica esclava No. 1
»p.7

A

Unidad EX600 1/0 3
Electrovalvula

Cantidad de puntos de 1/O:
Max. 1280 entradas
1280 salidas

Ejemplo de combinacién @

Unidad inalambrica esclava No. 2
»p.7

Unidad EX600 I/O

Ejemplo de combinacién ©

Unidad inalambrica esclava No. 3

N
-
[ ]

fiamii

i e P

11..__

Otros productos

Presostato, interruptor de flujo, detector automatico y otros
interruptores (sensor de proximidad, interruptor fotoeléctrico,
interruptor de limite, etc.)

= :m

L&a

Cime

o

Qﬂﬂ’

Diversos actuadores

Manifolds de electrovalvulas aplicables

Serie SY IP67 Serie SV

C€

IP67
C€ s

serie S0700 serie VQC IP67

C€

[1P40 ]
q

O
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Soluciones SMC

CONTENIDO

SISTEMA DE COMUNICACION INALAMBRICO
Serie EX600-W

®
Ethen'et/IP  goaail

'p,’_ _
@ WM @ e WM @
Unidad maestra inalambrica Unidad esclava inalambrica

Forma de pedido Accesorios
UNidad iNAIAMDEICA --+-+e-+esesersereersenererentenerenietsesietee e pag. 7 0Fijacién de placa terminal pag. 17
Unidad de entradas digitales -« ----sesseesemeessemssmsseessenseenes pag. 7 @p|aca de valvula pag. 17
Unidad de salidas digitales -+ weeeeessemssemseissississininns pag. 7 ©Fijacion de refuerzo pag. 17
Unidad de entradas/salidas digitalgs:--------seserereemeeserecnn. pag. 7 OTapon de sellado pag. 17
Unidad de entradas analagicas -+ -+ wssesssesssessssssssssssnsnnnns pag. 8 @ Marcador (1 hoja, 88 Piezas) « - wrrsemserunnns pag. 18
Unidad de salidas analfgicas -« -« swseesereuseseusmicnsmcnsncnens pag. 8 @Cable de comunicacion con conector/
Unidad de entradas/salidas analagicas -« ---+---sseeeeesererense: pag. 8 Conector de comunicacion pag. 18
Placa final (Lado D) «+-wswsseessessessessesssmsessesssissesseississeessiees pag. 8 @~Cable de alimentacién con
Placa final (Lado U) -+ wsewsseesseesssesssnsssesssnsssnssenisenisssissnisninis pag. 8 conector M12 (codigo A) pag. 19
Ejemplo de pedido de la unidad maestra ----------ooeeeeeeeiiennns pag. 9 @Cable de alimentacion con
Ejemplo de pedido de la unidad esclava --------eeeeeeenneens pag. 9 conector M12 (cédigo B) pag. 20
Especificaciones OCable de alimentacion con conector de 7/8"
Unidad maestra inalambriga ««--«-«--eeeeeesereesmssencneecnes pag. 10 /Conector de alimentacion pag. 21
Unidad esclava iNAIAMDIICA «««+---+-+-sssssserererserererenersesneruenens pag. 11
Placa final (Lado D)

Dimensiones -

Panta"a LED --ooooveemmmmnmmmmimm

DALOS TECNICOS  ++vvvrrreerrerrrrnrrreeeeett et L e e et pég 22
|mp0rtante ................................................................................................................................................................................................................ pég 22
Instrucciones de Seguridad .............................................................................................................................................................................. Contraportada

O
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8 Sistema inalambrico Serie EX600-W

Sistema de comunicacion inalambrico

Serie EX600-W

Forma de pedido

X0 WENT 5

A

Inalémbricol l Tipo de salida

@
) t e ! Ei..:-'

Simbolo| Especificaciones ‘§ e o | | p—
Protocolo 1 PNP !
Simbolo| Especificaciones Nota 2 NPN ‘ ‘ . ‘ —
EN | Unidad maestra inalambrica| Para EtherNet/IP™ elmeCs almi=le o™
PN | Unidad maestra inalambrica Para PROFINET Unidad maestra Unidad esclava
SV | Unidad esclava inalambrica — inalambrica inalambrica

£X600-DXPID

Tipo de entradal lCantidad de entradas y Conector

Simbolo]  Descripcion Simbolo N° de entradas Conector
P PNP B | 8 entradas Conector M12 (5 pines) 4 piezas
N NPN C | 8 entradas Conector M8 (3 pines) 8 piezas
C1 | 8 entradas |Conector M8 (3 pines) 8 piezas, con deteccion de circuito abierto
D |16 entradas Conector M12 (5 pines) 8 piezas
* Para obtener mas informacion, E |16 entradas Conector D-sub (25 pines)
consulte el sistema bus de campo F |16 entradas| Bloque de terminales tipo primavera (32 pines)

serie EX600 en el Catalogo web.

£X500-DY FIB

Tipo de salidasl lCantidad de salidas y Conector

Simbolo| Descripcion Simbolo| N° de salidas Conector
P PNP B | 8salidas Conector M12 (5 pines) 4 piezas
N NPN E | 16 salidas Conector D-sub (25 pines)
F | 16 salidas |Bloque de terminales tipo primavera (32 pines)

+ Para obtener mas informacion,
consulte el sistema bus de campo
serie EX600 en el Catalogo web.

Unidad de entradas/ salidas

digitales EX600-DM|P|F

Tipo de entrada / salidal lCantidad de entradas / salidas y Conector

Simbolg  Descripcion Simbolo]N° de entradas| N° de salidas Conector
P PNP E |8 entradas| 8 salidas Conector D-sub (25 pines)
N NPN F |8 entradas| 8 salidas ggqptiﬁeds terminales tipo primavera

+ Para obtener mas informacion,
consulte el sistema bus de campo
serie EX600 en el Catalogo web.

O
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Soluciones SMC

Forma de pedido

SLIGELNEDELEEN EX600-AX A

analogica 1 1.
Entrada analégica Numero de canales de entrada y Conector
Simbolg N° de canales de entrada Conector
A 2 canales Conector M12 (5 pines) 2 pzas.

= Para obtener mas informacion,
consulte el sistema bus de campo
serie EX600 en el Catalogo web.

Unidad de salida EX600-AY A

analogica 1 1
Salida analégica Numero de canales de salida y Conector
Simbolo| N° de canales de salida Conector
A 2 canales Conector M12 (5 pines) 2 pzas

= Para obtener mas informacion,
consulte el sistema bus de campo
serie EX600 en el Catalogo web.

Unidad de entrada/salida EX600-AMB

analogica T
Entrada / salida analdgica Numero de canales de entrada / salida y Conector
Simbolo| N° de canales de entrada | N° de canales de salida Conector
B 2 canales 2 canales Conector M12 (5 pines)
4 piezas

= Para obtener mas informacion,
consulte el sistema bus de campo
serie EX600 en el Catélogo web.

EX600-ED[2]-[2

Placa finaIT T lMétodo de montaje
D

Simbolo| Descripcion Nota
— | Sin soporte de montaje en riel DIN —
2 |Con soporte de montaje en riel DIN|Para series SV, S0700, VQC|

Posicion de montaje de la placa final: lado

Conector de alimentacion

- - = — 3 |Con soporte de montaje en riel DIN Para la serie SY
Simbolo| Conector de alimentacién | Especificaciones
2 | M12 (5 pines) codigo B IN * Cuando se usa la placa final (lado U), el simbolo para el
3 | 7/8 pulgadas (5 pines) IN método de montaje debe ser el mismo que el lado D.

4 |M12 (4/5 pines) codigo A*1| IN/OUT
5 [M12 (4/5 pines) codigo A*1| IN/OUT

ParaM12 Para 7/8 pulgadas =1 La disposiciéon de los pines para los
conectores de pin "4" y "5" es diferente.
Consulte las dimensiones en la pagina 14.

EX600-EU1-[2
Placa finalT T lMétodo de montaje

Simbolo| Descripcion Nota
— Sin soporte de montaje en riel DIN —

Posicion de montaje de la placa final: lado

. s L. 2 Con soporte de montaje en riel DIN | Para EX600-ED[I-2
Caracteristicas técnicas 3 Con soporte de montaje en riel DIN| Para EX600-EDJ-3

Simbolo| Caracteristicas técnicas . ) .
1 | Cublerta resistente al agua % Cuando se utiliza la placa final (lado D), el simbolo para el
método de montaje debe ser el mismo que el lado U.

O
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10 Sistema inalambrico Serie EX600-W

Ejemplo de pedido de la unidad maestra

Unidad maestra: sin manifold de valvula y unidad de entrada / salida | Unidad maestra: con manifold de valvula y unidad de entrada/ salida

Unidad de salida digital
EX600-DYPB 2 posiciones monoestable
Unidad inalambrica  /SY3100-5U1 (3 juegos)
(Unidad maestra inaldmbrica)/ 2 posiciones biestable
EX600-WEN SY3200-5U1 (2 juegos)

(unidad maestra inalambrica)
EX600-WEN1

Placa final (lado D
EX600-ED4

Unidad de entrada digital
EX600-DXPD

Placa final ( Lado D)
EX600-ED4

Placa final (lado U
EX600-EU1

=9 b o
(I ®
REECE
——
e ebobobebell o
T0|0| 0 (@)

i ()
e 1 e
1 2 3 4 5--Estaciones de valvulas

SS5Y3-10S6WE72-05B-C6

EXGO0-ED4 <+ vvvvrrereereeeeenees i (Base del colector de 5 estaciones tipo 10, maestro inalambrico compatible con
EX600-WEN1 - e EtherNet/IP ™)
_____________________________ Negativo comtin, conector M12 CONECTOR de clavija IN/ OUT 1, unidad de | /|
EX600-EU1 .
O: 2 estaciones
% SY3100-5U1 ~---wovvveeeeeeee 3 juegos (ref. de electrovalvula monoestable de 2 posiciones)

‘- Los productos deben ser ordenados por

R % SY3200-5U1 - ** 2 juegos (ref. de electrovalvula biestable de 2 posiciones)
separado y ensamblados por el cliente.
P y P = EX600-DXPD ~«---vvvveeeeee 1 juego Ref. de unidad I/O (Estaciones 1)
% EX600-DYPB ------vvvoee 1 juego Ref. de unidad I/0 (Estaciones 2)

L> El asterisco denota el simbolo para el montaje.
Prefijalo a los numeros de parte de la valvula, etc.

 Para més detalles, consulte el catadlogo de cada serie de valvulas.

Ejemplo de pedido de la unidad esclava

Unidad esclava: sin manifold de valvula y con unidad de entrada / salida Manifold con unidad esclava: con unidad de entrada / salida

Unidad de salida digital

EX600-DYPB Unidad inalambrica
Unida de estradas digitales (Unidad esclava inalambrica) Unidad de salida digital
EX600-DXPD EX600-WSV1 Unidad de entrada digital EX600-DYPB 2 posiciones monoestable
. EX600-DXPD Unidad inalambrica /SY3100-5U1 (3 juegos)
Placa final (lado D) Placa final (lado U) Placa final ( Lado D (Unidad esclava inaldmbrica)/ 2 posiciones biestable
EX600-ED4 2. ¢3! EX600-ED4 SY3200-5U1 (2 juegos)
/ h o
® ®
EEEE
L r100
Lo B @ [pavapasecell @
(o) Olo|0(0 ()

1 2 3 4 5---Estaciones de vélvulas

EX600-ED4 - -vvrvvrrerrreneeeeeees 1 juego SS5Y3-10S6WS72-05B-C6

EX600-DXPD ------roverrrrereeeeees 1 juego (Base del manifold de 5 estaciones tipo 10, esclavo inalambrico)

EX600-DYPB -+« wrorverrerreeeeees j Negativo comiin, conector M12 disposicion de pines IN/OUT 1, unidad de /O: 2 estaciones
EX600-WSV1 - R 1 5% SY3100-5U1 «-rveeeeeee 3 juegos (ref. de el a ble de 2 p
EX600-EUT -~ --covrrerrrrereneeenees j = 8Y3200-5U1 - 2 juegos (ref. de electrovalvula biestable de 2 posiciones)

% EX600-DXPD ------reeeeee 1 juego Ref. de unidad I/O (Estaciones 1)
* Los productos deben ser ordenados por = EX600-DYPB ~~+--rvoeveee 1 juego 1 juego Ref. de unidad VO (Estaciones 2)

EgEIEeD y SikamiReEs 2or el aln. El asterisco denota el simbolo para el montaje.

Prefijalo a los nimeros de parte de la valvula, etc.

- Para mas detalles, consulte el catalogo de cada serie de valvulas.

O
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Soluciones SMC

Especificaciones

Unidad maestra inalambrica: EX600-WENL]

Elemento Especificaciones
Protocolo de comunicacion EtherNet/IP™ (Conforme a version de prueba: Composit 12)
Medio de transmision (cable) Cable Ethernet estandar (CAT5 o superior, 100BASE-TX)
Velocidad de comunicacion 10 Mbps/100 Mbps
Método de comunicacion Full duplex/Half duplex
Archivo de comunicacion Archivo EDS *1
c L Ajuste de direccion IP Manual/BOOTP, DHCP
E&:ﬁﬁ;ﬁ;gn ID de vendedor: 7 (SMC Corp.)
Informacion del dispositivo Tipo de dispositivo: 12 (Adaptador de comunicacion)
Caodigo de producto: 186
Topologia Estrella, Bus, Anillo (DLR), Linea, Arbol
Funciéon QuickConnect™ Aplicable
Funcion DLR Aplicable
Funcion de servidor web Aplicable
Protocolo Protocolo SMC (encriptacion SMC)
Tipo de onda de radio (propagacion) Espectro de propagacion de salto de frecuencia (FHSS)
) . Frecuencia 2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)
i?‘c:l‘;lr:'l;f;(:on Numero de canales de frecuencia 79 canales (banda ancha: 1.0 MHz)
Velocidad de comunicacion 250 kbps
Distancia de comunicacion 10 m (Dependiendo del entorno operativo)
Certificado de ley de radio Ley de radio japonesa (Japon), RE (UE*?), FCC (EUA), NOM (MEX.)
Para control/entradas| Voltaje de alimentacion 24 VDC +10%
P (US1) Consumo actual 150 mA o0 menos
Eléctrico - - " —
Para salidas Voltaje de alimentacion 24 VVDC +10%
(USs2) Max. corriente de suministro 4 A
Numero de Tamaiio de entrada del sistema Max. 1280 puntos junto con las unidades esclavas registradas
entradas Tamaio de entrada Max. 128 puntos (aumento o disminucién en 16 puntos)
. . Tamano de salida del sistema Max. 1280 puntos junto con las unidades esclavas registradas
Numero de salidas = - , PEE—
Tamafno de salida Max. 128 puntos (aumento o disminucién en 16 puntos)
Tiempo de actualizacién 10 ms 0 menos (la entrada conectada a la unidad maestra inalambrica)
AD 0.1/0.2/0.5/1/2/_5/10/30/60 s _ _
Entrada / Salida (La entrada conectada a la unidad esclava inalambrica)*3
Entrada/ analégica Tiempo de actualizacién 10 ms 0 menos (la salida conectada a la unidad maestra inalambrica)
Salida DA P 0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s
(La salida conectada a la unidad esclava inalambrica)*3
Tipo de salida EX600-WENT1: S_ource/PNP (-COM)
Valvula de salida EX600-WENZ2: Sink/NPN (+COM)
Numero de salidas Max. 32 puntos (0/8/16/24/32 puntos)
Carga conectada Electrovélvula con supresor de sobretension de 24 V CC y 1,5 W o menos (fabricado por SMC)
Numero de unidades esclavo conectadas Max. 127 unidades (0/15/31/63/127 unidades)
Numero de unidades EX600 I/O conectadas Max. 9 unidades de 1/O de la serie EX600 (I/O = 128 por encima de 128 no se puede reconocer)
Proteccién Cumple con IP67 (con manifold ensamblado)
Temperatura ambiente (temperatura de funcionamiento| -10 a +50°C
Temperatura ambiente (temperatura de almacenamiento) —20 a +60°C
Humedad ambiental 35 a 85% RH (Sin condensacién)
Resistencia dieléctrica 500 VCA durante 1 minuto entre terminales externos y piezas metélicas
Resistencia de aislamiento 10 MQ o més (500 VDC entre terminales externos y piezas metalicas)
Conforme con EN61131-2
General Resistencia de vibracién 5<f<84Hz35mm
8.4 <f< 150 Hz 9.8 m/s?
(Excluye manifold de valvula)
Conforme con EN61131-2
Resistencia al impacto 147 m/s?, 11 ms
(Excluye manifold de valvula)
Normativas Marca CE, conforme con RoHS
Peso 300 g
Normativa de comunicacion ISO/IEC 14443B (Tipo-B)
Comunicacion*' | Frecuencia 13.56 MHz
NFC Velocidad de comunicacion 20 a 100 kHz (12C)
Distancia de comunicacion Hasta 1 cm

=1 El archivo de configuracion se puede descargar desde el sitio web de SMC: http://www.smcworld.com

* 2 Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia, Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda, Italia, Letonia,
Lituania, Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia, Espafa, Suecia, Suiza, Reino Unido, Turquia

* 3 Varia segun el estado de la comunicacion inaldambrica y el entorno circundante

= 4 La etiqueta RFID de comunicacion NFC del tipo pasivo de 13.56 MHz

H Marca comercial
EtherNet/IP™ es una marca comercial de ODVA.

O
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Sistema inalambrico Serie EX600-W

Especificaciones

Unidad maestra inalambrica: EX600-WPNC

Elemento

Especificaciones

Comunicacién
PROFINET

Protocolo de comunicacién

PROFINET 10

Clase de conformidad

Clase C (Solo para la funcién de interruptor IRT)

Medio de transmision (cable)

Cable Ethernet estandar (CAT5 o superior, 100BASE-TX)

Velocidad de transmision 100 Mbps
Archivo de configuracion Archivo GSDML*1
FSU (Fast Start Up) (Inicio Rapido) Aplicable
MRP (Media Redundancy Protocol) Aplicable
Funcién del servidor web Aplicable

Comunicacién

Protocolo

Protocolo original de SMC (encriptacion SMC)

Tipo de onda de radio (propagacion)

Espectro de propagacion de salto de frecuencia (FHSS)

Frecuencia

2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)

Numero de canales de frecuencia

79 canales (banda ancha: 1.0 MHz)

De entrada y
salida

inalambrica
Velocidad de comunicacion 250 kbps
Distancia de comunicacién 10 m (Dependiendo del entorno operativo)
Certificacion de ley sobre radio Ley de radio japonesa (Japon), RE (UE*2), FCC (EUA), NOM (MEX.)
Para control /entrada| Voltaje de alimentacion 24 VDC +10%

. (Us) Consumo de corriente 150 mA 0 menos

Eléctrico - - -
Para salida Voltaje de alimentacion 24 VDC £10%
(Us2) Max. corriente de suministro 4A
NGmero de Tamano de entrada del sistema Max. 1280 puntos junto con las unidades esclavas registradas
entradas Tamaio de entrada Max. 128 puntos (aumento o disminucién en 16 puntos)
Namero de Tamano de salida del sistema Max. 1280 puntos junto con las unidades esclavas registradas
salidas Tamaiio de salida Max. 128 puntos (aumento o disminucién en 16 puntos)

Tiempo de actualizacion
AD
Entrada y salida

10 ms 0 menos (la entrada conectada a la unidad maestra inalambrica)
0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s
(La entrada conectada a la unidad esclava inalambrica) *3

analogica Tiempo de actualizacién 10 ms 0 menos (la salida conectada a la unidad maestra inalambrica)
DA P 0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s
(La salida conectada a la unidad esclava inalambrica) *3
Tio de salida EX600-WPN1: Source/PNP (-COM)
Salida de la p EX600-WPN2: Sink/NPN (+COM)
valvula Numero de salidas Max. 32 puntos (0/8/16/24/32 puntos)

Carga conectada

Electrovalvula con supresor de sobretension de 24 V CC y 1,5 W o menos (fabricado por SMC)

Numero de unidades esclavas conectadas

Max. 31 unidades (0/15/31 unidades)

Numero de unidades de /0 EX600 conectadas

Méx. 9 unidades de I/O de la serie EX600 (I/O= 128 por encima de 128 no se puede reconocer).

General

Proteccién

Cumple con IP67 (con manifold ensamblado)

Temperatura ambiente (temperatura de funcionamiento)

-10 a +50°C

Temperatura ambiente (temperatura de almacenamiento)

-20 a +60°C

Humedad ambiental

35 a 85% RH (Sin condensacion)

Tension soportada

500 VCA durante 1 minuto entre terminales externos y piezas metalicas

Resistencia de aislamiento

10 MQ o mas (500 VDC entre terminales externos y piezas metalicas)

Resistencia de vibracion

De acuerdo a EN61131-2
5<f<84Hz3.5mm
8.4 <f < 150 Hz 9.8 m/s2
(Excluye manifold de valvula)

Resistencia de impacto

De acuerdo a EN61131-2
147 m/s2, 11 ms
(Excluye manifold de valvula)

Normativa Marca CE, conforme con RoHS
Peso 300 g
Normativa de comunicacion ISO/IEC 14443B (Tipo-B)
Comunicacién Frecuencia 13.56 MHz
NFC*4 Velocidad de comunicacion 20 a 100 kHz (12C)
Distancia de comunicacién Hasta 1 cm

*1 El archivo de configuracion se puede descargar desde el sitio web de SMC: http://www.smcworld.com

*2 Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia, Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda, ltalia, Letonia,
Lituania, Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia, Espafia, Suecia, Suiza, Reino Unido, Turquia.

*3 Varia segln el estado de comunicacién inalambrica y el entorno circundante.

*4 La etiqueta RFID de comunicacion NFC del tipo pasivo de 13.56 MHz.

N
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Especificaciones

Unidad esclava inalambrica: EX600-WSVL]

Soluciones SMC

Elemento

Especificaciones

Para control / entrada | Voltaje de energia suministrada

24 VDC +10%

Entrada/Salida

" (US1) Consumo de corriente 70 mA o menos
Eléctrico " —
Para salida Voltaje de suministro 24 VDC +10%
(USs2) Max. alimentacion de corriente 4A
Numero de entradas | Tamafo de entrada Max. 128 puntos (aumento o disminucién en 16 puntos)

Numero de salidas Tamano de salida

Max. 128 puntos (aumento o disminucion en 16 puntos)

Tiempo de actualizacion de AD/DA

0.1/0.2/0.5/1/2/5/10/30/60 s*!

Numero de unidades EX600 I/O conectadas

Max. 9 unidades 1/0 EX600 (I/O = 128. Por encima de 128 no se reconocen)

EX600-WSV1: Source/PNP (-COM)

Comunicacién

Valvula de Tipo de salida EX600-WSV2: Sink/NPN (+COM)
salida Numero de salidas Max. 32 puntos (0/8/16/24/32 puntos)

Carga conectada Electrovalvula con supresor de sobretension de 24 V CC y 1,5 W o menos (fabricado por SMC)
Protocolo Protocolo original SMC (encriptacion SMC)

Tipo de onda de radio (propagacion)

Espectro de propagacion de salto de frecuencia (FHSS)

Frecuencia

2.4 GHz (2403 a 2481 MHz)

Numero de canales de frecuencia

79 canales (Banda ancha: 1.0 MHz)

Vibracion

inalambrica
Velocidad de comunicacion 250 kbps
Distancia de comunicacién 10 m (Dependiendo del entorno operativo)
Certificado de ley sobre radio Ley de radio japonesa (Japén), RE (UE*2), FCC (EUA), NOM (MEX.)
Proteccion De acuerdo a IP67 (con manifold montado)
Temperatura ambiente (temperatura de funcionamiento) -10 a +50°C
Temperatura ambiente (temperatura de almacenamiento) —-20 a +60°C
Humedad del ambiente 35 a 85% RH (Sin condensacion)
Tension soportada 500 VCA durante 1 minuto entre terminales externos y piezas metalicas
Resistencia de aislamiento 10 MQ o mas (500 VDC entre terminales externos y piezas metalicas)
De acuerdo a EN61131-2
General 5<f<84Hz3.5mm

8.4 <f< 150 Hz 9.8 m/s?
(Excluye manifold de véalvulas)

Resistencia al impacto

De acuerdo a EN61131-2
147 m/s2, 11 ms
(Excluye manifold de vélvulas)

Normativas Marca CE, conforme con RoHS
Peso 280 g
Normativa de comunicacion ISO/IEC 14443B (Tipo-B)
Comunicacién Frecuencia 13.56 MHz
NFC*3 Velocidad de comunicacién 20 a 100 kHz (12C)
Distancia de comunicacion Hasta 1 cm

*1 Varia segln el estado de comunicacién inalambrica y el entorno circundante

*2 Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia, Finlandia, Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda, Italia, Letonia,

Lituania, Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia, Espafa, Suecia, Suiza, Reino Unido, Turquia
*3 La etiqueta RFID de comunicacién de NFC del tipo pasivo de 13.56 MHz

Placa final (lado D): EX600-ED4/5-[]

Elemento Especificaciones
Tipo de PWR IN Conector macho M12, 4 pines
conector PWR OUT Conector hembra M12, 5 pines
L. ) i Alimentacion para salidas 24 VDC +10%/-5%
Eléctrico Voltaje asignado - —
Alimentacion para control/entradas 24 VDC +10%
Corriente Alimentacién para salidas Méax. 4 A
nominal Alimentacién para control/entradas Max. 4 A
Proteccion IP67 (con manifold ensamblado)
Resistencia dieléctrica 500 VCA durante 1 minuto (entre FE y terminales externos)
Resistencia de aislamiento 10 MQ 0 més (500 VDC entre FE y terminales externos)
General Temperatura En funcionamiento -10 a +50°C
ambiente Almacenada/transportada -20 a +60°C

Humedad ambiental

35% a 85% RH (Sin condensacion)

Normativas

Marca CE, conforme con RoHS

* Para el modelo EX600-ED2/3-[], consulte la serie EX600 de sistemas de bus de campo e el catdlogo www.smcworld.com

SVC
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Sistema inalambrico Serie EX600-W

Dimensiones
Unidad maestra inalambrica: EX600-WEN %7 95.2 Area cercana ala antena NFC
47 Etiqueta ID de la FCC
|
®
&)
8 ;
- Onam o
(o L_Xe) OW
' :#;: {
Y ®
Conector de bus EtherNet/IP™, puerto 1 Ranura para \ Conector de bus EtherNet/IP™, puerto 2
marcador
Conector para EtherNet/IP™ Puerto 1/ Puerto 2 m"ﬁ?ﬁﬁﬁ
M12, 4 pines, conector codigo-D | N°Pin_|Descripcion Etiqueta ID (direccion MAC Ethernet, PID inaldambrico (ID del producto))
1 Tx+ < =
] 2 Rx+ 8 H ® ©
3 Tx—
4 Rx- Etiqueta de modelo
Unidad maestra inalambrica: EX600-WPN[] 107 55.2 Area cercana a la antena NFC
47 Etiqueta ID de la FCC
|
° g ! ®
= ((M))
o 8
| - ] .
— Owss Opis Owas
HEm: D
é [Port=1] | [Fori-2]
& ©

Conector de bus PROFINET, puerto 1

Conector para PROFINET Puerto 1/Puerto 2

Ranura para

marcador

©
M12, 4-pines, conector codigo-D| N° Pin |Descripcion
1 To+ <
1 2 Ro+ B
3 To-
4 Ro-

Conector de bus PROFINET, puerto 2

Etiqueta ID (direccién MAC Ethernet, PID inaldmbrico (ID del producto))

Area cercana a la antena NFC

Etiqueta ID de la FCC

Etiqueta ID (PID inaldmbrico (ID del producto)

10.7 55.2
47
©
G
©
o
- Orem O
Oows O
—
©)
o T 1
]
=
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Soluciones SMC

Dimensiones
Placa final (lado D
( ) (4.4) EX600-ED2
EXGOO- ED22/E ?4{1 ED5t io directo M4 26 5.5 Conector de alimentacion PWR IN: conector M12 de 5 pines, codificado en B
85.1 2Xorificio de montaje directo 20.5| | Conectorde aimentacion Configuracion N° Pin Descripcion
% PWR IN 1 24 V (para salida)
2 ~. 2 0 V (para salida)
5156 3 24V (para control / entrada)
3 4 4 0 V (para control / entrada)
g gl g( 5 FE
3
Conector de alimentacion PWR IN: conector M12 de 4 pines, codificado en A
® Confiquracion EX600-ED4 (disposicion de Pin 1) | EX600-ED5 (disposicion de Pin 2)
p - 9 N°Pin | Descripcion | N°Pin | Descripcion
© m%m 3 2 1 |24V (paracontrol/entrade)] 1 24V (para salida)
Terminal FE o 9) 2 24V (para salida) 2 0V (para salida)
o © 3 |0V (paracontrol/entrada)] 3 24V (para control/ entrada)
‘ 4 1 4 0V (para salida) 4 [0V para control/ entrada)
c’g ° D Conector de alimentacion PWR OUT: conector M12 de 5 pines, codificado A
L ol g p Confiquracién EX600-ED4 (disposicion de Pin 1)|EX600-EDS (disposicién de Pin 2)
- 9 N°Pin | Descripcion | N°Pin | Descripcion
8‘ HI 1 > 1 |24V (paracontrol /entrada)| 1 24V (para salida)
60 2 24V (para salida) 2 0V (para salida)
o 0 o 3 |0V (paracontrol /entrada)] 3 |24V (para control/ entrada)
« 4 £ 3 4 0V (para salida) 4 |0V (paracontrol/ entrada)
5 No usado 5 No usado
EX600-ED3 425 55
26
2 x orificio de montaje directo M4 20.5
© X1 [©
N A
i
o
7 L
Fai )
R
Q r 9| Conector de fuente de alimentacion PWR: conector de 5 pines de 7/8 pulg.
e Configuracion N° Pin Descripcion
— ) 1 0V (para salida)
M p d > 2 0 V (para control / entrada)
g gl ;O 0,0 =
0 g g - ]l @3 4 24 V (para control / entrada)
@ o 5 24V (para salida)
N
@
Placa final (lado D) 082 26
EX600-EU1 20.5 2 x orificio de montaje directo M4
— ¥
[ (@)

90
106
[@ac]

O\
4.6

Orificio de montaje de la unidad Sl x 2

18.2

441
6.7

O
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Sistema inalambrico Serie EX600-W

Pantalla LED

Unidad maestra inalambrica
Caracteristicas técnicas de
comunicacion EtherNet/IP™

$66

N° [Nom. de LED Funcion Color de LED Funcionamiento
LED verde encendido| La tension de alimentacion para salidas (US2) es normal.
La tension de La tension de alimentacion para la salida (US2) es anormal.(Como
1 PWR (V) alimentacién LED rojo indicacion. El producto puede ser operado. Aplicable cuando la
para salidas parpadea configuracion de monitoreo de voltaje de alimentacion de salida esta
us2 habilitada)
(Us2) : ~ —
OFF Alimentacion para control y entradas (US1) no suministrada
LED rojo encendido Comunicacién EtherNet/IP™ establecida
Estatus de LED verde parpadeal Comunicacion EtherNet/IP™ no establecida
2 NS conexion LED rojo parpadea| Comunicacion EtherNet/IP™ perdida
EtherNet/IPTM [ | £p o encendido Se detectan direcciones IP duplicadas
OFF Direccion IP no ajustada
LED verde encendido El médulo maestro inalambrico es normal.
LED rojo parpadea| Comunicacion EtherNet/IP™ no estéa conectada
Se ha detectado un error restaurable. (EI LED parpadea cuando
se detecta un 0 mas elementos de informacion de diagnostico).
- Nivel de tension de alimentacion anormal para el control y la
entrada (US1). (Aplicable cuando el control y la configuracion de
Estatus del . hmaot)r;:il;r(;egs()je la tension de alimentacion de entrada estan
3 MS isaten:ra de médulo LED rojo - Excesivo nimero de I/O de entrada/salida configuradas.
maestro parpadea . Limite superior de /0 analogicas excedido.
inalambrico . Limite superior e inferior de I/O analégicas superado.
- Numero anormal de conexiones esclavas.
- Error en la comunicacion entre unidades.
- Launidad de I/0 EX600 detecta informacién de diagnéstico
- Se detecta informacion de diagnéstico de las valvulas.
LED rojo encendido | Se detecta error no restaurable. (Ejemplo, fallo de hardware)
OFF Alimentacion para control y entradas (US1) no suministrada
Intensidad de recepcion [LED verde encendido|  EI nivel de potencia recibida de todos los esclavos es 3
de ondas delradilo' Ledverde parpadea. (1 Hz)| Hay esclavos conectados con un nivel de potencia recibida de 2
4 W-SS Lzasrj::f:;z:zsgon Led verde parpadea. (2Hz)| Hay esclavos conectados con un nivel de potencia recibida de 1
inalambrico al maestro | LED rojo parpadea No hay esclavos inalambricos detectados.
inalambrico) OFF La unidad esclava inalambrica no esta registrada
LED verde encendido | Todas las unidades esclavas inaldmbricas estan correctamente conectadas
Led verde parpadea Hay unidades esclavas inalambricas desconectadas
LED rojo parpadea| Todas unidades esclavas inalambricas estan desconectadas
Estatus de conexion | | gy jo Todas unidades esclavas inalambricas estan desconectadas
5 W-NS de la comunicacion B BRI .
inalambrica. encendido (Error en la comunicacion inalambrica, no restaurable)
Rojo/Verde | La conexion de comunicacion inaldmbrica se esta realizando. (Enlace)
LED naranja encendido Modo de salida forzada
OFF La unidad esclava inalambrica no esta registrada
LED verde encendido El médulo del esclavo inaldmbrico es normal
Se detecta un error restaurable. (EI LED parpadea cuando un
elemento de diagnéstico o mas es detectado ).
. Nivel de tension anormal para control/entrada (US1)
Estatus del - Nivel de tension anormal para la salida (US2)
sistema de LED rojo . Excesivo nimero de entradas/salidas ajustadas
6 W-MS conexion del parpadeando| - Limite superior de I/O anal6gicas excedido.
modulo esclavo « Limite superiorg inf.efrior de I/O0 _analégicas excedido.
inalambrico. « Error en comunicacion entre qnldades.” ) .
- La unidad 1/0 EX600 detecta informacion de diagnostico.
. Se detecta informacion de diagnostico de las valvulas.
LED rojo encendido| Se detecta error no restaurable. (Ejemplo, fallo de hardware)
OFF No hay unidad esclava inaldmbrica conectada
LED verde encendido Enlace sin actividad (100 Mbps
Estado de — ( PS)
comunicacion de LED verde parpadea Enlace, actividad (100 Mbps)
- LINK/ACT1 | conexiones 1y 2 |LED naranja encendido Enlace sin actividad (10 Mbps)
LINK/ACT2 | EtherNet/IPTM  |LED naranja parpadea Enlace, Actividad (10 Mbps)
180M'\QbPSNVerd9 LED rojo encendido La direccion IP se ha duplicado
s: Naranja
P : OFF EtherNet/IP™ no conectado

O
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Pantalla LED

Unidad maestra inalambrica
Caracteristicas técnicas de
comunicacion PROFINET

oot o]
Cov o]

105

Soluciones SMC

N° | Nom. LED Funcion Color de LED Funcionamiento
LED verde |Las tensiones de alimentacién para control y entrada (US1), y
encendido |salida (US2), es normal
. La tensién de alimentacion para control y entrada (US1) es normal,
Tension de LED verde . . L. P . y ( ) .
” o arpadea |V la tension de alimentacion para salida (US2) es anormal. (Aplicable

1 PWR | alimentacion parp cuando la configuracin de supervision de la tension de alimentacion de salida esta habilitada)

(US1/US2) -
LED rojo Nivel de tension de alimentacion anormal para el control y la entrada (US1)
parpadea |(Apiicable cuando el control y a configuracion d monttoreo de la tension de alimentacion de entrada estn habiltados)
OFF La fuente de alimentacion para control y entrada (US1) no esté suministra.
OFF Funcionamiento normal
LED verde parpadea| Se ha recibido el comando de prueba de actualizacion del nodo.
Se ha detectado un error restaurable. (EI LED parpadea cuando
se detecta uno o mas elementos de informacion de diagnostico).
- Nivel de tensién de alimentacion para el control y la entrada
(US1) es anormal. (Aplicable cuando el control y la
configuracién de monitoreo de la tension de alimentacion de
E_Status del entrada estan habilitados).

2 SF sistema del LED roi - Nivel de tensién de alimentacion para la salida (US2) anormal.
maodulo maestro rojo (Aplicable cuando la configuracién de supervision de la tension
inalambrico parpadea de alimentacion de salida esta habilitada)

- Excesivo nimero de I/O de entrada/salida configuradas.
- Limite superior de 1/O analégicas excedido.
- Limite superior e inferior de I/O analdgicas superado.
- Numero anormal de conexiones esclavas.
- Error en la comunicacién entre unidades.
- La unidad de I/0 EX600 detecta informacion de diagnostico
- Se detecta informacién de diagnéstico de las valvulas.
LED rojo encendido| Se detecta un error no restaurable (por ejemplo, falla de hardware)
OFF Comunicacion PROFINET establecida
LED rojo La configuracién del controlador PROFINET vy los datos
parpadea | de configuracion del EX600 no coinciden.
Comunicacion PROFINET no establecida.
Estatus de « La fuente de alimentacion del controlador PROFINET esta

3 BF conexion desactivada.

PROFINET LED roio « Hay una conexién defectuosa en el cable de comunicacion entre el
n ndi]d controlador PROFINET y la unidad maestra inalambrica.
ence 0 - El controlador PROFINET o la unidad maestra inalambrica se ha
descompuesto.
« La configuracién del controlador PROFINET y el nombre del

dispositivo de la unidad maestra inalambrica no coinciden.
Intensidad de recepcion |LED verde encendido Nivel de potencia recibida de todos los esclavos es 3
de ondas de.’adi.‘f LEDverde parpadea (1 Hz)| Hay esclavos conectados con el nivel de potencia recibido 2

4 W-SS gzzﬁec;r:iz:zgon LED verde parpadea (2Hz)|  Hay esclavos conectados con el nivel de potencia recibido 1
inalambrico al maestro |LED rojo parpadea Sin esclavos inaldmbricos conectados
inalambrico) OFF Unidad esclava inalambrica no esta registrada

LED verde encendido | Todas las unidades esclavas inalambricas conectadas correctamente

LED verde parpadea Hay unidades esclava inalambricas no conectadas.

LED rojo parpadea | Todas las unidades esclavas inalambricas estan desconectadas
Estatus de C.One’.(,ié" LED rojo Todas las unidades esclavas inalambricas estan desconectadas.

5 W-NS de la comunicacion k T .

inalambrica. encendido (Error no restaurable en la comunicaciéon inalambrica)
Rojo/Verde | La conexion de comunicacion inaldmbrica se esté realizando. (Enlace)
LED naranja encedido Modo de salida forzada
OFF La unidad esclava inalambrica no esta registrada
LED verde encendido El médulo del esclavo inaldmbrico es normal
Se detecta un error restaurable. (EI LED parpadea cuando un
elemento de diagnéstico o mas es detectado ).
. Nivel de tension anormal para control/entrada (US1)
Estatus del « Nivel de tension anormal para la salida (US2)
sistema de LED rojo . Excesivo nimero de entradas/salidas ajustadas

6 W-MS conexion del parpadea . Limite superior de I/0 anal6gicas excedido.
modulo esclavo - Limite superior e inferior de I/O analdgicas excedido.
inalambrico - Error en comunicacion entre unidades.

- La unidad 1/0 EX600 detecta informacion de diagnostico.
. Se detecta informacion de diagnostico de las valvulas.
LED rojo encendido| Se detecta error no restaurable. (Ejemplo, fallo de hardware)
OFF No hay unidad esclava inaldmbrica conectada
icacion |LED verde encendido Enlace, sin actividad
7 LINK/ACT1 Egggfwgcggzzmm LED verde parpadea Enlace, actividad
LINK/ACT2 1v2 - e —
puertos 1y OFF Sin enlace, sin actividad

N
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18 Sistema inalambrico Serie EX600-W

Pantalla de LED

Unidad esclava inalambrica

N° [No. de LED Funcién Color del LED, Funcionamiento
LED verde encendido| La tension de alimentacion para salidas (US2) es normal.
© Tension de ] La tension de alimentacion para salidas (US2) es normal.
> j . LED rojo | (Como indicacion. El producto puede ser operado. Aplicable cuando
1 PWR (V) |alimentacion ' ” h ” " " ;
. parpadea |la configuracion de monitoreo de la tension de alimentacion de salida
para salidas esta habilitada)
OFF Alimentacion para control y entradas (US1) no suministrada.
Intensidad de LED verde encendido Nivel de potencia recibida es 3
recepcion de ondas de- (LED verde parpadea (f Hz) Nivel de potencia recibida es 2
radio (Comunicacion - : o
®\ 2 W-SS desde ol maesiro LED verde parpadea (2 Hz) Nivel de potencia recibida es 1
inalambrico al esclavo LED rojo parpadeal Comunicacion inalambrica no establecida
@/ inalambrico) OFF Unidad maestra inalambrica no se registro
LED verde encendido|  El esclavo inalambrico esta correctamente conectado
®/ Estatus de LED rojo parpadea El esclavo inalambrico no esta conectado
3 W-NS conexion de LED rojo encendido| No hay esclavos inalambricos conectados (Eror no restaurable en comunicacion inalambrica)
(\ﬁ 1 comunicacion Rojo/Verde | La conexién de comunicacion inalambrica se esta realizando. (Enlace)
" inalambrica LED naranja encendido Modo de salida forzada
OFF Unidad maestra inalambrica no establecida
LED verde encendido El médulo esclavo inalambrico en estado normal
Se detecta un error restaurable. (EI LED parpadea cuando
detecta uno o més elementos de informacion de diagnéstico).
- Nivel anormal de tension de alimentacién para control y
entradas. Aplicable cuando el control y la configuracion de
Estatus del monitoreo de la tension de alimentacion de entrada estan
-statu LED rojo habilitados.
4 MS S|sltema de parpadea | - Entradas/salidas de ajuste I/O excesivas.
médulo esclavo . Limite superior de 1/O analégicas excedido.
inalambrico - Limite superior e inferior de 1/O analégicas excedido.
- Error de comunicacion entre unidades.
- La unidad I/0 EX600 detecta informacion de diagnéstico.
. Se detecta informacion diagnostica de las véalvulas.
LED rojo encendido | Se detecta un error no restaurable. (Por ejemplo, fallo de hardware)
OFF Alimentacién para control y entradas (US1) no suministrada.

O
2




Serie EX600-W

Soluciones SMC

Accesorios (componentes opcionales)

o Cable de alimentacion con conector

©Ocable de
alimentacion
(conector 7/8»)

e Campo de alimentacion
cableable conector (7/8")

6 Cable de comunicacion
con conector

0 Tapon de sellado

6 Fijacién de refuerzo
(Para montaje en riel DIN)

ﬂ Tapén de sellado
(M12)

@ Fijacion de placa terminal

© Fijacion de refuerzo

Esta fijacion se usa para la placa final del montaje en riel DIN.
EX600-ZMA2 EX600-ZMA3
(Especial para la serie SY)

Piezas incluidas Piezas incluidas

Tomnillo de cabeza redonda (M4 x 20) 1uds.  Tomillo de cabeza redonda con
Tornillo de fijacion en P (4 x 14) 2uds. arandela (M4 x 20) 1 uds.
Tornillo de fijacion en P (4 x 14) 2 uds.

@ Placa de valvula

EX600-ZMV1 EX600-ZMV2

Piezas incluidas (Especial para la serie SY)

Torillos de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds. Piezas incluidas

Tomillos de cabeza redonda (M3 x 8) 4 uds. Tornillos de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds.
Tomnillos de cabeza redonda (M3 x 8) 4 uds.

Esta fijacion se usa en la parte inferior de la unidad en la posicién

intermedia para conectar 6 o méas unidades.

« Aseglrese de conectar esta fijacion para prevenir un fallo de
conexion entre las unidades como consecuencia de la deflexion.

Para montaje directo Para montaje en riel DIN

EX600-ZMB1 EX600-ZMB2
Piezas incluidas Piezas incluidas
Tomillo de cabeza redonda (M4 x 5) 2 uds. Tomillo de cabeza redonda (M4 x 6) 2 uds.
&
&

O Tapon de sellado (10 uds.)

Asegurese de montar un tapén de sellado en todos los conectores
I/0 que no se utilicen. En caso contrario, no podra mantenerse la
proteccion especificada.

Para M12
EX9-AWTS

P

Para M8
EX9-AWES
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@ Marcador (1 lamina, 88 uds.)

El nombre de la sefal del dispositivo I/0 y cada una de las direcciones de unidad se pueden introducir y montar en cada unidad.

EX600-ZT1

@ Cable de comunicacién con conector / conector de comunicacion

Cable con conector M12 <= RJ-45

EX9-AC|020|EN-PSRJ (Conector macho/conector RJ-45)

©
Longitud del cable (L) M12 = ! RJ-45
010 1000 mm A ] S
020 | 2000 mm \&8) =H1- = -
030 3000 mm (47.3) L (44)
050 5000 mm
100 | 10000 mm Color de hilos del 1.,
2 1 N° de terminal N° de terminal cable z
. 4
Ro o } y 1 Roncolareniay por 8 gﬂ]ﬂm
3 4 3 3 Blanco/Verde 7
4 h—\— :g >Par 8’
Disposicion de o6 Verde Disposicion de
los pines del °8 los pines del
conector macho Proteccion  conector macho
Cddigo D Conexiones (cable recto) Cédigo D
Elemento Especificaciones
Diametro exterior del cable 06.4 mm
Seccibn transversal nominal | 0.14 mm*AWG26
Diametro del cable 0.98 mm
Minimo radio de flexiéon 26 mm (Fijo)
Cable con conector Conector para bus de campo
PCA-1446566 (macho) PCA-1446553
2 47.3 5000 50 ~ 61 2
® S
| =" o i - N
& [ l%_ B
M12 < Distancia emre\
SPEEDCON = M12 caras 16 Distancia entre caras 13
2 —~1 Num. de terminal Cocljorl debg:ma T - -
o o el cable °o o N° de terminal | Colores de guia de cables
— — Amarillo: TD+ Q i
Ro o Bianco, RDs o o 1 Naranja/Blanco
3 4 - - Naranja: TD- i L. 2 Verde/Blanco
Disposicion de los Azul: RD- Disposicion de 3 Naranja
pines del conector . pines del conector 4 Verde
macho Cédigo D Conexiones macho Cédigo D
Elemento Especificaciones| Cable aplicable
Diametro exterior del cable 6.5 mm Diametro exterior del cable 24.0 28.0 mm
Seccion transversal nominal AWG22 Seccion de los cables (Seccion 5
Diametro del cable 15 mm transversal de hilo trenzado) 0.14 2 0.34 mm?/AWG26 a 22
(Incluyendo aislante) ’ + La tabla de arriba muestra los datos del cable aplicable. La adaptacion
Minimo radio de flexion 45.5 mm para el conector puede variar segun la construccion del conductor del

cable eléctrico.

SVC

N




Soluciones SMC 21

@ Cable de alimentacion con conector M12 (codigo A)

EX500-AP-
Longitud del cable (L) Caracteristicas del conector

010 | 1000 mm S Recto
050 | 5000 mm A | Enangulo

Modelo de conector recto Modelo de conector en angulo

214.9
[ N
Mi2 ¥ ° ©
[s2)
51@@2 @& Q 51@@2 2 Q0
©) s ] © o ]
oo oo I
A3 27 30 5 4 3 25.3 30 5
D_|sp05|c|on de los 40.7 50 Disposicion de los L 50
pines del conector L pines del conector
helr_rlmbra C°d'9‘7 A hembra Cédigo A
(Llave normal) (Llave normal)
Elemento Especificaciones Elemento Especificaciones
Diametro exterior de cable 26 mm Diametro exterior de cable 06 mm
Seccidn transversal nominal| 0.3 mm*AWG22 Seccién transversal nominal| 0.3 mm?/AWG22
Diametro del cable Diametro del cable
X 1.5 mm X 1.5 mm
(Incluyendo aislante) (Incluyendo aislante)
Minimo radio de flexion 40 mm (Fijo) Minimo radio de flexion 40 mm (Fijo)
. . Color de hilos
Num. de terminal del cable
h T~ <
9 o ——Café
2 d e -\ Blanco
3 —————-—--(—— ——Azul
4 1= —/~ Negro
5 [ [ —=QCris
Conexiones
SPEEDCON
PCA-| 1401804 PCA- 1557769
Longitud del cable (L) Longitud del cable (L)
1401804 | 1500 mm (1557769 [ 3000 mm |
1401805 | 3000 mm
1401806 | 5000 mm
© @© ©
S| L 445 L 50 i 44 L 46.8 i
5 1 2 Q Q Q
o o N
O — - = — —F— ) ——-
o O
3 N
4 3 M12 8 M12 3 M12
Disposicion de los "~ gpEEpCcON SPEEDCON SPEEDCON
pines del conector
hembra Cédigo A
(Liave normal) Elemento Especificaciones 1 AR 2 JoE====""""1 2 AN !
Diametro exterior de cable 25 mm @ ® gob—— 153 —
Seccidn transversal nominal 0.3 mm#AWG22 4 3 4Pc———————= 04 g 4
Diametro del ?able 1.27 mm Disposicién de Conexiones Disposicién de
(Incluyendo aislante) los pines del los pines del
Minimo radio de flexion 21.7 mm (Fijo) conector hembra conector macho
Codigo A Codigo A
(Llave normal) (Llave normal)

) ) Color de hilos
Num. de terminal del cable
T T

Conexiones

O
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22  sistema inalambrico Serie EX600-W

@ Cable de alimentacion con conector M12 (cédigo B)

PCA-[1564927

Caracteristicas del conector hembra,
longitud del cable (L)
1564927 Recto 2 m
1564930 Recto 6 m
1564943 | En angulo 2 m
1564969 | En angulo 6 m

Modelo de conector recto Modelo de conector en angulo

36.3 L 50
2 a5 L 50
51 2 = l 5 1 2 l
0 Q 1 [ —— ' —
° SEEEEES °) & o
4 8 % ¢ X “SAIJ’EEDCON 8
Disposicion de los Mi12 Disposicion de los
pines del conector SPEEDCON pines del conector | [0148
hembra, cédigo B hembra,_cédigo B
(Tecla inversa) (Tecla inversa)
. Color de hilos ., . Color de hilos
m. de terminal del cable Num. de terminal del cable
1 \7\ _BI_ Café: 2\7 (VDC (plara elecltrolve;llvula) 1 - A Café: 24 VDC (para electrovalvula)
2 anco: 0 V (para electrovalvula 2 Blanco: 0 V (para electrovalvula;
3 { %——Azul: 24 VDC (para control y entrada 3 { %—— Azul: 24 \(/pDC (para control y)entrada)
4 7 Negro: 0 V (para control y entrada) 4 A Negro: 0 V (para control y entrada)
5 [~ ——Gris: Sin conectar 5 [~ 7 ———Gris: Sin conectar
Conexiones Conexiones

O
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Soluciones SMC

© Cable de alimentaciéon con conector de 7/8" / Conector de alimentacién

PCA-| 1558810

Especificaciones

Simbolo | Longitud del cable (L) Caracteristicas
1558810 2000 Recto
1558823 6000 Recto
1558836 2000 Angulo recto
1558849 6000 Angulo recto
Modelo de conector recto Modelo de conector en angulo
49.9 L 53 L
v
<| © SS
o (8]
5 N 2
5" 4 N
. P ’ B Disposicién de 5
Dlspo_swlon de o los pines del
los pines del ® conector hembra,
conector hembra, 7/8 pulg
7/8 pulg. M i
. odelo mini
(Modelo mini) ( )
Color de los hilos Color de los hilos
del cable del cable
,,,,, Rojo/Blanco: 0 V (para electrovalvula) | -J ----- Rojo/Blanco: 0 V (para electrovalvula)
- Rojo: 0 V (para control y entrada) -- - Rojo: 0 V (para control y entrada)
----Verde: FE ----Verde: FE
- Rojo/Naranja: 24 VDC (para control y entrada) -- o [l - Rojo/Naranja: 24 VDC (para control y entrada)
***** Rojo/Negro: 24 VDC (para electrovalvula) I ‘ -1 ----- Rojo/Negro: 24 VDC (para electrovalvula)
Conector cableable en el sitio
PCA-| 1578078
Especificaciones
Simbolo | Caracteristicas del conector
1578078 Conector macho
1578081 Conector hembra
~ 86
NI M Hx
S| T O THS
~ 86
~ ) H ~
9 4[ ) \u{ BEEER
Distancia entre caras 24
3 3
4 o o 2 2 0%o 4
5\ )4 \o_o)5 N° de terminal | Guia de colores de cables
- 1 Rojo/Blanco
Disposicion de Disposicion de 2 Rojo
los pines del los pines del 3 Verde
conector macho, conector hembra, 4 Rojo/Naranja
7/8 pulg 7/8 pulg 5 RO]O/NGQTO
(Modelo mini) (Modelo mini)
Cable aplicable
Diametro exterior de cable 12.0 a2 14.0 mm
Calibre del cable °
(Seccion transversal de cable trenzado) 0.3421.5 mm?/AWG22 a 16

+ La tabla de arriba muestra los datos del cable aplicable. La adaptaciéon para el
conector puede variar segun la construccion del conductor del cable eléctrico.

+ Para obtener mas informacién sobre cables y conectores, consulte la serie
PCA de conectores M8 / M12 en el Catalogo web en www.smcworld.com

SVC
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Sistema inalambrico Serie EX600-W

serie EX600-W
Datos técnicos

Salto de frecuencia (FHSS: Espectro expandido por salto de frecuencia)

Una tecnologia de comunicacion que usa transmision FHSS, espectro expandido por salto de frecuencia, para cambiar
rapidamente la frecuencia. Dado que la frecuencia cambia rapidamente de forma continua, este método de
comunicacion es resistente a las interferencias de las ondas de radio debidas a reflexiones o a ruido de otros equipos
inalambricos, al tiempo que garantiza un alto nivel de seguridad de los datos. Es posible instalar miultiples sistemas en
una misma zona y se trata de una tecnologia adecuada para la comunicacién punto a multipunto.

Sin salto de frecuencia Con salto de frecuencia

::[:Tiempo de comunicacién
T Paquete de comunicacion

|
|_—_|A/U paquete de datos para comunicacion)

!

|
|
|
|
|
|
|
|
| ceede |

| Tiempo de comunicacion
! Y I

|

Tiempo )
Tiempo )

Frecuencia de transmision f [GHz] —) f13@ @ @ @2 f_to m—
Frecuencia ‘\Frecuencia
ey

Si hay una interferencia de radio a una frecuencia especifica,
la comunicacién de mantiene pasando a otra frecuencia.

! i

| ! Banda de
! ! frecuencia
I i de

! linterferencia
! 1 enondas
| de radio
|

|

|

|

| Silacomunicacion compite con otros sistemas (Wi-Fi, etc.), la
unidad cambia a otra frecuencia para mantener la comuniacion.

Tiempo )

0 de comunicacion

Frecuencia

<Importante>

- El producto esta certificado como equipo inalambrico de acuerdo con la Ley de Radio y se ha obtenido la ley de radio japonesa. Los clientes no
necesitan solicitar una licencia para usar este equipo.

. AsegUrese de cumplir con las siguientes precauciones.

- No desmonte ni modifique el producto. Desmontaje y modificacion estan prohibidos por la ley.

- Este producto es para su uso en Japdn, paises europeos (Austria, Bélgica, Bulgaria, Croacia, Republica Checa, Dinamarca, Estonia, Finlandia,
Francia, Alemania, Grecia, Hungria, Irlanda, Italia, Letonia, Lituania, Paises Bajos, Noruega, Polonia, Portugal, Rumania, Eslovaquia, Eslovenia,
Espanfa, Suecia, Suiza, Reino Unido, Turquia), E.U.A. y México. Para utilizar en otros paises, pongase en contacto con SMC.

. Este producto se comunica por ondas de radio y la comunicacion puede detenerse instantaneamente debido a ambientes ambientales y métodos de
operacion. SMC no sera responsable de ninguna falla secundaria que pueda causar lesiones personales o dafios a otros dispositivos o equipos.

. Cuando varias unidades se instalan cerca unas de otras, pueden producirse ligeras interferencias debido a las caracteristicas del producto
inalambrico.

- No utilice este producto cerca de ningun equipo que pueda causar un mal funcionamiento debido a las ondas de radio de este producto.

. El entorno ambiente afecta al rendimiento de la comunicacion, por lo que debe realizar las pruebas de comunicacién antes de su uso.

ZS\NC



Soluciones SMC

El objeto de estas normas de seguridad es evitar situaciones de riesgo y/o dafio

A\ Normas de seguridad | gel equipo. Estas normas indican el nivel de riesgo potencial mediante las

etiquetas "Precaucién", "Advertencia" o "Peligro". Todas son importantes para

la seguridad y deben de seguirse junto con las normas internacionales
(ISO/IEC)*1)y otros reglamentos de seguridad.

FEEEEEEEEEEEEEEEEEEEE ST =" 41) IS0 4414: Energia en fluidos neumaticos — Normativa general para los

» 2 . Precaucion indica un peligro con un bajo nivel de riesgo I
A Precaucmn- que, si no se evita, podria causar lesiones leves o

1
moderadas. I

'~ « Advertencia indica un peligro con un nivel medio de riesgo
A AdvertenCIa = que, sino se evita, podria causar lesiones graves o la muerte. :
1
1

Q P I- . Peligro indica un peligro con un alto nivel de riesgo que,
e |gro = sino se evita, podria causar lesiones graves o la muerte.

| T T T R |

sistemas.
ISO 4413: Energia en fluidos hidraulicos — Normativa general para los
sistemas.
IEC 60204-1: Seguridad de las maquinas — Equipo eléctrico de las
maquinas. (Parte 1: Requisitos generales)
ISO 10218-1: Manipulacién de Robots industriales - Seguridad, etc.

/N Advertencia

1. La compatibilidad del producto es responsabilidad de la persona que
disena el equipo o decide sus especificaciones.
Puesto que el producto aqui especificado puede utilizarse en diferentes
condiciones de funcionamiento, su compatibilidad con un equipo determinado
debe decidirla la persona que disefia el equipo o decide sus especificaciones
basandose en los resultados de las pruebas y analisis necesarios. El
rendimiento esperado del equipo y su garantia de seguridad son
responsabilidad de la persona que ha determinado la compatibilidad del
producto. Esta persona debe revisar de manera continua la adaptabilidad del
equipo a todos los elementos especificados en el anterior catalogo con el
objeto de considerar cualquier posibilidad de fallo del equipo.

2. La maquinaria y los equipos deben ser manejados sélo por personal

cualificado.
El producto aqui descrito puede ser peligroso si no se maneja de manera
adecuada. El montaje, funcionamiento y mantenimiento de maquinas o
equipos, incluyendo nuestros productos, deben ser realizados por personal
cualificado y experimentado.

. No realice trabajos de mantenimiento en maquinas y equipos, ni intente
cambiar componentes sin tomar las medidas de seguridad
correspondientes.

1. La inspeccion y el mantenimiento del equipo no se deben efectuar hasta
confirmar que se hayan tomado todas las medidas necesarias para evitar la
caida y los movimientos inesperados de los objetos desplazados.

2. Antes de proceder con el desmontaje del producto, aseglrese de que se
hayan tomado todas las medidas de seguridad descritas en el punto anterior.
Corte la corriente de cualquier fuente de suministro. Lea detenidamente y
comprenda las precauciones especificas de todos los productos
correspondientes.

3. Antes de reiniciar el equipo, tome las medidas de seguridad necesarias
para evitar un funcionamiento defectuoso o inesperado.

. Contacte con SMC antes de utilizar el producto y preste especial
atencion a las medidas de seguridad si se prevé el uso del producto en
alguna de las siguientes condiciones:

1. Las condiciones y entornos de funcionamiento estan fuera de las
especificaciones indicadas, o el producto se usa al aire libre o en un lugar
expuesto a la luz directa del sol.

2. El producto se instala en equipos relacionados con energia nuclear,
ferrocarriles, aerondutica, espacio, navegacion, automocion, sector militar,
tratamientos médicos, combustion y aparatos recreativos, asi como en
equipos en contacto con alimentacién y bebidas, circuitos de parada de
emergencia, circuitos de embrague y freno en aplicaciones de prensa,
equipos de seguridad u otras aplicaciones inadecuadas para las
caracteristicas estandar descritas en el catalogo de productos.

3. El producto se usa en aplicaciones que puedan tener efectos negativos en
personas, propiedades o animales, requiere, por ello un analisis especial de
seguridad.

4. Si el producto se utiliza un circuito interlock, disponga de un circuito de tipo
interlock doble con proteccién mecéanica para prevenir a verias. Asimismo,
compruebe de forma periddica que los dispositivos funcionan correctamente.

w

-

APrecaucion

. Este producto esta previsto para su uso industrial
El producto aqui descrito se suministra basicamente para su uso industrial.
Si piensa en utilizar el producto en otros ambitos, consulte previamente con
SMC. Si tiene alguna duda, contacte con su distribuidor de ventas mas
cercano.

-

Garantia limitada y exencién de
responsabilidad / Requisitos de conformidad

El producto utilizado esta sujeto a la siguiente "Garantia limitada y exencién de
responsabilidad" y "Requisitos de cumplimiento". Léalos y acéptelos antes de
utilizar el producto.

Garantia limitada y exencién de responsabilidad

1. El periodo de garantia del producto es de 1 afio en servicio o 1.5 afios después de la
entrega del producto, lo que ocurra primero?. Ademas, el producto puede tener una
duracion especificada, distancia recorrida o piezas de repuesto. Por favor, consulte a su
sucursal de ventas mas cercana.

2. Para cualquier falla o dafio reportado dentro del periodo de garantia que es claramente
nuestra responsabilidad, se proporcionara un producto de reemplazo o partes necesarias.
Esta garantia limitada se aplica solo a nuestro producto de manera independiente, y no a
ninguin otro dafio incurrido debido a la falla del producto.

3. Antes de usar productos SMC, lea y comprenda los términos y descargos de responsabili-
dad de la garantia que se detallan en el catalogo especificado para los productos en
particular.

* 2) Las ventosas de vacio estan excluidas de esta garantia de 1 afo.
Una ventosa de vacio es una parte consumible, por lo que esta garantizada durante un
afio después de su entrega. Ademas, incluso dentro del periodo de garantia, la garantia
limitada no cubre el desgaste de un producto debido al uso de la ventosa o la falla debido
al deterioro del material de goma.

Requisitos de conformidad

1. El uso de productos SMC con equipo de producciéon para la fabricacién de armas de
destruccion masiva (ADM) o cualquier otra arma esta estrictamente prohibido.

2. Las exportaciones de productos o tecnologia SMC de un pais a otro se rigen por las leyes y
regulaciones de seguridad relevantes de los paises involucrados en la transaccion. Antes
del envio de un producto de SMC a otro pais, aseglrese de que se conozcan y cumplan
todas las normas locales que rigen dicha exportacion.

/A Precaucion

Los productos SMC no estan destinados a ser utilizados como
instrumentos para la metrologia legal.

Los instrumentos de medicién que SMC fabrica o vende no han sido calificados
por las pruebas de homologacion pertinentes a las leyes de metrologia
(medicion) de cada pais. Por lo tanto, los productos de SMC no se pueden usar
para negocios o certificacion segln las leyes de metrologia (medicién) de cada
pais.

|

A Norma de seguridad Lea detenidamente las "Precauciones en el manejo de productos SMC" (M-E03-3) antes del uso.

O
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SMC Corporation (México) S.A.de C.V.
informacion.tecnica@smcmx.com.mx
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