
Налаштування в Betaflight 
1) Вимикаємо Airmode. Він може призводити до неконтрольованих 
мікрокорекцій тяги, коли дрон знаходиться близько до перешкод 
(Ефект  приліпання). Вимкнення цієї функції допоможе зробити польоти 
в обмеженому просторі більш передбачуваними та контрольованими. 



2) Зменшуємо нагрів VTX: оптимальні налаштування потужності 
Щоб відеопередавач (VTX) менше нагрівався, встановлюємо потужність на 25 мВт 
і в пункті Low Power Disarm обираємо "On until first arm". 
Це означає, що поки дрон не запущений (пропелери не обертаються), VTX 
працюватиме на мінімальній потужності, зменшуючи перегрів. 
 



3) Продовжуємо термін служби акумуляторів: оптимальні налаштування в 
Betaflight 
Щоб літій-полімерні батареї (LiPo) служили максимально довго, рекомендується 
встановити такі значення: 
 



Налаштовуємо рейти під себе 

Є три варіанти, як налаштувати рейти: 
 

1) Залишити базові – використовувати 
стандартні налаштування. 

2) Налаштувати з нуля – за цим відео: 

 🔗  Дивитися відео. 

3) Взяти готові рейти для свого стилю та 
підкоригувати під себе – саме цей варіант 
ми зараз розглянемо. 
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🔗  Гонки (Racing) 
🔗  Максимальна швидкість реакції та контроль на поворотах 

Ось Новачок (Beginner) Середній (Intermediate) Профі (Pro) 

Roll (150, 700, 0.45) (190, 850, 0.35) (230, 1000, 0.25) 

Pitch (150, 700, 0.45) (190, 850, 0.35) (230, 1000, 0.25) 

Yaw (180, 900, 0.50) (210, 1100, 0.40) (250, 1300, 0.30) 

🔗  Yaw трохи повільніший у новачків для кращої стабільності, у 
профі — швидший для агресивних маневрів. 
 
🔗  Висока Center Sensitivity дозволяє швидко змінювати напрямок. 

Налаштування  в форматі Actual Rates ​ (Center Sensitivity, Max Rate, Expo) 



🔗  Фрістайл (Freestyle)  
 🔗  Баланс між швидкістю та плавністю для трюків та маневрів 

Ось Новачок (Beginner) Середній (Intermediate) Профі (Pro) 

Roll (130, 650, 0.50) (170, 800, 0.40) (210, 1000, 0.30) 

Pitch (130, 650, 0.50) (170, 800, 0.40) (210, 1000, 0.30) 

Yaw (160, 850, 0.55) (190, 1000, 0.45) (230, 1200, 0.35) 

🔗  Вищий Expo допомагає робити плавні трюки та фліпи. 
 
🔗  Менший Max Rate для більшого контролю у повітрі. 

Налаштування  в форматі Actual Rates ​ (Center Sensitivity, Max Rate, Expo) 



🔗  Сінематік (Cinematic) 
🔗  Максимальна плавність для стабільних кадрів 

Ось Новачок (Beginner) Середній (Intermediate) Профі (Pro) 

Roll (50, 550, 0.65) (80, 700, 0.55) (120, 850, 0.45) 

Pitch (50, 550, 0.65) (80, 700, 0.55) (120, 850, 0.45) 

Yaw (70, 750, 0.70) (100, 900, 0.60) (150, 1100, 0.50) 

🔗  Низька Center Sensitivity для плавних рухів без різких змін 
напрямку. 
🔗  Високий Expo згладжує ривки для ідеальних кінематографічних 
кадрів. 
🔗  Низький Max Rate допомагає знімати акуратні проходи через 
вузькі місця. 

Налаштування  в форматі Actual Rates ​ (Center Sensitivity, Max Rate, Expo) 



Висновки по рейтам 

• Якщо дрон здається надто «нервовим», 
зменшіть Max Rate. 

• Якщо дрон реагує повільно – збільшіть 
Center Sensitivity. 

• Якщо відчуваєте різкість у середньому 
положенні стиків – зменшіть Expo. 



Лайфхак №1 
Усуваємо засвітку FPV-камери 🔗  

Якщо світло проходить через відкриті місця на мікросхемі, це може спричиняти 
засвітку або відблиски. 
Рішення: 
🔗  Заклейте мікросхему камери чорною ізолентою або матовою стрічкою. 
🔗  Використовуйте чорний маркер для дрібних зон. 
🔗  Не закривайте вентиляційні отвори, щоб уникнути перегріву. 
🔗  Результат: Чітке FPV-зображення без засвіток! 🔗  

 
Доречі цю проблему компанія Betafpv нарешті вирішила в серії Air 

 



Лайфхак №2 

 Вирівнюємо трім горизонту 🔗  

Перевірте якщо в Angle Mode дрон зносить у бік після зльоту, потрібно підправити 
трім горизонту.  
🔗  Перевіряй на рівній поверхні та на невеликій висоті – так ти зможеш швидко 
помітити, чи зносить дрон, і безпечно скоригувати налаштування. 
 
🔗  Як правильно вирівняти горизонт? 
 
1. Вимкни двигуни. (Disarm)  
2. Підніми Throttle вгору на максимум. 
3. Відкоригуй горизонт стіками Pitch і Roll рухаючи стіки в протилежній бік зносу. 
4. Запусти двигуни(Arm), перевір та подкорегуй ще раз, якщо потрібно. 
 
Важливо: Невеликий знос – це нормально, головне, щоб дрон не різко тягнуло вбік. 
Якщо відхилення значне, тоді вже треба трімувати. 
 
Якщо не допомагає – виконай калібрування акселерометра в Betaflight на рівній 
поверхні. 
 
🔗  Результат: Дрон рівно висить у повітрі в Angle Mode без різкого зносу. 🔗  
 



Лайфхак №3 

 
🔗  Оптимальний кут камери для польотів у приміщеннік: 
Щоб отримати кращу керованість у кімнаті, виставляємо кут камери 10-20 
градусів – це дає баланс між швидкістю та контролем. 
      Як зробити: 
🔗  Замінюємо центральний гвинт канопи на довший. 
🔗  Піднімаємо або опускаємо передню частину камери до потрібного кута. 
🔗  Закручуємо гвинт, фіксуючи камеру в оптимальному положенні. 
🔗  Результат: Кращий огляд без зайвого нахилу дрону, стабільний політ у 
приміщенні. 🔗  

Зменьшуємо кут камери на серії Air 



Знижка 10%  
Тим хто додивися до кінця Promo code на набори для 

тренувань удома 🔗  

Перейти на сайт: https://skyline.biz.ua/ 
 

FPVSTYLE 

https://skyline.biz.ua/

