CONTROLES

% WORLD SENSOR MAGNETICO

Sensor magnético premium
desenvolvido para captagao precisa
de rotagdao em maquinas girantes.
Produz sinais elétricos proporcionais
a velocidade sem a necessidade
de fonte de energia externa. ldeal
para qualquer tipo de combustivel
(vapor, diesel, gas, ar, etc.).
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Facil instalacao Alta durabilidade Nao necessita
na maquina. em Aco Inox. alimentagao
elétrica externa.

Caddigo 22001 Comprimento: 60 mm Peso: 170 g

Cadigo 22002 Comprimento: 100 mm Peso: 200 g

Cddigo 22003 Comprimento: 150 mm Peso: 250 g

v/ Todos os sensores acompanham cabo com 1 m de comprimento.
v/ Sensores e cabos com outras medidas poderao ser encomendados.
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SENSOR MAGNETICO
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- Especificagbes Técnicas ~

Formato Cilindrico Tubular

Rosca 5/8"NF

Invélucro Aco Inox

Fios / Conexdo 2 F + T/ Conector

Temperatura de Operagao -10°C a +70°C

Grau de Protegao IP65

Tensao de Saida
_R_esisté_nci_a Interna

35 Vpp (para 1000 RPM)
100 Q +/- 5%
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Frequéncia de Trabalho 100 a 12000 Hz |
Geometria de Instalagao
Regras Matematicas B
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Guia Rapido de Instalagdao e Regulagem

Alinhamento: Com a maquina desligada,
alinhe um dente da roda dentada
exatamente em frente a ponta do sensor.

Teste e Medicao: Em velocidade
nominal, a tensdo AC nos terminais deve

registrar entre 1,7 e 13 Vca (a 1000 RPM).

Nota: Qualquer nova regulagem deve ser
feita apenas com a maquina parada.
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Ajuste Fino: Aproxime a ponta até tocar
o dente e recue aproximadamente meia
volta. Fixe a porca. (Distancia minima
obrigatoéria: ~1,0 mm).
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Atencao: Nunca permita que a ponta
do sensor toque a roda dentada em
movimento, O impacto danificara o
equipamento instantaneamente.
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