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1. Introducao

O ajuste simplificado € uma tecnologia presente na maioria dos inversores de frequéncia, que nao
sb permite controlar a velocidade do motor, como o controle de seu torque.

A habilitacdo deste recurso no inversor de frequéncia, para operar em conjunto com o motor da
maquina do elevador, é muito importante para proporcionar aos usuarios do elevador viagens mais suaves e
nivelamentos mais precisos.

1.1. Precaucébes

— PARA SE OBTER SUCESSO NO AJUSTE DO INVERSOR, DEVE-SE OBEDECER A SEQUENCIA DE
AJUSTE, MOSTRADO NESSE TUTORIAL;

— ESTE MODELO DE INVERSOR ESTA PRE-PROGRAMADO PARA FUNCIONAR EM INSPECAO, E
CASO TENHA SIDO ALTERADO ALGUM PARAMETRO, E NECESSARIO CONFERIR OS VALORES
DO INVERSOR COM OS DA LISTA, ANEXA AO CIRCUITO ELETRICO, ANTES DE EFETUAR ESTE
Tutorial DE AJUSTE;

2. Tutorial de ajuste

Para que o controle de torque seja habilitado de maneira correta, € imprescindivel que os todos
passos sejam seguidos do inicio ao fim, sem que etapas sejam puladas.
2.1. Colocando o elevador em modo inspecao

Coloque o0 comando em modo de inspecéo, colocando a chave AUT/MAN da caixinha de manobra
na posi¢céo manual. Feito isso, o comando vai efetuar o processo de fechamento da porta de cabina, e ligar
o relé de segurancga.

2.2. Tutorial de autoajuste entre o inversor e o motor

Seq. Indicacao display/Acao Seq. Indicacao display/Acao
= n‘ FPARJ&M h
- 00 A
1 2
o 50 L S [} 50 100
* Tela inicial — Modo Monitorag&o * Nota-se que o grupo PARAM esta
* Pressione a tecla ENTER/MENU. selecionado, pressione as teclas
A, ou L v J até selecionar o
grupo STARTUP.
= | S 0
P n 3 17
U (|
3 STARTUP & i) 4 STARTUP, ™ ™
* Quando selecionado o grupo * Pressione ENTER/MENU e com as
STARTUP pressione a tecla ENTER/ teclas aN, ou L v J ajuste o
MENU. parametro P0317 para valor 1, isso
fara a contatora M atuar.

CDI-00-280_Ajuste simplificado_do_inversor CFW-500 - WEG 3



= P03 17
]
|

kBT&RTUP i i il

* Pressione ENTER/MENU para salvar

r' 5

=
acdod

tBTA.FITUPo i 100 )

Pressione ENTER/MENU e com as

a alteracao do P0317. 6 teclas N, ou L v J ajuste o tipo
de controle:
e 4 =Encoder
e 5=VWW
Pressione ENTER/MENU para salvar
a alteracao no P0202.
Pressione a tecla A, rara seguir o
processo de autoajuste.
[ CONF 1 Obs.: S6 aparece em malha aberta,
o 8 quando P0202 esta em 5 (VVW).
CONF
ls‘mm’up“ i i ) 8 3 9 9
*  Verifiqgue a tensdo do motor.
* 0=200-240V LsTmpe ] 100
« 1=380-480V Verifique na placa do motor, se existe
e (Caso precise alterar, pressione informacdo de “Rendimento nominal
ENTER/MENU e com as teclas| 8 do motor”. Caso o valor seja diferente
a, ou L v J altere o valor e de 7?% altere, sen&o deixe o valor
salve a alteracdo pressionando padréo e aperte a tecla A rara
ENTER/MENU. Com a tecla A seguir o processo de autoajuste.

. Caso precise alterar, pressione
para ~ Seguir o processo de ENTER/MENU e com as teclas
autoajuste.

A, ou L v altere o valor e salve
a alteracéo pressionando
ENTER/MENU. Com a tecla A
para seguir o processo de autoajuste.
CONF CONF
= ¢l = 4l
onynn pnqnu
uou Ui
BTARTUP STARTUP
o S50 100 [ 50 100
* \Verifigue na placa do motor, a Verifique na placa do motor, a
“Tensdo nominal do motor’. Se “Corrente  nominal do motor”. Se
estiver correto aperte a tecla A 10 estiver correto aperte a tecla A%

para seguir o
autoajuste.

e Caso precise alterar, pressione
ENTER/MENU e com as teclas

n ou v altere o valor e

salve a alteracdo pressionando
ENTER/MENU. Com a tecla . Y

para seguir o
autoajuste.

processo de

processo de

para seguir o processo de autoajuste.
Caso precise alterar, pressione
ENTER/MENU e com as teclas

n ou v altere o valor e salve

a alteracao pressionando
ENTER/MENU. Com a tecla A

para seguir o processo de autoajuste.
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L]

CONF

%'3

BTMTUP

Verifique na placa do motor, a
“Frequéncia nominal do motor”. Se
estiver correto aperte a tecla i Y

=" 140

PO40C

BTARTIJP

Verifique na placa do motor, a
“‘Rotagdo nominal do motor”. Se
estiver correto aperte a tecla A%

Nao é necessario aIterar, deixar o
valor padrao.
1 = Ventilagdo independente

11 . 12 . .
para seguir o processo de para seguir o processo de autoajuste.
autoajuste. Caso precise alterar, pressione

e (Caso precise alterar, pressione ENTER/MENU e com as teclas
ENTER/MENU e com as teclas nouvaltereovaloresalve
A W altere o valor e a alteracéo pressionando
salve a alteracdo pressionando ENTER/MENU. Com a tecla A%
ENTER/MENU. Com a tecla A para seguir o processo de autoajuste.
para seguir o processo de
autoajuste.

CONF 1 CONF
REM
2 2048
BTAHTIJP S
L L B.TARTI.IP

* Verifigue na placa do motor, a
“Poténcia nominal do motor”. Informe o numero de pulsos do
Obs.: O valor apresentado esta em encoder. Parametro somente sera
codigo, verifique o codigo correto na utilizado quando o P0202 estiver em

13 tabela de parametros. Se estiver| 14 valor 4 (controle com encoder).

) ; ignore esse parametro.
seguir o processo de autoajuste.

e (Caso precise alterar, pressione
ENTER/MENU e com as teclas
a, ou L v J altere o valor e
salve a alteracdo pressionando
ENTER/MENU. Com a tecla . Y
para seguir o0 processo de
autoajuste.

CONF ] Obs.: S6 aparece em malha aberta,
quando P0202 esta em 5 (VVW).
CONF
P ”"qui e i
STARTUP | P L‘ ]
15 ) 16 STARTUP

Verrfrque na placa do motor, se existe
informagcdo de “Fator de poténcia
nominal do motor”. Caso o valor seja
diferente de 0,80 altere, sendo deixe
o valor padréo e aperte a tecla A%

para seguir o processo de autoajuste.
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| STARTUP 8 L{ S 8

Para ativar o autoajuste, altere o

| STARTUPpmemmmmm

REM
-~

enY08
|
|

100

Pressione ENTER/MENU para salvar

17 valor de P0408 para 1 (sem girar). 18 a alteracao no P0408.
Pressione ENTER/MENU e com as * Durante o autoajuste a HMI indicara
teclas #, ou L v J ajuste o simultaneamente “RUN” e “CONF’. E
parametro P0408 para valor 1. a bar[a indica O processo da
operagao do autoajuste.
* O processo de autoajuste pode ser
interrompido a qualquer momento
pela tecla Q
Em do encoder, ao final do autoajuste a contatora M caira e o inversor voltara na tela inicial
19 (idem sequéncia 1).

Em modo VVW, ao final do autoajuste a contatora M caira e o inversor mostrara o P0408
em valor 0 novamente. Para voltar a tela inicial, pressiona duas vezes a tecla BACK/ESC.

2.3. Ajustes de velocidade

Para ajustar as velocidades no inversor, se faz necessario identificar o tipo de comando onde esta
instalado o inversor e programar cada parametro com os respectivos calculos.

2.3.1 Comandos GE-VVVF, JR-VVVF, IFL-VVVF

— Pressione a tecla ENTER/MENU e encontre o grupo PARAM.

— Pressione novamente a tecla ENTER/MENU, aparecera o P0001.

— Com as setas de subida ou descida, encontre os parametros P1012 a P1015 e ajuste cada um conforme
tabela abaixo:

INSTRUGAO PARA CALCULO DE VELOCIDADE

— Pegar a coluna que corresponde a velocidade do elevador,;
— Multiplicar “R” (rotagdo nominal do motor) pelos valores que se encontram na coluna escolhida;
— Colocar os resultados da conta, nos parametros mostrados na 1° coluna.

Seletor com 4 imas Seletor com 6 imas
45m/min | 60m/min | 75m/min | 90m/min [ 105m/min | 120m/min | | 75m/min | 90m/min | 105m/min | 120m/min
(P’IB(;SIZ) Rx0,13| Rx0,1 [Rx0,08| Rx0,07| Rx0,06 R x 0,05 Rx 0,08 | Rx0,07| Rx0,06 R x 0,05
(P'1'ﬁ4) Rx033|[Rx025| Rx02 |Rx017| Rx014 | Rx013 || Rx02 |Rx017| Rx0.14 | Rx0,13
A1
(P1013) R R R Rx 0,67 | Rx0,57 R x 0,5 Rx0,8 |Rx067| Rx0,57 Rx 0,5
A2
(P1015) R R R R R R R R R R
LEGENDA:
R= ROTAQAO NOMINAL DO MOTOR;
BX = VELOCIDADE DE BAIXA;
A1 =VELOCIDADE MEDIA; )
INS = VELOCIDADE DE INSPECAO;
A2 = VELOCIDADE ALTA;
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2.3.2 Comando Scala (escada rolante)

Pressione a tecla ENTER/MENU e encontre o grupo PARAM.

Pressione novamente a tecla ENTER/MENU, aparecera o P0001.

Com as setas de subida ou descida, encontre os parametros P1012 e P1013:

v Pressione ENTER/MENU, ajuste o parametro P1012 (velocidade de BAIXA da escada) para 40% da
rotacdo nominal do motor, apds a alteracéo, pressione ENTER/MENU para salvar o valor alterado.

v Pressione a seta de subida uma vez, ajuste o parametro P1013 (velocidade de ALTA da escada) para
a rotacdo nominal do motor, apds a alteracado, pressione ENTER/MENU para salvar o valor alterado.

Esses parametros (P1012 e P1013) podem ser alterados de acordo com a aplicacdo e/ou necessidade
do cliente, podendo baixar a velocidade de alta da escada, ou aumentar a velocidade de baixa;

2.3.3 Comando MOD-VVVF

Pressione a tecla ENTER/MENU e encontre o grupo PARAM.

Pressione novamente a tecla ENTER/MENU, aparecera o P0001.

Com as setas de subida ou descida, encontre os parametros P1012 a P1015 e ajuste cada um conforme
tabela abaixo:

INSTRUGAO PARA CALCULO DE VELOCIDADE

Pegar a coluna que corresponde a velocidade do elevador;
Multiplicar “R” (rotagdo nominal do motor) pelos valores que se encontram na coluna escolhida;
Colocar os resultados da conta, nos parametros mostrados na 1° coluna.

45m/min 60m/min 75m/min
BX (P1012) Rx0,13 Rx0,1 R x 0,08
INS (P1014) Rx 0,33 R x 0,25 Rx0,2
Al (P1013) 0 0 0
A2 (P1015) R R R

2.4. Teste do motor / Preenchimento da tabela de parametros

Efetuado todo o Tutorial acima, verificar em inspecdo o funcionamento do motor, e se ele esta

girando corretamente, e nas dire¢des certas. Se ndo estiver, inverta as liga¢cdes de duas fases do motor.

Preencha os dados em branco da tabela de parametros, com os valores calculados pela rotina de

autoajuste, e com os dados programados.

3. Tabela de parametros

Ajuste Ajuste
Parametros Malha fechada Malha aberta Descricao
P0202=4 P0202=5
P0100 3,0 (s) 3,0 (s) Tempo aceleragdo em segundos
P0101 3,0 (s) 3,0 (s) Tempo desaceleragdo em segundos
P0104 0 0 Rampa “S”
P0105 0 0 Selecao de rampa
P0133 0.0 (Hz) 0.0 (Hz) Velocidade minima em HZ
P0134 60.0 (Hz) 60.0 (Hz) Velocidade maxima em HZ
P0135 N&o aplicavel 1,5*corrente motor |Corrente maxima de saida
P0139 Nao aplicavel 50ms Filtro Corrente Saida
P0140 N&o aplicavel 500ms Filtro Compensacgéo de escorregamento
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Ajuste Ajuste
Parametros Malha fechada Malha aberta Descricao
P0202=4 P0202=5
P0150 N&o aplicavel 0 Tipo de regulagédo UD
N - Nivel de atuagéo 400V para rede 220V
P0151 N&o aplicavel 400 (V) 800V para rede 380V/440V
P0153 375 (V) 375 (V) Nivel de frenagem reostatica
P0156 1,1*corrente motor | 1,1*corrente motor |Corrente de sobrecarga 100%
P0157 1,1*Corrente motor | 1,1*Corrente motor |Corrente de sobrecarga 50%
P0158 1.1*Corrente motor | 1,1*Corrente motor |Corrente de sobrecarga 5%
P0161 N&o aplicavel Ganho proporcional de Velocidade
P0162 N&o aplicavel Ganho integral de Velocidade
P0165 0,025 (s) N&o aplicavel Filtro de Velocidade
P0167 Nao aplicavel Ganho proporcional de Corrente
P0168 N&o aplicavel Ganho integral de Corrente
P0169 180 N&o aplicavel Maxima corrente torque horario
P0170 180 N&o aplicavel Maxima corrente torque anti-horario
P0175 N&o aplicavel Ganho proporcional de Fluxo
P0176 N&o aplicavel Ganho integral de Fluxo
P0178 100 (%) 120 (%) Fluxo Nominal
P0181 0 = hab. geral N&o aplicavel Modo Magnetizagao
O=senha inativa
P0200 v 0 1=senha ativa
0=V/F 60Hz
1=Sem funcéo
] . _ |Ap6s auto-tunning =|2=Sem fungéo
P0202 Ap6s auto-tunning = 4 5 3=Sem funcéo
4=Encoder
5=VVW (Voltage Vector Weg)
0 a 3=Sem fungao
5=carrega parametros padrdo WEG VVW
B6=carrega parametros padrao WEG ENCODER
P0204 0 0 7=carrega usuario 1
8=carrega usuario 2
9=salva usuario 1
10=salva usuario 2
P0205 2 2 Seleciona indicagédo display principal
P0206 3 3 Seleciona indicagao display auxiliar
P0207 3 3 Seleciona indicacdo para a barra do display
P0208 (rpm) (rpm)|Referéncia nominal
_ _ Unidade de programagéao
P0209 3=RPM 3=RPM 13=Hz (hertz)
P0210 0=wxyz 0=wxyz |1=£>rma indicacéo referéncia
=WXy.z
P0220 1=sempre remoto 1=sempre remoto [Seleciona operacao remota
P0221 0= Tecla HMI 0= Tecla HMI Seleciona referéncia LOC
P0222 12=SoftPLC 12=SoftPLC Seleciona referencia de velocidade remota
P0223 2 2 Seleciona giro LOC
P0224 0 0 Seleciona gira/para LOC
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Ajuste Ajuste
Parametros| Malha fechada Malha aberta Descricao
P0202=4 P0202=5
P0225 1 1 Seleciona JOG LOC
P0226 12=SoftPLC 12=SoftPLC Seleciona giro remoto
P0227 5=SoftPLC 5=SoftPLC Seleciona gira/para remoto
P0228 O=inativo O=inativo Seleciona Jog remoto
P0229 0=Por Rampa 0=Por Rampa |Selecdo modo de parada
39=Funcéao 1 39=Funcéo 1 . .
P0263 Aplicago Aplicago Seleciona entrada DI1 (subida)
P0264 40=F_unga:lo 2 40=F_un<;a:\o 2 Seleciona entrada DI2 (descida)
Aplicacao Aplicacao
P0265 41=F_unga:lo . 41=F_un<;a:\o 3 Seleciona entrada DI3 (Multispeed 1)
Aplicacao Aplicacao
42=Funcéo 4 42=Funcéo 4 . .
P0266 Aplicago Aplicago Seleciona entrada DI4 (Multispeed 2)
P0267 43=F_unga:lo . 43=F_un<;a:\o 5 Seleciona entrada DI5 (Multispeed 3)
Aplicacao Aplicacao
P0268 44=F_unga:lo ° 44=F_un<;a:\o 6 Seleciona entrada DI6 (Resgate)
Aplicacao Aplicacao
P0271 0=NPN (DI1...DI8) | 0=NPN (DI1...DI8) [Sinal das Dls
P0275 39=Fungéo 3 39=Fungao 3 I 56 da Saida DO
Aplicacao Aplicacao
P0276 0 — sem fungao 0 —sem fungdo |Funcéo da Saida DO2
37=Funcéao 1 37=Funcéo 1 x .
P0277 Aplicacao Aplicacao Funcéo da Saida DO3
38 — Fungéo 2 38 — Funcéo 2 x .
P0278 Aplicacao Aplicacao Funcéo da Saida DO4
P0295 (A) (A)|Corrente nominal do Inversor
P0296 V) (V)| Tens&o nominal do Inversor
P0297 5000 Hz 5000 Hz Frequéncia de chaveamento
P0299 N&o aplicavel 0.0 (s) Tempo de frenagem na partida
P0300 N&o aplicavel 1.5 (s) Duragéo da Frenagem CC
P0301 N&o aplicavel 3.0 (Hz) Velocidade de Inicio da Frenagem CC
P0302 Nao aplicavel 60.0 (%) Tensao Aplicada na Frenagem CC
P0340 3 3 Tempo Auto-reset em segundos
P0399 N&o aplicavel 75.0 (%) Rendimento Nominal do Motor
P0400 Tensdo Nominal da Placa do Motor (Volts)
P0401 Corrente Nominal da Placa do Motor (Amperes)
P0402 Rotagdo Nominal Placa do Motor (RPM)
P0403 Frequéncia nominal do Motor (Hz)
P0404 9=4 HP (3 KW) 9=4 HP (3 KW) Poténcia Nominal da Placa do Motor
10=5 HP (3,7 KW) 10=5 HP (3,7 KW)
11=5,5 HP (4 KW) 11=5,5 HP (4 KW)
12=6 HP (4,5 KW) 12=6 HP (4,5 KW)
13=7,5 HP (5,5 KW) |13=7,5 HP (5,5 KW)
14=10 HP (7,5 KW) |14=10 HP (7,5 KW)
15=12,5 HP (9 KW) |15=12,5 HP (9 KW)
16=15 HP (11 KW) 16=15 HP (11 KW)
17=20 HP (15 KW) 17=20 HP (15 KW)
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Ajuste Ajuste
Parametros Malha fechada Malha aberta Descricao
P0202=4 P0202=5
18=25HP (18,5 KW) |18=25HP (18,5 KW)
19=30 HP (22 KW) 19=30 HP (22 KW)

P0405 2048 Pulsos N&o aplicavel Numero de Pulsos do encoder
P0406 1=Indepen. 1=Indepen. Caracteristica Térmica do motor
P0407 N&o aplicavel 0.80 Fator de Poténcia Nominal do Motor
P0408 S 1 em®  |Auto Ajuste (auto-tunning do motor)
P0409 Resisténcia do Estator
P0410 (A) Nao aplicavel Corrente de magnetizacao
P0411 N&o aplicavel Indutancia de dispersao
P0412 (s) N&o aplicavel Constante Lr/Rr
P0413 (s) N&o aplicavel Constante TM
PO510 3 _RPM 3—RPM ?g;d:zdc(ahigrogramagao para SoftPlc
PO511 0— xywz 0 — xywz I:g\:vr?(;ge indicacao para SoftPlc
P1001 1 1 Comando para aplicativo
P1009 5.0 N&o aplicavel Ganho regulador proporcional malha posi¢éo
P1010 Versao do aplicativo SoftPlc
P1011 0 (rpm) 0 (rpm) Velocidade carro parado
P1012 (rpm) (rpm)|(BX) Velocidade nivelamento
P1013 (rpm) (rpm)|(A1) Velocidade viagem de um andar
P1014 (rpm) (rpm)|(INS) Velocidade inspecao
P1015 (rpm) (rpm)|(A2) Velocidade Alta
P1016 0 (rpm) 0 (rpm) Referéncia de velocidade 6
P1017 0 (rpm) 0 (rpm) Referéncia de velocidade 7
P1018 0 (rpm) 0 (rpm) Referéncia de velocidade 8
P1020 0 (rpm) 0 (rpm) Inverte sentido de giro do motor
P1021 100 (%) 100 (%) Percentual de tempo para inicio da aceleragao
P1022 100 (%) 100 (%) Percentual de tempo para fim da aceleracao
P1023 100 (%) 100 (%) zsggigtg?;ggotempo para inicio da
P1024 100 (%) 100 (%) Percentual de tempo para fim da desaceleragao
P1025 0 (rpm) 0 (rpm) Velocidade final para inicio rampa linear
P1026 0.00 (s) 0.00 (s) Tempo de aceleragéo inicio linear
P1027 (rpm) (rpm)|[Velocidade finalizar o movimento
P1028 0.30 (s) 0.10 (s) Tempo desaceleragéo finalizar movimento
P1029 100 (%) 100 (%) Percentual de tempo para finalizar movimento
P1031 1.0 (s) 1.0 (s) Tempo desaceleragcéo para parada rapida
P1032 0 0 Modo de parada de emergéncia

0= parada de inércia

1= parada por rampa rapida
P1033 0.10 (s) 0.10 (s) Atraso de tempo para fechar contatora M
P1034 1.00 (s) 1.00 (s) Atraso de tempo para abrir contatora M
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Ajuste Ajuste
Parametros Malha fechada Malha aberta Descrigao

P0202=4 P0202=5
P1037 1,50 (s) 150 (s) Q;rec\zcr)]tgfot;mwpl)o para confirmacao de abertura
P1038 (rpm) (rpm)[Velocidade de resgate
P1039 0,10 (s) 0,10 (s) Tempo para liberar o resgate
P1040 N&o aplicavel (%)|Frenagem CC no resgate
P1041 (s) (s)|Tempo motor girando na medig¢ao corr. resgate
P1042 (Hz) Nao aplicavel |Velocidade para troca de ganho
P1043 N&o aplicavel Ganho proporcional em velocidade de baixa
P1045 N&o aplicavel Ganho proporcional em velocidade normal
P1048 (ms) N&o aplicavel Filtro para troca de ganho
P1050 0 0 Mostra alarme na HMI
P1051 (s) Nao aplicavel Tempo duragdo com motor parado na partida
P1052 (s) Nao aplicavel Tempo duragdo com motor parado na parada
P1053 0.1 (Hz) 0.1 (Hz) Velocidade para abrir DO4 (ZR)

4. Solucao de falhas

O inversor é capaz de armazenar um conjunto de informagdes sobre as trés Ultimas falhas
ocorridas, tais como: corrente, tensdo no barramento CC, frequéncia de saida, temperatura do médulo de
poténcia e estado légico das DI’s.

Segue na tabela abaixo os paradmetros responsaveis pela analise de erros.

Parametros Descrig¢ao
P0050 Ultima falha
P0051 Corrente da ultima falha
P0052 Barramento CC da ultima falha
P0053 Frequéncia da ultima falha
P0054 Temperatura do médulo de poténcia da ultima falha
P0055 Estado loégico das DI’s da ultima falha

Segunda falha, corrente, barramento CC, Frequéncia, Temperatura médulo, Estado
I6gico das DI's (todos os dados da segunda falha).

Terceira falha, corrente, barramento CC, Frequéncia, Temperatura modulo, Estado I6gico
das DI’s (todos os dados da terceira falha).

P0060 a P0075

P0070 a PO075

Abaixo mostraremos um guia rapido de alguns codigos de erros que podem ocorrer com o inversor,
e suas possiveis solugdes.

Erro Causas Possiveis solugdes
— Elevador parou nos limites de parada ou fim de
curso;
— Abriu circuito de emergéncia ou seguranga antes do
A0752 e A0702 |— Cairam juntas direcdo e|elevador fazer a parada total;
Alarme velocidade — Contato de direcéo subida ou descida falhando;

Obs.: Em manutencdo é normal, porque o elevador
realiza uma parada rapida. Esse alarme n&o paralisa o

elevador.
F0021 — Geralmente quando falta|— Tens&o de alimentagdo muito baixa;
Subtensao no |fase naentrada do inversor. |- Tensdo nominal do inversor programado errado
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Erro

Causas

Possiveis solugdes

circuito
intermediario

(P0295 e P0296);

— Falta de fase na entrada;

— Falha de alimentacéo;

— Ponte retificadora de entrada do inversor com defeito;

F0022
Sobretensio no
Link CC

Durante a desaceleracéo

— Tensao de alimentagdo muito alta;

— Inércia de carga muito alta;

— Parametro P0101 muito alto;

— Ajuste de P0151 ou P0153 muito alto;

— Resistor de frenagem aberto;

— Fiacao do resistor de frenagem com mau contato;
— Resistor de frenagem com valor errado;

— Resistor ligado errado (ligado em série);

— Retirar volante de inércia;

F0029 plugin sem

— Aplicativo excluido;

— Tentar religar o drive;

aplicativo — Enviar para a Infolev regravar o software;
F0031 ou F0032 |— Controle principal n&o|— Modulo Plug-in danificado;
Falha de consegue estabelecer | — Médulo Plug-in mal conectado;

comunica¢ao no
maodulo Plug-in

comunicagdo com o modulo
Plug-in.

— Na falha F0032 é necessario reinicializagao do drive,
desligando na chave geral;

F0033

— Valor da resisténcia estatérica em P0409 néo esta de
acordo com a poténcia do inversor;
— Problema nas conexées do motor, desligue a

alimentacao e verifique se as ligagées do motor estdo

Falha no - F‘?Iha.' no auste da corretas, se a contatora M atuou no autoajuste,
- resisténcia do estator P0409. . i
autoajuste reaperte os parafusos da contatora M e do inversor;
— Poténcia do motor muito pequena ou muito grande
em relagdo ao inversor,;
— Parametro P0295 incorreto;
F0051 — Falha de sobretemperatura
medida no sensor de|- Ventilador bloqueado ou defeituoso;
Sobretemperatura - g o .
temperatura (NTC) do| — Dissipador muito sujo, impedindo o fluxo de ar.
nos IGBTs . At
maodulo de poténcia;
F0070 — Fechamento do motor errado;
Sobrecorrente na — Freio n&o abre ou mal ajustado;
saida — Motor em curto ou com baixa isolagéo;

Durante a partida

— Excesso de carga ou balanceamento;

— Parametros P0295, P0401, P0156, P0157 e P0158
ajustados errados;

— Aumentar o P0135 até 2 vezes a corrente do motor.

— Parametro P0100 muito baixo;

— Inversor dimensionado errado;

— Encoder com defeito;

— Retire os fios do motor, tente manobrar o elevador a
vazio e caso ainda persistir o erro — Inversor com
defeito.

Durante a viagem

— Ajuste da placa FIF no comando;

— Falha na seguranca (PC, PP, CT, etc);

— Falta de fase na saida do motor, contatos da
contatora M falhando ou cabo preso pela capa;

Durante a desaceleragéo

— Inércia de carga muito alta;

— Parédmetro P0101 muito alto;

— Resistor de frenagem aberto;

— Fiagdo do resistor de frenagem com mau contato;
— Resistor de frenagem com valor errado;

— Resistor ligado errado (ligado em série);
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Erro

Causas

Possiveis solugdes

— Retirar volante de inércia;

Durante a Parada

— Parametro P0302 muito alto;

F0072
Sobrecarga na
saida

— Geralmente sobrecarga no
inversor.

— Carga no eixo muito alta;

— Freio n&o abre ou mal ajustado;

— Balanceamento;

— Falha na seguranca (PC, PP, CT, etc);

— Ajuste de P0156, P0157, P0158 muito baixo para o
motor utilizado;

— Ajuste do P0135 errado;

— Encoder com defeito;

— Inversdo dos pares do encoder (inverter A com B e
inverter A/ com B/);

— Tens&o do encoder configurada errada, verifique o
DIP Switch S2:1;

— Fechamento do motor errado;

— Freio n&o abre ou mal ajustado;

— Motor em curto ou com baixa isolagéo;

— Falta de fase no motor;

— Inversor dimensionado errado;

— Inversor com defeito;

F0074
Falta a terra

— Falha de sobrecorrente|

para terra.

— Curto para terra em uma ou mais fases de saida;
Capacitancia dos cabos do motor elevada
ocasionando picos de corrente na saida;

F0079 — Falha nos sinais A/ Ae B /|~ Inversor sem conex&o do encoder, B
Falha nos sinais |5 — Perda dos sinais do encoder (A/ Ae B/ B);
B do encoder. .
do encoder — Encoder com defeito;
F0084 —  Falha referente ao|” Mau contatoﬂna:s, f:onexées entre controle principal e
" ) .« ___~_|mbddulo de poténcia;
Falha de algoritimo de identificacdo

autodiagnose

automatica do hardware.

— Hardware n&o compativel com a verséo de firmware;
— Defeito no inversor;

. F9709 — Aplicativo  ndo  esta)_ Verificar se o parametro P1001 esta em valor 1;
Aplicativo parado |rodando.
FO711 . N . |— Falha na alimentagéo do drive;
Sem acesso ao ; CSS;';TZ)V?GI} Cr;e,:i?, ; onseguiu _ Aplicativo corrompido;
aplicativo P ' — Ocorreu timeout durante o ciclo de scan do aplicativo;
F0763 — Corrente  menor ao|— Parametro P1035 com valor menor ao programado
Falha de corrente [programado no parémetro| no P1033;
baixa P1036. — Pardmetro P1036 com valor muito alto;
F0765
Falha sem — Contatora M acionada sem R )
comando ter comando de direo. — Pardmetro P1037 com valor menor ao P1034;
excedido

Caso esteja ocorrendo alguma outra falha que nao esteja mencionada nesta tabela, o manual do
inversor pode ser consultado. Em caso de duvidas, consulte 0 nosso departamento técnico.

5. Sobre o manual
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melhoria dos seus produtos e solugdes, a fim de atender e suprir cada vez melhor os seus parceiros de
negocios.

De acordo com a lei de direitos autorais, n°9610, Art. 87, § I, fica proibido a reproducéo total ou
parcial, desse manual, por qualquer meio ou processo. As sanc¢des civis podem ser observadas através do
titulo VII, capitulo II.

6. Converse com a Infolev

6.1 — Matriz (Sao Paulo)

Central: +55 11 3383 1900
Fax: +55 11 3383 1909
Enderego: R. Sara de Souza, 152 —Agua Branca — Sao Paulo - SP
CEP 05037-140

6.1.1 — Contato Comercial

Telefone: +55 11 3383 1901
E-mail: vendas@infolev.com.br

Nextel 1: 1*35502
Nextel 2: 55 123919 (intemacional)

6.1.2 — Contato Suporte Técnico

Telefone: +55 11 3383 1902
E-mail: suporte@infolev.com.br

Nextel 1: 1*35501

Nextel 2: 1*10213

Nextel 3: 55 1*2214 (interacional)
Nextel 4: 1*5396

Nextel 5: 86*248803

Celular 1: (11) 96340-5209 (Tim)
Celular 2: (11) 96080-1005 (Tim)
Celular 3: (11) 97451-1523 (Vivo)
Celular 4: (11) 98850-9588 (Claro)
Celular 5: (11) 96971-8780 (Oi)

6.2 — Filial (Rio de Janeiro)

Telefone: (21) 2210 6325
Celular: (21) 7853 1551
Nextel: 1*51726
E-mail infolev.rio@infolev.com.br
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(comercial):
E-mail (suporte): suporte@infolev.com.br

Endereco: Av. Beira Mar, 406 — Conj. 601 — Centro — Rio de Janeiro — RJ
CEP 20021-060

7. Anotacoes
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QUALQUER DUVIDA ENTRE EM CONTATO COM
NOSSO SUPORTE TECNICO

INFOLEV - ELEVADORES & INFORMATICA LTDA
Rua Sara de Souza, 152 - Agua Branca
CEP: 05037-140 - Sao Paulo - SP
Central: (11) 3383-1900
Fax: (11) 3383-1909

@ INFOLEYV | @ wwwinfolev.comor<

Confiabilidade e tecnologia para o seu elevador

E-MAIL.: suporte@infolev.com.br
www.infolev.com.br
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