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Performa Perangkat

Parameter Spesifikasi
Input daya 14.4V
Konsumsi daya <20W
Berat 1kg
Antarmuka data USB3.1 Gen2
Kapasitas 
penyimpanan

TF card 256GB (Dapat diganti)

Mode koneksi Wifi/Bluetooth
Suhu operasional -20°C~50°C
Tingkat perlindungan IP54
Material produk Aluminium Navigasional
Sumber daya Baterai fast-lock/eksternal
Waktu operasional 1,5 jam
Kapasitas baterai 28.8Wh
Jumlah kamera 4
Posisi berbantu visual Didukung
Jarak WiFi aplikasi 20m
Modul RTK Didukung

Performa Pemindaian

Parameter Spesifikasi
Jumlah garis laser 40
Kelas laser Kelas 1 / 905nm
Akurasi relatif 1,2cm
Akurasi absolut 3cm
Akurasi ulang 2cm
Akurasi horizontal 0.015°
Jangkauan kerja 0,1m~40m@10%, 70m@80%
FOV LiDAR 360° * -7°~52°
Mode pemindaian Mobile
Kecepatan pemindaian 200.000 poin/detik
Melanjutkan 
pemindaian dari titik 
jeda

Didukung

Modul Visual

Parameter Spesifikasi

FOV Kamera
Panorama berwarna HDV 
360° * 360°

Resolusi Kamera 5,6 juta piksel

Data & Penyimpanan

Parameter Spesifikasi

Mode perhitungan
Perhitungan waktu nyata / 
Perhitungan campuran

Perangkat lunak 
perhitungan

Lixel Studio untuk 
pemrosesan pasca di 
Windows

Format Point Cloud .Las
Point Cloud berwarna Didukung





Lixel L2 Pro adalah perangkat pemindai 3D genggam 

berpresisi tinggi yang mengintegrasikan teknologi 

LiDAR, kamera panorama 48MP ganda, dan IMU 

presisi tinggi dalam desain all-in-one. Dengan operasi 

satu sentuhan yang sederhana, perangkat ini mampu 

menghasilkan data point cloud berwarna secara real-

time dengan akurasi absolut 3 cm dan akurasi relatif 1 

cm. 

Dengan Lixel L2 Pro, Anda dapat mencapai efisiensi 

tinggi dalam pemindaian dan pemodelan 3D, 

menjadikannya alat yang ideal untuk berbagai aplikasi 

profesional.

Standard RTK Survey Grade RTK



[1]Includes battery and base, excludes other accessories.
[2]RTK disconnection <100m.
[3]Distance between two points is less than 100m.
[4]GCP/RTK disconnection <100m.
[5]Two RTK-enabled scans without disconnection.
[6]Point cloud thickness within 10m of the walking path.





| True SLAM with real-time output

L2 (post-processed) L2 PRO (real-time)



| All-in-One Point Cloud Processing Software



| All-in-One Point Cloud Processing Software
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